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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimoradné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadani bakalarské prace hodnotim jako velmi narocné. Zadani kombinuje aplikaci teoretickych poznatkd, které si student
bakalarského studia musi samostatné dostudovat, a praktické implementace na redlném embedded HW.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Prace spliiuje zadani v plném rozsahu

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Zvoleny postup hodnotim jako spravny. Student demonstroval schopnost vyuZiti teoretickych poznatkd, které ziskal
béhem studia a aplikovat je na velmi obtiZny regulacni problém.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna droven plné napliuje a v mnohém prekracuje naroky na bakalarskou praci.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdavnost pouZivani formdalnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Prace je psana v ceském jazyce, coz omezuje jeji dopad a moznost vyuZiti v zahranici. Pocet chyb a preklept je minimalni a
rozhodné neubiraji na srozumitelnosti prace.

Vybér zdroju, korektnost citaci C - dobre

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidld k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Prace dodrzuje formalni naroky na citacni etiku. Resersni ¢ast je nicméné nedostatecna, coZ se projevuje na nutnosti
opétovného vyreseni technicky detaild, které jsou v literature, a i v nékolika predchozich zavérecnych pracich obhajenych
na nasi katedre reseny.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napfr. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupium, experimentdlni zruc¢nosti apod.
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| Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Student Uspésné prevzal zmensenou testovaci platformu zaloZzenou na RC auticku, kterou upravil o micro-
kontrolér fady TI C2000 s podporou Matlab & Simulink embedded coder. Dale navrhl nékolik softwarovych funkci
pro odhad rychlosti vozu. Na zakladé odvozeného nelinearniho modelu podélné dynamiky vozu, kterou
parametrizoval na zékladé identifikacnich experimentd, pripravil linearizovany model pro navrh jednotlivych
regulator( kontroly trakce metodou LQ. Vysledky ovéfil na simulacich a pozdéji pomoci jizdnich experiment.

Otdzky:

1)

2)

3)

4)
5)

Odvozeni matematického modelu vidy zahrnuje fadu zjednodusujicich predpokladl. Ve vasem pfipadé se
jedna predevsim o zanedbani pfi¢né dynamiky vozu. MlzZete prosim shrnout vase zjednodusujici
predpoklady? Proc si myslite, Ze je toto zjednoduseni vhodné v pfipadé V&V modelu?

V kapitole 5 pfedstavujete vyslednou architekturu regula¢niho obvodu s podfazenou smyckou na fizeni
podélného skluzu kol a nadfazenou smycku na pro fizeni polohy vozu. VétSinou se jesté pouZiva jedna
vloZena smycka pro Fizeni rychlosti vozu a jeji saturace. MiZete prosim diskutovat vyhody a nevyhody
vaseho feseni?

V kapitole 5.1.1 prezentujete linearizaci vaSeho modelu. V porovnani na obrdzku prezentujete skok
proudu z 2 Ana9Aa-3A. Mlzete prosim okomentovat volbu téchto pracovnich bodu a platnosti
linearizacnich predpoklad(i? Pozndmka: vétsinou se akéni zasah také zobrazuje pro lepsi ndzornost a
Citelnost vysledkd.

Cim si vysvétlujete zvinéni odezvy linearzovaného modelu prezentovaného na obrazku 5.5?

V sekci 5.1.2 prezentujete vysledky pro LQ regulator podélného skluzu pneumatiky. Z obrazku 5.7 je
patrné nedostatecna kvalita fizeni pro oblast brzdéni jiz na simula¢nim modelu. MliZete okomentovat jak
vas postup?

Predlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfe.
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