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1l. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani a motivace k jeho vypsani naro¢néjsi

Hodnoceni néroénosti zaddni zévérecné prdce a krdtké privodni slovo k motivaci pro zaddni prdce.

Pro Géely charakterizace optickych komponent je nékdy vyuZivano metrologie jejich povrchu za poutZiti
interferometrd ¢ interferometrickych technik. Pro tyto G&ely je moZné sestavit interferometr a analyzou jeho
signalu ziskat tvar méfeného povrchu. Vyhodou takového méfeni je jednoduchost experimentalniho
uspofadani a dobré prostorové rozliSeni. Nevyhodou je nejednoznacnost signdlu, mozna nutnost
nékolikandsobného méfeni k ziskani ortogonalnich profili méfeného prvku a nepfesnosti méfeni vliivem
aberaci referen¢ni vétve. Casto se proto k vlastnimu méfeni povrchti optickych komponent pouZiva spise
komerénich sensor( vinoplochy. Tyto se vyznaduji jednodussim nastavenim, rychlej$im a jednoznacnéjsim
méenim, na druhou stranu viak také vyrazné vy3si cenou a ¢asto omezenym prostorovym rozlidenim.

Pro uéely metrologie ziskového prostiedi ve formé tenkych diskl proto bylo v minulosti na Hilase pouZivano
interferometru i nékolika typt sensoru vinoplochy. Pyramidovy sensor vinoplochy, jeZ je predmétem
hodnocené diplomové prace, neni v soutasnosti k dostdni komeréné a jeho poutiti v oblasti laserové techniky je
sporadické. V porovnani s ostatnimi alternativami viak nabizi moZnost vysokého prostorového rozlideni a jako
takovy skyta znacny potencial pro tGcely optické metrologie.

Spinéni zadani spinéno

Posudte, zda pfedloZend zdvéreénad prdce spliuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pFipadné i pfic¢iny jednotiivych nedostatku.

PredloZend prace spliiuje zadéni ve své minimaini podobé. Ve své podstaté byly vSechny body zadani spinény a
jejich dil¢i vysledky jsou v préci jasné deklarovany. Viechny tyto dil¢i vysledky se mély spojit pfi pInéni
posledniho bodu zadéni — demonstrace funkce sensoru pfi jeho srovnéni s komercnim zafizenim. | tento bod
zadani povaZuji ve své podstaté za spinény, aviak nutnost dal$i analyzy naméenych dat a pochopeni
nesrovnalosti v nich obsaZenych je evidentni. Z €asovych divodl bohuzel jiz nebylo moZné tyto vysledky dale
zkoumat a vyufit jich pro tolik potfebné zlepSeni funkce sensoru a zpfesnéni jeho méreni. Pro tcely
demonstrace funkce sensoru, a tedy spInéni zadani, povaZuji vysledky za dostatec¢né. Pro téely vyuZiti sensoru
pro méfeni optickych komponent jsou viak vysledky jesté nedokonalé a bylo by potfeba sensor a analyzu jeho
signalu jesté vyrazné vylepsit.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace Zvolte polozku.

Posudte, zda byl student béhem Feseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své rfeSeni pribéZné konzultoval a
zda byl na konzultace dostateéné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Cilem préce bylo vyvinout funkéni pyramidovy sensor vinoplochy, k éemuZ bylo stanoveno nékolik dilcich krokd.
Zejména $lo o vytvofeni numerického modelu sensoru ke generaci signalu pro jeho interpretaci a navrh
experimentalniho uspofadani. Student se tématu vénoval jiz béhem svého vyzkumného dkolu a i diky tomuto

¢asu navic, ktery tématu vénoval, byl nakonec schopen jednotlivé body zadédni dokondit. Student mél za tkol
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vénovat se tfem oblastem aktivit tak, aby prvni kroky zadani plnil paralelné a dopracoval se brzy k hlavnimu
problému — analyze signélu sensoru a jeho zpracovani. Student pinil jednotlivé Ukoly spiSe narazové neZli
postupnou praci a ha hodnoceni vysledki &i vystupl jednotlivych stadii vyvoje sensoru (bodi zadani) se to
podepsalo tak, Ze bylo provadéno ve spéchu a s nedostate¢nou peclivosti. V disledku tohoto pfistupu student
dospél do situace, kdy mél demonstrovat funkci sensoru, aviak interpretace dat ze sensoru se mu nedafila.

V poslednim semestru viak student zménil svij pfistup a diky své pribézné a usilovné aktivité se mu podafilo
dokonéit numericky model sensoru a poutZit jej k optimalizaci analyzy jeho signdlu. Diky tomu bylo mozné
upravit navrh sensoru a analyzu jeho signalu tak, aby generoval o¢ekavané vysledky ve formé mérené
vinoplochy.

Aékoliv jsem si védom zna&né sloZitosti tématu diplomové prace (zejména svou mezioborovou povahou),
ocekaval jsem od studenta obecné vét$i miru samostatnosti a autonomie pfi plnéni jednotlivych dil¢ich akolt.
Tento aspekt jsem pocitoval zejména pokud $lo o ovéfovani spravnosti vysledkd simulaci, kdy student bézné
prezentoval vysledky, jeZ postradaly robustnost ¢i dostate¢nou opakovatelnost. Malou zménou jednoho
parametru & Grovné vzorkovéni tak dochdzelo k zésadnim kvalitativnim zménam vysledkd.

Bé&hem koneéné analyzy vysledki pfi zavérecném sepisovani prace potom jiz student projevil vét3i miru
samostatnosti, kdyZ pfi zpracovavani nékterych vysledk sam vyvodil presvédcivé zavéry. Cenim napfiklad ésti
5.1 a grafu 5.4, ktery student vypracoval sdim a dospél tak k velice jasné definovanym vysledkim.

Odborna uroven Zvolte poloiku.

Posudte uroveri odbornosti zavéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Po odborné strance povaZuji pfedloZenou praci za zdafilou a jako takové urcité mize poslouZit i dalsim
studentdim v oboru jako pfedloha pro névrh & Gpravu pyramidového sensoru vinoplochy. Student uvadi
zékladni pojmy teorie relevantni pro simulaci optickych systém a jejich vlivu na vinoplochu prochazejici
optické viny. V kontextu problému méreni vinoplochy je v dostate¢né mite ideové pfiblizen navrh
pyramidového sensoru. Vyvinuté numerické modely jsou dobie popsany a jejich vysledky presvédcivé
prezentovany. V praktické &asti je nejprve zdokumentovan experiment méfeni vinoplochy, ale naméfené
vysledky jsou prezentovéany predevsim jako vycet hodnot. Pokud by na tuto &ast zbyvalo vice ¢asu, bylo by
vhodné se vénovat i kvalitativni analyze méfeni a prezentovat dukladnéjsi diskusi vysledka.

Formalni a jazykova uroven Zvolte polozku.

Posudte sprdvnost pouzivani formdlnich zdpisii obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Formalni i jazykovou stranku prace povaZuji za dostatecné presnou a adekvatni praci daného rozsahu. Kapitoly
jsou fazeny logicky a text je dostate¢né prehledny s minimem pravopisnych chyb.

Vybér zdroji, korektnost citaci Zvolte polozku.

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidld k feSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéite, zda jsou vSechny prevzaté prvky fddné
odliseny od vlastnich vysledkt a dvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Student si byl schopen pfi svém studiu problematiky vyhledavat viastni zdroje ve védeckych publikacich a

v pramenech dostupnych online. Ve své praci uvadi student 38 zdrojli, pficemz se jedna o rozumny mix
védeckych knih, &lankl a technickych textt relevantnich pro konkrétni zafizeni. Pro administraci zdroji byl
patrné uZit RMS (Reference Management Software), ktery do zna¢né miry moderuje nadmérné uzivani
referenci, & nekvalitnich zdroji. V textu jsou viechny zdroje nazorné uvedeny, kdyZ podklddaji uvédéna tvrzeni.

| Dalsi komentare a hodnoceni

2/3



C¢vuT POSUDEK VEDOUCIHO
ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOKE
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkii zGvéreéné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoieného feseni, publikacnim vystupim, experimentdini zruénosti apod.

V rémci diplomové prace byl vyvinut sensor vinoplochy vyuZivajici pyramidového prvku. Tento sensor ma
potencidl vyznamného prostorového rozliseni, které je srovnatelné s maximdlnimi hodnotami sou€asnych
komeréné dostupnych sensor( a jako takovy je vhodny pro pouZiti v metrologii optickych komponent. Pro
spolehlivé pouZiti takového sensoru by viak bylo jesté potieba demonstrovat jeho spravnou funkci pro Sirokou
$kalu detekovanych aberaci s robustni opakovatelnosti. Pro pIné vyuZiti potencidlu jeho prostorového rozliseni
by navic bylo zapotiebi upravit rekonstrukéni algoritmus tak, aby vyuZival zondIni rekonstrukce. Toto v rdmci
diplomové préce nebylo fe3eno. Na druhou stranu vyvinuté numerické modely skytaji vhodné prostfedi pro
navrh a simulaci pyramidového sensoru a jako takové mohou byt cennym ndstrojem pro dal3i praci v této
oblasti. Opakovatelnost a robustnost jejich vystupl byla demonstrovéna i v rdmci predloZené diplomové préce.

Ill. CELKOVE HODNOCENi A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Pfipadné uvedte otdzky, které by
mél student zodpovédét pfi obhajobé zdveérecné prdce pred komisi.

PfedloZena prace se vénuje tématu vyvoji pyramidového sensoru vinoplochy pro poufZiti v oblasti laserové
techniky. Dfive byl tento typ sensoru pouZivan pfedevsim v astronomii, kde vynikal zejména svym velikym
prostorovym rozli$enim. Pro jeho pouZiti ve spojitosti s laserovym svazkem je nutnd jeho vhodna modulace.

V rdmci diplomové préce bylo tikolem studenta provést resersi vhodnych druh modulace a pfipravit vhodné
numerické modely simulujici tyto modulované sensory. Toto je zpracovédno v ¢astech 2, 3 a 4. ¢ast 5 se zabyva
vystupy vyvinutych numerickych modeld, coZ byly signdly generované na kamefe sensoru pro riizné typy aberaci.
Tyto signaly bylo zapotiebi vhodné interpretovat a rekonstruovat z nich detekovanou vinoplochu. V ¢asti 6 bylo jiZ
prikroéeno k praktickému navrhu sensoru a jeho experimentadlni realizaci. Signdly ze sensoru byly analyzovény
dfive vyvinutymi algoritmy a byla tak zpétné rekonstruovana vinoplocha svazku. Posledni ¢asti préce je shrnuti ve
formé pomérné rozsahlé diskuze a zavéru. Odevzdanou praci hodnotim jako kvalitni po formélni i odborné
strance. Pfi rozhodovani o celkovém hodnoceni prace jsem bral v Givahu troveri nasazeni studenta, ktera nebyla
zejména v prvnim semestru dostateénd. UvaZoval jsem i skutecnost, Ze student se s tématem jiz seznamil béhem
prace na vyzkumném ukolu a mél tak dobré startovni podminky pro kvalitni zpracovéni problému. PIné spokojen
nejsem ani s mirou samostatnosti, kterou student projevoval a v dusledku ¢ehoZ bylo nutné jeho praci Casto
kontrolovat a motivovat ho k dokonéovani jednotlivych dil¢ich Gkoll. Pozitivné ale hodnotim celkovy trend
nasazeni, kdy postupné student svij pFistup revidoval a pfedevsim v poslednich mésicich a tydnech jiz projevoval
dostateény zdjem o téma, coz se pfiznivé projevilo i na mife jeho samostatnosti. Véfim, Ze pokud by k tomuto
obratu doslo dFive, mohla by byt prace dopracovana dikladnéji a kone¢né vysledky by mohly byt zpracovany
obséhleji. Z dGvod vy$e popsanych navrhuji tedy hodnotit pfedloZenou praci stupném C — dobfe.

PfedloZenou zavéreénou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobfe.
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