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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimofadné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Bakalarska prace se zabyva implementaci algoritmi flze dat vozidla pro potfeby odhadu jednotlivych stavovych velic¢in
véetné polohy. Zadani povaZzuji za mimoradné narocné, jelikoz si student musel nastudovat metody Kalmanovské filtrace,
ktera presahuje teoretické poznatky bakalarského studia. Dale student musel upravit referenc¢ni implementaci EKF, aby
byla vhodna pro generovani kédu a nasazeni na embedded zafizeni, véetné ROS2 implementace. V neposledni radé je
implementace testovdna na redlnych jizdnich experimentech v realném case.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student zadani splnil ve vSech bodech a v plné mire

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Student byl velmi aktivni, na dohodnuté terminy chodil pravidelné a pfipraven.

Odborna udroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Pfedlozena prace je na dobré technické urovni. Kde student byl schopen vyzit znalosti ziskané béhem studia, které dale
Uspésné rozsitil o informace z literatury a dalsich zdrojd. Vysledkem je implementace EKF, kterou je moZno pfimocare
upravit pro rizné vozy a vygenerovat kod pro rlizné embedded platformy.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
PfedloZena prace je v anglickém jazyce a plné odpovida rozsahem a formou.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Student prokazal schopnost pracovat s literaturou a ziskat informace z dalSich zdrojd nezbytnych pro realizaci této prace.

Dalsi komentare a hodnoceni
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Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zruc¢nosti apod.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Student Uspésné prevzal referencni reseni EKF implementované v Matlab & Simulink, které je zaloZzeno na davkovém
zpracovani dat. Tuto implementaci Martin upravil a rozsifil pro potfeby on-line odhadu v redlném case. Vysledna funkce je
implementovana v Matlab & Simulink ve formé vhodné pro pfimy preklad s vyuzitim Embedded codéru. V neposledni fadé

student provedI nékolik experimentl ovérujici integraci celé funkce do nasich zmensenych platforem, ale i samotnou funkci
algoritmu.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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