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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

v.vs

Spinéni zadani splnéno

Zadani bakalarské prace povazuji za spInéné, i kdyZ bod 2 zadani pozaduje vyrobni dokumentaci, kterd se v praci uplné
nenachazi. Chybi napfiklad vykres se zakladnimi rozmérovymi kétami celého zafizeni, ktery mohl snadno vzniknout
okoétovanim 3D modelu z obrazku 3.2. Ani uvedeny online repositar toto neobsahuje (snadno citelné - napf. pdf soubory,
nebo vyrobni soubory pro 3D tisk dild).

Zvoleny postup reSeni vynikajici
Student postupoval systematicky od podrobného teoretického popisu navrzeného systému, pres optimalizaci parametrq,
identifikaci, navrh fizeni, jeho simulaci, az po ovéreni na redlném jim sestaveném fyzickém modelu.

Odborna uroven A - vyborné

Prace ma velmi dobrou uroven, ocenuji podrobny matematicko-fyzikalni popis systému, aplikovany pfi navrhu modelu i
jeho Fizeni. V praci mi trochu chybi napfiklad popis vybéru/ladéni PD regulatoru pouZitého pro stabilizaci ve vzpfimené
poloze, nebo popis vlastnosti regulaéni smycky (jeji rychlost - doba ¢teni ze senzor(i/zapis do motoru systému ODrive
pfipojeného pres CAN do MATLABuU).

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace, zdroje a citace A - vyborné

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zépist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prdace je celkové pékné napsanag, spliiuje vSechny na ni kladené formalni poZadavky, vSiml jsem si pouze jednoho preklepu
a chyby v rovnici 2.8. Citace jsou korektni, pocet zdrojd je mensi, ale vSechny jsou pro praci relevantni.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Velmi kladné hodnotim skloubeni teoretického navrhu s praktickou realizaci, kde vysledkem je zajimavy funkcni
prototyp, pficemz autor si je védom nedostatk( a navrhuje dalsi vylepsSeni.

Mozné otdzky k obhajobé - pro stabilizaci je pouZzit PD reguldtor s filtrovanou derivaéni sloZzkou. Tato filtrace se
Casto pouZziva v pripadech, kdy je vystup ze senzoru zaSumély. Jak je to v tomto pfipadé - pouZity senzor uhlové
polohy spolu s navdazanou hmotou by nemusel timto trpét?

Vzhledem k vySe uvedenému hodnotim predloZzenou bakalafskou praci klasifikacnim stupném A - vyborné.
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