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II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Ani o W W r w r
Zadani priumeérné narocné
Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.

Prace spociva v implementaci metody strojového uceni pro planovani pohybu a jeji rozsifeni pro 6D konfiguracni prostory a
vyzaduje znalosti vyucované v bakalarském studiu KyR. Student musel navic nastudovat problematiku planovani pohybu,
ktera se detailné probira az na magisterském studiu.

Splnéni zadani splneno

Posudte, zda predloZenad zdvérecna prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Vsechny body zadani jsou splnény. Bod 3 zadani - rozsifeni do 6D konfigura¢niho prostoru - je v praci popsan docela
strucné, nicméné student se tim zabyval a podafilo se mu tento bod splnit. BohuZel se nepovedlo detailné porovnat
planovani v 6D konfigura¢nim prostoru s testovaci knihovnou OMPL (kvili implementaénim problémam s detekci kolizi) tak,
aby porovnani bylo férové. Student nicméné implementoval dalsi planovac, se kterym proved| porovnani a proto i tento bod
povazuiji za splnény.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A _ V}’,b Olf'llé

Posudte, zda byl student béhem reSeni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Artyom je svédomity student, na tydenni konzultace chodil skvéle pfipraveny, pravidelné mi ukazoval postup praci a
konzultoval dalsi kroky. Je schopen orientovat se v literature, nastudovat existujici metody a vhodné je implementovat.
Ocenuiji, Ze si ¢asto nechal poradit a vZdy splnil vsechny body, na kterych jsme se pfi konzultacich dohodli.

Odborna troven B - velmi dobre

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladui a dat
ziskanych z praxe.

Prace je na velmi dobré arovni. Student pékné shrnul existujici metody a vysvétlil jak funguje planovani pohybu s vyuZzitim
strojového uceni. Rozsifeni do 6D konfiguracniho prostou je popsano docela stru¢né, nicméné z naslednych graft (a
animaci/visualizaci) je vidét, Ze i toto rozsifeni fungovalo.

Formalni a jazykova Groven, rozsah prace A _ V}'fborné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Prace je psana anglicky na vysoké Grovni. Text je vhodné ¢lenén do kapitol, text na sebe logicky navazuje. Prace obsahuje
fadu ilustraci, drtivou vétsinu z nich student vytvofil sdm (pouze 2-3 jsou prevzaty z literatury a Fadné citovany), grafy a
doplnujici obrazky jsou nazorné, pochopitelné a maji jednotny styl. To indikuje, Ze se student pripravé textu vénoval opravdu
peclivée.
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Vybér zdrojti, korektnost citaci

A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuzil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Prace cituje relevantni metody z oblasti planovani pohybu, citace jsou v pofadku. Pfevzaté obrazky jsou téZ fadné citovany.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosazenych hlavnich vysledk( zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programoveého vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlIni zrucnosti apod.
VloZte komentaF (nepovinné hodnoceni).

Il. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocent.

Artyom prokazal schopnost orientovat se ve védecké literature a sam si vyhledat a nastudovat potiebné
materialy. Umi implementovat metody z védeckych ¢lankti. Ma dobré schopnosti popisovat principy metod,
umi vhodné zobrazit (vizualizovat) vysledky metod. Jako vedouci jsem byl s jeho pili, samostatnosti a nadsenim
velmi spokojen.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifika¢nim stupném A - vyborné.

Datum: 31. kvétna 2024 Podpis:
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