Posudek na diplomovou praci Dominika Beria Robust attitude control of cubesat spacecraft

Prace pojednava o systému stabilizace a fizeni malého satelitu vyvijeného na partnerském
pracovisti VZLU. Vysledkem jsou robustni zdkony fizeni orientace druZice 6U CubeSat. Prace se
zameéruje na vyvoj a implementaci fidicich zakon(, které splnuji pfisné poZzadavky mise na presné
fizeni orientace druZice. Autorem vyvinuté modely — i s uvazovanou flexibilitou solarnich panelll -
byly pouZity k ndvrhu a analyze stavajicich regulatorl pomoci problému optimalniho fizeni LQR, a
dale k ndvrhu Hoo optimalnich regulator(l. Regulatory byly ovéfeny v simulacich uzaviené smycky
SIL se systémech K42 a Monte Carlo analyzou k posouzeni jejich robustnosti pfi parametrickych
neurcitostech.

Jde o téma narocné z pohledu teorie fizeni a efektivniho vyuziti pokrocilych metod navrhu fizeni.
Podle mého nazoru je odborna uroven vysledk( velmi vysoka. Souvisi to s pfikladnym pfistupem
studenta, s jeho aktivnim pfistupem ke konzultacim a k vyzvdm projektu, naslouchanim mym
doporuéenim a ukollim a jejich plnéni. Velmi tento pfistup pana kolegy studenta chvalim. Je
potfeba i ocenit schopnost studenta aktivné vstoupit do béziciho projektu, tymu, a efektivné
vném plsobit. Kromé& samotné technické prace musel Dominik prostudovat velké mnoZstvi
predpist a certifikacnich podkladd a smysluplné je implementovat pfi své praci — rovnéz véc
naroc¢na, pro studenta-diplomanta, a velmi dobfe zvladnuta.

Prace je psana dobrou angli¢tinou, nemam vaznéjsi pfipominky. Struktura prace je dobra,
zejména u popisu vlastnich vysledk( autora, vSe podstatné je podle mého nazoru srozumitelné a
presvédcivé popsano.

Hodnoceni: Pan kolega Beno je podle mého nazoru motivovany, pracovity a bystry student.
Odvedl podle mé vynikajici praci. Hodnotim ji stupném A-vyborné.
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