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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

Prace se zabyva vyuZitim difiznich modeld pro generovani cest v prostredi s prekazkami. Prace vyZzaduje jak znalosti
robotického planovani pohybu (zaklady jsou prednaseny v nékolika predmétech), ale zejména znalosti difGznich proces,
které jsou vyucovany okrajové.

Splnéni zadani splneno

Posudte, zda predlozenad zdvérecna prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadadni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani je splnéno.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - V}"borné

Posudte, zda byl student behem reSeni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Petr je pracovity, samostatny a aktivni student. Projevil schopnost samostatné nastudovat docela sloZitou problematiku z
oblasti planovani pohybu a difdznich proces, pripravit vhodné testovaci datasety a vie experimentalné ovéfit. Konzultace
probihaly pravidelné a vidy byl perfektné pripraven. Samostatné resil implementacni problematiku véetné komunikace s
open-source vyvojari testovanych framework( a nasledné prepsani a zverejnéni svych program jako open-source.

Odborna uroven A _ V}”bOI‘llé

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Prace je na velmi vysoké Grovni, obsahuje stru¢ny, nicméné pochopitelny popis vyuzZiti difiznich procest pro planovani
pohybu. Dale obsahuje analyzu existujicich framework a jejich kritiku. Petr navrhl funk¢ni systém, véetné nékolika
»steering” funkci. NavrZzena metoda je otestovana na nékolika datasetech a porovnana se state-of-the-art benchmarkovaci
knihovnou OMPL. Vysledek prace je funkcni kod.

Formalni a jazykova Groven, rozsah prace A - V}"borné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Text je psan anglicky a je na velmi vysoké Urovni. Text je doplnén péknymi schématy a grafy, které jsou také na velmi vysoké
arovni. Clenéni do kapitol je logické, text na sebe navazuje, dobfe se ¢te. Petr prokazal schopnost jednoduse popsat
pomeérné sloZitou problematiku, z textu je patrné, Ze umi vysvétlovat. Zpracovani prace ukazuje, Ze se Petr tématu peclivé
vénoval a dba jak na programatorskou a analytickou stranku véci, tak i na kvalitu textu.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - V}"borné
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Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuzivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
prament. Posudte, zda student vyuzZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky fadné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu s citaénimi
zvyklostmi a normami.

Reference jsou v poradku a odkazuji na relevantni zdroje.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZzenych hlavnich vysledk( zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k tirovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptim, experimentdlni zrucnosti apod.
VlozZte komentar (nepovinné hodnoceni).

Ill. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocenr.

Petr pripravil funkéni knihovnu pro generovani cest s vyuzitim difaznich modeld, coz je velmi aktualni téma v
robotice. Spoluprace na diplomové praci byla velice pfinosna. Petr je skvély programator, ma vynikajici
matematické znalosti a umi je prakticky vyuZit. Na tématu pracoval samostatné a se mnou spiSe konzultoval
dosazené vysledky. Velmi si vazim této spoluprace!

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné

Datum: 30. kvétna 2024 Podpis:
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