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Il. HODNOCENI{ JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.
Zadani povazuji za naro¢néjsi, neni vibec ziejmé, jakym zplsobem problém vyresit.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdveérecna prdce splnuje zadadni. V komentdri pripadné uvedte body zadadni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Splnéno bez vyhrad.

Zvoleny postup feseni spravny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.
Zvoleny zpUsob FeSeni povaZuji za spravny a origindlni.

Odborna droven A - vyborné

Posudte uroven odbornosti zavérecné prace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Odborna droven prace je na velmi dobré drovni. Student zjevné velmi kompetentné vyuzil sou¢asnych moznosti v navrhu
modelu a jeho natrénovani.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posud'te spravnost pouZivani formdlnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je psana velmi dobrou angli¢tinou. Text ale misty obsahuje preklepy a drobné jazykové chyby. Odkazy na literaturu je
tfeba davat do véty, nikoli za koncem véty. Text by si zaslouZil jesté jedno precteni.

Vybér zdroja, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materialt k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledkt a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Bez pfipominek.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdveérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.
Nékteré pasaze jsou ponékud hlife srozumitelné, jisté detaily chybi. Napfiklad sekce 3.5 “Model architecture” je velmi
strucnad, prestoze je to nejspis jeden z hlavnich prispévk(l autora. Neni napfiklad jasné, co se déje na zacatku, kdyZ cotext
vector neni k dispozici z posledni iterace.
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V sekci 3.2.1 se piSe o data augmentaci, kde se reference perturbuje z rozdéleni se smérodatnou odchylkou 0.1, ale neni
napsano v jakych jednotkach (predpokladam, ze v metrech). Bylo by taky dobré ukazat ablaci, kdyz tam takové data
augmentation nebude. Podobné je to s perturbaci pozice a typu detekci. Nebo dokonce i ablaci, kde nebude model
podminén typem tratového segmentu. Na druhou stranu velmi oceriuji redlny experiment se skute¢nou formuli.

Ill. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zavérecné prdce pred komisi.

PredloZzena préce je zdafild, navrzené feseni je origindlni a inovativni a predstavuje slibné vysledky oproti baseline.
Drobné nedostatky vidim v misty hQife srozumitelné prezentaci metody a chybéjici ablaci navrzeného feseni.

Predlozenou zdvérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.

Otazky k obhajobé:

1. Posledni dobou se zda, Ze state-of-the-art architektura pro sequence-to-sequence modely je
transformer. Pro¢ jste poutzil rekurentni sit s GRU?

2. Veskeré experimenty jsou provedené s konstatni podélnou rychlosti, pro¢? Je znamo, Ze kvuli malé Sifce
trati, je na vétsiné trati optimalizace podélné rychlosti mnohem podstatnéjsi nez prostorova
optimalizace trajektorie. Jak by bylo mozné model modifikovat, aby byl predikoval mimo polohy
tratovych bodu taky rychlost prijezdu?

3. Na Fig. 27 je ukdzano srovnani navrzeného E2E planovace s geometrickym planovacem, coz by mél byt
z kontextu planovac minimalizujici priimérnou kfivost. To ale z obrazku nevypada. Jak to tedy, je?

Datum: 7.6.2024 Podpis:
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