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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimofadné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Zadani prace vyZzaduje schopnost porozumét a integrovat rlizné discipliny a obory védéni a prokazat teoretické, vyvojové i
praktické dovednosti.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdavaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student Uspésné splnil zadani DP. Na zakladé teoretické reserse vybral vhodny algoritmus pro 6D odhad polohy objektl v
prostoru pomoci kamery RGB. Vytvofil digitalni model robotické buriky a pfipravil offline program robota v simulaénim sw.
Nakonfiguroval prostfedi pro realistickou vizualizace digitdIniho modelu v NVIDIA Omniverse. Vygeneroval a Uspésné
natrénoval model kamerového systému na syntetickych datech ve virtualnim a nasledné v realném svété. Vyvinul skripty a
propojil vsechny dil¢i softwarové systémy. Navrhul modularni architekturu umoznujici soucasnou praci vice vyvojari. Po
provedeni experimentl ve virtualnim prostiedi i realné robotické burnce vyhodnotil a porovnal Uspésnost trénovani
kamerového systému syntetickymi daty pro navadéni a uchopovani objektd robotem se strojovym vidénim.

Zvoleny postup feSeni vynikajici
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.
Celkové je prace dobfe strukturovana, s jasnym cilem a metodologii.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student prokazal schopnost ziskat a vyuZit odbornych znalosti z riznych oblasti kybernetiky a vyvoje softwaru. Pracuje

v disciplinach jako uéeni kamerovych systému pomoci syntetizovanych modell ve virtualnim svété, integruje riizné dosud
nepropojené reseni. DP se proto jevi jako velmi inovativni a posouva technologické hranice oboru.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Na DP praci ocenuji anglicky jazyk, vzhledem k mezinarodnimu presahu zpracovaného tématu. Graficka Gprava prace je
pékna. Vytknout mohu jen obcasné nelogické umisténi obrazk( a ukazek algoritmd, které jsou zobrazeny v jinych
kapitolach, nez prislusny text. To vede, i pfes moznost prokliku hyperlinkem, ke zhorseni pfehlednosti a ob¢asnému
zmateni ¢tendre.
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Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zavérecné prace. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlini zrucnosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Student dle mého nazoru prokazal schopnost vyborné si poradit se slozitym inZenyrskym ukolem, véetné vyvoje
novych a integrace stdvajicich aplikaci.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Dopliujici otazky:

= Na zdkladé Vasi zkuSenosti pfi zpracovani DP, ma virtualizace trénovani strojového vidéni potencidl vyrazné
zkratit a zjednodusit proces uceni kamerového systému, v porovnani s klasickym zplGsobem tj. rucni labelling
pomoci mnozstvi fotek z fyzického svéta?

= Dovedete si predstavit aplikace Vasi DP i na jiné scénafe nez uchopovani robotem a bin picking, napf. pro
kontrolu kvality a rozliseni OK, NOK dilG?

= Predpokladate néjaké potize / vyzvy pfi automatizovaném uchopovani gripperem robota v realné primyslové
praxi?

=V DP naznacujete dal$i mozZné zlepseni jako pouZiti jiné kamery nebo prepracovani buriky s kamerou nesenou
robotem. Jaké oblasti by jste doporucil pro dalsi zlepSovani, rozvoj a dalsi vyzkum, ktery by dal posouval téma
Vasi DP?

Datum: 30.5.2024 Podpis:
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