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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

prostiedkl a experimentdlni verifikace na redlné platformé F1/10 pfinasi dalsi vyzvy, napfiklad v podobé nepfesnosti pfi
lokalizaci ¢i sledovani reference.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Vsechny body zadani byly splnény bez vyhrad. Student udélal resersi odborné literatury, ktera se tyka predjizdéni

s autonomnimi zavodnimi auty a rozsitil existujici metodu pro optimalizaci trajektorii o schopnost planovat predjizdéci
manévry. Pfedpokladad se, Ze je znama trajektorie oponenta. Student dale nad rdmec zadani metodu vyuzil na obecnéjsi
problém hledani zon, které jsou vhodné pro predjizdéci manévry. Funkénost metody ovéfil v simulaci i v redlném
experimentu a prozkoumal, jak rozdily v parametrech vozidla a pouzité fidici algoritmy ovliviiuji moZnosti pfedjizdéni pfi
zdvodech.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Zvoleny postup feseni je spravny. Pro metodu planovani predjizdécich manévria byla zvolena optimalizacni metoda na
hranici soucasného poznani, kterd je pro tento tGcel velmi vhodn3, protoze umi jednoduse navazat manévr na zbytek
optimalizované trajektorie. Pravdépodobna vyssi vypocetni ndaroc¢nost metody neni problémem pro hledani zén vhodnych
k predjizdéni, protoZe je to soucasti pripravy na zavod, kterd neni vyrazné ¢asové omezena.

Odborna uroven B - velmi dobre

Posudte troveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student zpracoval pravidla znamych soutézi a na jejich zakladé formuloval rozumna pravidla spravného predjizdéni pro
autonomni zavody. Na zakladé stanovenych pravidel poté upravil existujici metodu pro optimalizaci trajektorie, pfevazné
rozsitenim jeji kriteridlni funkce a pfidanim kontroly kolizi, aby uméla nalézt predjizdéci manévr. Experimentalni ovéreni
vlivu parametr( aut a typu fidicich algoritmd bylo rozsahlé a zahrnovalo i experimenty s redlnym autem F1/10, na kterém
bylo ukazano, Ze nalezené predjizdéci manévry jsou v rdmci mezi proveditelné. V préci je ale navrzena kriterialni funkce
vysvétlena pouze zbézné a chybi experimenty, které by ukazaly, proc¢ vypada zrovna takto. Také v sekci s experimenty
chybi informace o tom, jaky byl pocet nalezenych Uspésnych manévrli a vypocetni ¢as metody.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobie

Posudte spravnost pouZivdni formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdanku.

Prace je pséana dobrou angli¢tinou bez gramatickych chyb. Text je na nékolika mistech hlife organizovany, student
napriklad ¢asto opakované odkazuje na jiné ¢asti textu, ackoliv to neni potfeba, a prace se kvili tomu ¢te hire. Student
misty v praci nejednotné pouziva britské i americké vyrazy a na par mistech se objevuji i vyrazy nevhodné do akademické
prace, napriklad ,pretty robust”. Formalni zapisy jsou korektni.

Vybér zdrojh, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidlG k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

V prdéci je citovano 33 zdroju, pfevazné ¢lankl z kvalitnich konferenci a Zurnald. Povazuji je za relevantni a citace jsou

v souladu s cita€nimi normami a zvyklostmi.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdverecné prdce pred komisi.

Text této prace ma nedostatky co se tyce jazyka a struktury a chybi v ném analyza chovani vyvinutého
optimaliza¢niho algoritmu. Prace ale pfinasi kvalitni studii problému predjizdéni v soutézi F1/10 a pfinasi nové
poznatky ohledné faktord, které ovliviiuji Uspésnost predjizdécich manévri, které jsou velmi cenné. Vyvinutd
metoda ma navic vysoky potencial pro praktické vyuziti v soutézi. PredloZzenou zdvérecnou praci hodnotim
klasifikacnim stupném B - velmi dobre.

Otazky k obhajobé:

1) Jaky je zhruba vypocetni ¢as, ktery metoda potiebuje k nalezeni optimalniho predjizdéciho manévru?

2) V sekci 4.2.3 pisete, Ze metoda mUize nalézt vice UspésSnych manévrd, které jsou ale suboptimalni. Jaky je rozdil
(naptiklad v délce manévru) mezi suboptimalnim Uspésnym predjizdécim manévrem a tim optimalnim? Jak velky
je? Kolik vypocetniho ¢asu zhruba zabere nalézt optimalni pfedjizdéci manévr od toho momentu, kdy je nalezen
prvni Uspésny?
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