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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prace.

Diplomant musi prokazat znalost vSech ndvaznosti a nevhodnym zasahem muzZe zpUsobit nabourdni stroje. To sebou nese i
vyssi tlak na kvalitu vystupu.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Cile prace byly splnény nad ramec zadani.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Diplomant uZ od zacatku cili na produkty Siemens (NX, Sinumerik,...), které umoznuji zvladnout aplikaci. V rozboru
aditivnich technologii, ktery je rozhodné na misté, by zaslouZilo cilit na primyslové pouZiteln&jsi nez ,pomérné popularni
Prusa“, napf. HP multijet fusion. Technologie nanaseni byla jiz preddefinovana a nejvétsi hodnotu spatfuji v postupu kolem
fizeni robota.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Prace je na vysoké technické urovni. Diplomant prokazuje hluboké technické porozuméni fizeni pohybi robota.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

V préci jsem neshledal chybu ve formalnich zapisech. Prace je prehlednd, sméfuje od zacatku k cili, graficka uprava je na
dobré drovni.

Vybér zdroju, korektnost citaci C - dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdavdni a vyuZivani studijnich materidl( k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Diplomant uvadi obrovsky seznam poufZité literatury. Vyvolava to ve mné pochyby, zda byla skute¢né pouzita.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlini zrucnosti apod.
Velmi oceriuji prakticky vystup v podobé vytisténych dilci. Uroveri vystupu je vyborna.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Tato prdce se zabyva integraci nové technologie (extruderu CEAD E25) do stdvajiciho pracovisté (robot KUKA KR60
HA s RS Sinumerik 840D). Byly definovdny nové funkce pro ovldddni technologie a bylo vytvoreno propojeni
pracovisté s uZivatelem. Ddle byl vyfesen postprocesor pomoci ndstroje Post Configurator v Siemens NX, ktery
umoZhiuje tisknout dilce s rozdilnymi délkami vrstev pfi dodrZeni spravného mnoZstvi materidlu a casu jedné vrstvy.
Byla také vytvorena optimalizacni funkce pro Fizeni posuvové rychlosti na zakfivenych usecich. Vysledkem je
simulacni model s emuldtorem fidiciho systému a ovérend funkcnost pracovisté. Prdce splnila vsechny definované
cile a navic byla provedena implementace a ovéreni optimalizacni funkce nad ramec zadanych cila.

Diplomant kvalitné zpracoval téma a zanechal po sobé funkcni aplikaci 3D tisku pro jakéhokoliv uZivatele NX CAM.
Dotazy:

Setkal jste se behem své reserse i s jinymi fidicimi systémy robotu, které by méli zajimavé funkce pro danou
aplikaci?

Jak byste postupoval, pokud by od vyrobce nebyl k dispozici GSDML soubor k extruderu?
Myslite, Ze robot KUKA KR60 by byl pro prumyslovou aplikaci nejvhodnéjsi?

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 22.1.2024 Podpis:
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