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Nazev diplomové prace:

Postprocesor, simulaéni model a PLC konfigurace robotického pracovisté pro velkoformatovy 3D tisk
Néazev diplomové prace anglicky:

Postprocessor, simulation model and PLC configuration of a robotic station for large format 3D printing

Pokyny pro vypracovani:

Popis tématu: Funkce pro Fizeni robotu jsou odvislé od pouZité pracovni hlavice (napf. pro substraktivni &i aditivni technol.).
Cilem tématu je postprocesor, simulaéni model a potfebné tpravy v PLC Fizeni pro pracovisté s robotem KUKA, E.s.
Sinumerik 840D a extruderem pro pfipravu a verifikaci NC programu pro aditivni vyrobu. Osnova prace: Predstaveni
aditivnich a subtraktivnich technologii vyuZivajicich roboty, véetné velkoforméatového 3D tisku. Popis Fizeni robotu KUKA
pomoci f.s. Sinumerik. Popis funkci v NX CAM pro aditivni technologie. Analyza PLC fizeni robotu KUKA a extruderu.
Navrh a realizace uprav PLC fizeni, postprocesu a simulaéniho modelu s emulatorem .s. pro fizeni robotu KUKA pro
aditivni technologii. Navrh optimalizace parametrt Fizeni robotu a extrudéru pro dosaZeni kvalitni vrstvy dilce. PFiprava
drah pro dilec vyrabény aditivni technologii. Ové&feni postprocesoru a simulaéniho modelu odbavenim NC program( pfi
fizeni robotu v laboratornich podminkach. Zhodnoceni vysledk(. Rozsah textové &asti: 70 - 90 stran: Rozsah grafické
Casti: Vybrané vyvojové diagramy, uZivatelsky manudl k postprocesoru a simulaénimu modelu, diagram propojeni pracovisté.
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