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Il. HODNOCENIi JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.
Zadani prace odpovida narocnosti bakalarské praci.

Spinéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zavérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatka.

Zaddani bylo spinéno.

Zvoleny postup feseni vynikajici
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody feseni.
Student detailné porovnal metody, zvolil vhodny postup a zadané téma vyresil.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladid a
dat ziskanych z praxe.

Odborna uroven je odpovidajici.

Ocenuji presné méreni vlivu teploty krokového motoru (kap. 3.2.2).

Algoritmy pro skenovani oblasti i testovani algoritmu (kap. 4.3 a 4.4) jsou porovnany a detailné zpracovany.

Byl vytvoren funkcni ovlddaci program s intuitivnim grafickym rozhranim.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobre

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Str. 11: Princip laseru by mohl byt popsan vhodnéji.

Str. 12: T¥i hladinovy systém: ,,Negativem tohoto systému je nizka Gcinnost” — z hlediska G¢innosti toto nemusi byt presné.
Kvazi-3-hladinové systémy jsou popsany velmi strucné dale.

Str. 32, obr. 4.2: Mohl by byt zobrazen detail v okoli cerpaci vinové délky a vypocten absorpcni koeficient.

Str. 33, tab. 4.1: Maximalni vykony mohly byt zobrazeny i v grafu pro vétsi nazornost a dalsi analyzu.

Str. 36, obr. 4.8 a 4.9: Zrcadlo M4 je popsano jako kulové, ale je znazornén symbol pro rovinné.

Str. 40, obr. 4.13: Je zobrazena kamera WinCamD, nicméné, v textu je diskutovana fotodioda FDS1010.

Stylistické detaily, chybéjici a prebyvajici interpunkce

Str. 10: ,vazby. Kterd“; ,optimalizace, se tradi¢né”, , pfesnost aviak cenou”

Str. 11: ,, ,avsak”

Str. 14: ,Metoda, pomoci které Ize téchto parametr( docilit nese anglicky nazev”
Str. 19:,,6.45x6.45 um*“ - jednotka um na novém radku.

Str. 21: ,,aplikaci, [19].“
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Vybér zdroju, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidld k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky rddné
odliseny od viastnich vysledkd a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Vybér zdrojl je odpovidajici.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledk( zdvérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlini zru¢nosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zavérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdverecné prdce pred komisi.

Zadani bylo splnéno ve vSech bodech. V rdmci prace byly detailné porovndny algoritmy pro skenovani oblasti a
provedeno testovani algoritmu. Nasledné byl vytvofen a otestovan funkéni ovladaci program s intuitivnim
grafickym rozhranim. Student se také seznamil s vyvojem a konstrukci diodové buzeného pevnolatkového laseru
pracujiciho v rezimu volné generace i reZimu synchronizace moédua. Vykon laseru v reZzimu volné generace byl
nasledné programem optimalizovan a byla nalezena oblast stabilni generace.

Otazky k obhajobé

1. Jaka byla délka rezonatoru pro rezim synchronizace modu (str. 36)? Jaky je vztah mezi délkou rezonatoru a
opakovaci frekvenci impulsi?

2. Na obr. 4.11 je zobrazen vystupni vykon laseru. MzZete odhadnout, od které hodnoty cerpaciho vykonu
generoval laser v reZimu stabilni synchronizace moédu? V jakém reZimu laser generoval pro nizké Cerpaci
vykony?

3. Jak dlouho trval algoritmus naladéni laseru (kap. 4.5, obr. 4.24)?

Jaké budou vyhody pfipravovaného nového kontroléru pro krokové motory oproti feseni od firmy Standa?

5. Jakym zplsobem byla vypocitana poloha svazku na kamefre pfi méreni stability svazku v zavislosti na teploté
drzaku (kap. 3.2.2)?

&

PfedloZenou zadvérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném B - velmi dobre.
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