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I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Autonomous vehicle traction system development
Jméno autora: Ondiej Kuban

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/uastav: Katedra fidici techniky

Vedouci prace: doc Ing. Tomas Hanis, Ph.D.

Pracovi$té vedouciho prace:  Katedra Fidici techniky, CVUT FEL

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

Bakalarska prace se zabyva navrhem systému fizeni jizdni dynamiky autonomniho vozu. Tato prace je motivovana eForce
Formule Student tymem a jejich autonomni formuli

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student zadani splnil ve vSech bodech v plné mire

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Student byl velmi aktivni, na dohodnuté terminy chodil pfipraven.

Odborna udroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

PfedloZena prace je na dobré urovni. Kde student byl schopen vyzit znalosti ziskané béhem studia, které dale Uspésné
rozsitil o informace z literatury a dalsich zdrojl. Vysledkem predloZené préce je hierarchicky fidici systém poskytujici
kontrolu trakce, véetné pricného rozdéleni trakéniho momentu, za Géelem modifikace pfi¢né jizdni dynamiky. Vysi Fidici
uroven poskytuje funkcionalitu vedeni po trati.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Predlozena prace je v anglickém jazyce a plné odpovida rozsahem a formou.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student prokazal schopnost pracovat s literaturou a ziskat informace z dalSich zdrojd nezbytnych pro realizaci této prace.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zavérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdini zru¢nosti apod.
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IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

OndFej pracoval na tématu rozsifeni Fizeni autonomniho vozu formule tymu eForce CVUT — FEL. Hlavnim aspektem této prace
je vyvinout hierarchicky fidici systém s ohledem na jizdni dynamiku vozu a kontrolu trakce vhodného pravé pro autonomni
formuli. Student dale naimplementoval algoritmy fizeni pficné dynamiky a vedeni vozu po trati zaloZenych na predpokladech

nizsich smycek fizeni jizdni dynamiky. Veskeré algoritmy uspésné testoval s vyuZzitim simulac¢niho prostredi IPG CarMaker
s modelem verifikovanym na redlnych jizdnich datech.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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