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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Napln prace bylo vyuZiti existujicich supervizované nauc¢enych modell pro instance segmentaci a detekci
obrazkl a vyuiit je pro detekci v 3D doméné v oblastni autonomnich aut. Aplikace vyZadovala spusteni
hotovych modelQ, ale i vlastni nauceni existujicich detekénich siti a hlavné implementaci vlastni supervize na
zakladé existujicich metod registrace bodu.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil vSechny body zadani, prozkoumal velké mnoistvi zplsob, jak vyuZit segmentované 3D point
cloudy po kalibraci. Veskeré pristupy jsou zhodnoceny a diskutovany z hlediska presnosti, vypocetni
narocnosti i robustnosti, coZ povaZzuji za velmi pfinosné.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

VSechny metody jsou z mého pohledu rozumné, i intuitivni (coZ je spravné). VyuZiti registrace podle Sablony objektu je
spravny postup k ziskani trénovacich dat pro 3D sité, kde geometrie je hlavnim diskriminativnim pfiznakem. Cenim téz
dotknuti se temporalni slozky v podobé trackovani objektd a oblasti viditelnosti point cloudu. Nékteré metody by stalo
za to prozkoumat vice, napf. zminénou oblast viditelnosti, kde diskutovany problém je unifikovany CAD model pro
vSechny automobily, nicméné v rozsahu diplomové prace je hloubka naprosto dostacujici.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student Cerpal z pfednich konferenci i Casopiseckych ¢lanku a vyuZil nejnovéjsi metody z poslednich let vyzkumu. Data
pouZil ze standartniho srovnavaciho datasetu pro autonomni fizeni. Srovnani metod je preledné v tabulkach v sekci
experimenty.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Prace je obsahla, strukturovana a jazykové spravna. Rovnice jsou fadné Cislovany.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.
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I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Prdci hodnotim velmi kladng, obzvla$té vyhodnoceni experimentdalni fasti a je tieba
vyzdvihnout nadstandartni vysledky, které maji potencidl k publikaci na menSich
konferencich. Nasledujici dotazy se mimo prvniho tykaji spiSe moZnych rozSireni.

1) Véty typu “without using any human labels” jsou z mého pohledu zavddéjici (obzvl
48té kdyz vlastni prdci klasifikujete jako weakly—supervised). Chdpu, Ze se nardZi na
to, Ze anotace nejsou ve 3D, ale MS-COCO dataset obsahuje 12876 ruc¢n& anotovanych sni
mkd [https://cocodataset. org/#explore], kde se nachazi jedno nebo vice automobild z
ruznych sekvenci na kterych se stavi. Zavadi se i mirny prior pri vybéru nejlepSi
valida¢ni backbone sité (RegNetY) na 2D KITTI obrdzcich. Pokud je tedy cil vyuZit
foundation modely, tedy vyuziti jiZ existujicich ruéné anotovanych snimkd, jaké jsou
proti—argumenty k pouziti hotovych kamerovych detektord (nebo i 3D detektord) z

vy jmenovanych dataset@ (Waymo a nuScenes), které jsou specializované na dopravni
situace?

2) Na strané 43 se diskutuje vliv outlier@l na chamfer distance. Jaky by byl efekt pri
pouziti tkz. “Truncated chamfer distance” , tedy vypoltu lossu pouze na bodech vzda
lenych do né&jaké omezené vzdalenosti?

3) Predpokldada se uréity geometricky prior ve formé velikosti bounding boxu napoéi
tany z aut KITTI datasetu. Co zpusobi tento prior pri chyb& sité z detectronu2, kde

napriklad chybné zaméni velké ndakladni auto za osobni automobil?

4) Maze byt Vami navrZené teSeni aplikovano i na dalSi agenty na silnicich, naptiklad
Lidi a cyklisty? MaZe nastat néjaky problém v téchto dvou kategoriich?

5) Na obrdazkdl 5.9 a), kde je spatné matchnuty automobil, ale spravnd trajektorie,
zkouSel jste zavést néjaky loss, ktery by dokazal teSit tento pripad?

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 16.1.2024 Podpis:
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