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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani Vyssi sloZitost

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prace.

Zadani prace vyzaduje porozuméni problematiky priblizeni satelitu na obézné draze Zemé k pozemnimu anténnimu systému
a fizeni pohyblivého mechanismu nataceni smérové antény.

Splnéni zadani Spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdfri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatka.

Z predloZené prace vyplyva, Ze zadani bylo splnéno z vétsi ¢asti, zplisobem odpovidajicim ¢asovému a technickému zajisténi.
Student k naplnéni zadani vytvofil zdrojovy kdéd v prostfedi Matlab a popsal dosazené vysledky. Z prace neni zfejmé, do jaké
miry bylo realizovano propojeni vyvinuté aplikace s fyzickou sestavou kontroler + rotator.

Zvoleny postup feseni Postup reSeni - systematicky
Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Student v Uvodni resersi nejprve rozebira jednotlivé aspekty pohybu druZice po obézné draze Zemé, dale studuje
problematiku vykonové bilance radiokomunikaéniho kanalu se smérovou anténou a popisuje typickou realizaci
stacionarniho anténniho systému opatfeného rotatorem typu azimut-elevace. Teoretické vypocty zavadi v podobé viastniho
kodu do simulace v prostiedi Matlab a po naslednych simulovanych experimentech provadi analyzu dosazenych vysledkd.

Odborna uroven Stiedné vysoka

Posudte trovefi odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Dle predloZené prace student prokazal samostatnost v navrhu a realizaci simulaéniho programu véetné porozuméni
implementace standardu SGP4. V porovnani se zadanim prace bylo jisté mozné detailnéji propracovat nebo vyvinout
testovaci pfipravek pro dosazeny systém tizeni, zejména s prihlédnutim k mozZnosti pokracovani studia na navazujicim
doktorském programu, kde by vysledky prace mohl student ddle do hloubky rozvijet. Odvedenou uroven z hlediska
dosazeného vysledku hodnotim jako stfedné vysokou.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace Uspokojiva

Posud'te spravnost pouZivani formdlnich zapist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdanku.

Po formalni strance lze v préci nalézt predtiskové chyby, které byly s nejvétsi pravdépodobnosti zplisobeny nedostatkem
¢asu k revizi, nikoliv vSak jazykovymi nedostatky studenta. V pfipadé zajmu studenta pokracovat v oboru letectvi

a kosmonautiky bych doporucil dalsi publikacni ¢innost zejména v anglickém jazyce, pro Ucely budouciho zverejriovani

a sdileni vysledk s dal$imi kolegy z oboru, véetné Ucasti na odbornych konferencich.
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Vybér zdrojt, korektnost citaci Vyhovujici

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdani a vyuZivani studijnich materidl k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky fadné odliseny od
vlastnich vysledkt a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Zdroje uvedené v praci spatfuji jako uspokojivé citované. Student vyuzil zdroji akademickych, komercnich i védeckych, avsak
oproti zvyklosti neuvedl| dataci ¢erpani jednotlivych pramen(, coz mize v budoucnu komplikovat dohledavani jednotlivych
informaci.

Dal$i komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napf. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystup(m, experimentdini zruc¢nosti apod.
Vzhledem k tomu, Ze cilem prace bylo nalézt optimalni metodu nataceni antény pomoci azimut-elevace rotatoru,
spatfuji nemoznost testovani aplikace v redlném prostredi s kompletni mechanickou konstrukci jako urcitou
nevyhodu studenta, jak ziskat dalsi poznatky, které by bylo mozné promitnout do vystupu prace a ucinit ji tak
vysoce praktickou. Teoreticka simulace zjevné neuvazuje dalsi aspekty krokového smérovani, jako je mechanicka
pruznost a s ni souvisejici kmity konstrukce mnohakilogramové pohyblivé sestavy, ktera pro uvedené kmitocty
mUze dosahovat rozmérl v fadech jednotek metrd.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Student predloZené zadani splnil od reserSe problematiky, porozuméni relevantnim fyzikalnim principdm, az po
navrh a realizaci simulace, v€etné analyzy dosaZzenych vysledkd. V praci je uvedeno, Ze cely systém byl rovnéz
testovan s fyzickym zafizenim rotatoru a prislusného kontroléru, avsak bez bliZsich detaild o vysledcich nebo
moznych uskalich experimentalni prace. Po teoretické strance tak hodnotim splnéni zadani prace bez vyhrad.

Vzhledem k vySe uvedenému si dovoluji pfedloZenou zavérecnou praci hodnotit klasifikacnim stupném

B - Velmi dobfe.

Otazka 1): V praci je konstatovano, Ze vyvinuty fidici algoritmus pracuje se vzorkovaci frekvenci 1 Hz. Pfi spinani
proud( tekoucich do obou stejnosmérnych elektromotor( rotatoru tak dochazi ke znacnému a ¢astému
opotrebovani kontaktl pfislusnych vykonovych relé v kontroléru SPID, coZ je znamy problém tohoto svétové
rozsireného systému. Jaké vykonové spinaci prvky povaZujete za vhodnéjsi pti hypotetické realizaci vlastniho
kontroleru, s uvaZzenim, Ze jde o spinani indukéni zatéze s proudy radu 10 A, pfi napéti 14V? Prosim uvedte
priklad(y).

Otazka 2): Nedilnou soucasti redlného anténniho systému s rotatorem azimut-elevace je i kabelaz. UvaZzuje
vyvinuty fidici algoritmus kontinudlni béh systému v radu dni tak, aby se koaxidlni a vykonové kabely nenavinuly
na stozar nebo nosnou konstrukci? Prosim stru¢né vysvétlete.
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