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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani naroc¢néjsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

Multiroboticka explorace je obecné velmi komplexni problém s mnoha aspekty, které je nutné vyresit pro dosazeni
pozadované funkcionality. Aplikace na tym heterogennich UAV pfedstavuje problém na hranici soucasné publikované
literatury. Navic jeji bezpecné nasazeni na tym realnych UAV v prostredi s prekazkami vyZaduje peclivé otestovani zvoleného
pfistupu a bezchybnou funkci vyvinutych algoritmd.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predlozenad zdvérecnd prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatk.

Zadani bylo splnéno ve vsech bodech.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace B - velmi dobre

Posudte, zda byl student behem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Studentka pracovala samostatné a své feseni prlibézné konzultovala. Drobnou vyhradu mam k organizaci ¢asu na praci -
bylo by dobré si ¢as Iépe rozvrhnout, aby nebyla ¢ast prace dopisovana na posledni chvili.

Odborna droven A - vyborné

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Studentka na zakladé znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury navrhla explora¢ni metodu pro tym heterogennich
UAV. V implementaci metody navazala na existujici algoritmy vyvinuté v ramci skupiny Multirobotickych systému, ¢imz
prokazala schopnost rychle se zorientovat v existujicim systému a navazat na néj. Chovani navrzené metody korektné ovéfila
v simulacich i redlnych experimentech. Realné experimenty poukazaly na nékteré aspekty, které je nutné vyresit v rdmci
budouciho vyzkumu, coz svédci o komplexnosti feSeného problému.

Formalni a jazykova Groven, rozsah prace B - velmi dobre

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Formalni a jazykova Groven prace je velmi dobra. Prace je psana korektni anglictinou s minimem preklep(i nebo
typografickych nedostatkd, které nijak zasadné nesnizuji Citelnost prace.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuzZivani studijnich materidl( k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
prament. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od

1/2




¢vuT POSUDEK VEDOUCIHO
ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOKE
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Vsechny relevantni zdroje jsou korektné citovany. Kapitola , State of the art" obsahuje rozsahly prehled aktualné existujicich
pristupt k jednotlivym aspekttiim reSeného problému, misty by ji bylo mozné jesté vylepsit konkrétnéjsim vyjadrenim vztahu
jednotlivych citovanych metod ke zvolenému zplisobu Feseni. Prace navazuje na existujici vyzkum skupiny Multirobotickych
systémd, od ného? jsou vysledky prace radné odliseny.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZzenych hlavnich vysledk( zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptim, experimentdlni zrucnosti apod.
Problém multirobotické explorace tymem heterogennich UAV v prostredi s prekazkami je na hranici sou¢asné publikované
literatury a vysledky prace tedy budou jisté vyuZity v navazujicim vyzkumu. Kladné hodnotim i snahu studentky o co nejvétsi
moZnost znovupouZitelnosti a rozsifitelnosti kodu.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrinte aspekty zdveérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocent.

Studentka navrhla Feseni komplexniho problému multirobotické explorace tymem heterogennich UAV v prostredi
s prekazkami. Na zakladé znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury navrhla a implementovala metodu
pouzitelnou v redlném case s tymem realnych UAV. Navrzenou metodu otestovala v simulacich i na readlném
hardwaru a vytycila aspekty vhodné pro navazujici vyzkum. Prace je rddné zasazena do kontextu existujici
literatury. Zadani prace povaZzuji za splnéné ve vsech bodech.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném [p vyborné.

Datum: 22.1.2024 Podpis:
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