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I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Autonomni dorucovaci robot

Jméno autora: William J. Meyers

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta architektury (FA)

Katedra/ustav: Ustav Designu

Vedouci prace: Prof. Ak. Soch. Marian Karel, Doc. MgA. Josef Safafik Ph.D
Pracovisté vedouciho Ustav Designu FACVUT

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Zadani shleddvame jako vhodné definované ve vztahu k uzivateli a potfebam konkrétni cilové skupiny.
Redenou problematikou (Autonomni dorucovaci robot) se ma smysl, z naseho pohledu, z pozice
designéra zabyvat. Cile a vyzvy jsou dostatecné dolozZeny kvalitni analytickou ¢asti, ktera je nosnou
oporou celého projektu.

SpInéni zadani splnéno

PredloZend zdvérecna prace spliuje svym rozsahem a vyslednym designérskym resenim vsechny
predem definované body (vyzvy) bakalarské prace.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Student William J. Meyers byl v prlibéhu letniho semestru aktivni a dodrzoval veskeré terminy
stanovené atelierem Karel. Priibézné konzultoval a zapracovaval ptripominky vedouciho bakalarské
prace, odborného asistenta. Dokazal pracovat samostatné a efektivné. Komunikoval v rdmci
mezifakultniho tymu s odborniky a specialisty (FS a FD CVUT)

Odborna uroven A - vyborné
Dolozenad literatura a odkazy na odborné zdroje jsou dostate¢né (vzhledem k povaze projektu) a
podloZené konzultacemi s odborniky.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Typograficka, formalni a jazykova stranka je odpovidajici potfebnému rozsahu zavérecné bakalarské
prace na Ustavu Designu FACVUT a neshledavame zasadni nedostatky.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Dolozené zdroje na odbornou literaturu, jejich vybér a rozsah, jsou z naSeho pohledu dostatec¢nou
oporou pro feseni dané problematiky.
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Il. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Student William J. Meyers si jako format své bakalarské prace voli produktovy design fesici
koncept autonomniho dorucovaciho robota. V prvotni fazi formulovani svych vizi si stanovuje jasné cile a
kritéria, kterymi si striktné vyty€uje mantinely svého konceptu. Format dorucovaciho robota se ustalil
zacatkem letniho semestru, kdy byla v ramci ateliérovych mezioborovych workshopl navazana
spoluprace s doc. Ing. Vaclavem Jirovskym CSc. z fakulty dopravni. Velmi ocefiujeme Williamovo
rozhodnuti pridat se v rdmci své bakalarské prace do mezioborového tymu a byt souédasti procesu
navrhovani komplexni sluzby, kterd je koncipovana dle striktnich kritérii a omezeni danymi
implementovanymi technologiemi. Byt soucdsti mezioborového tymu pfinasi pro designéra potencialni
komplikace a diskomfort, kdy maze byt vzhledem k participaci kolegl s jinymi koncepcnimi
preferencemi narocné prosadit své vize a vnést do celkového designu vyrobku vlastni rukopis (emoce).
Toto mezioborové prostredi vSak mize byt na druhou stranu zaroven velmi pfinosnou a cennou
zkuSenosti, kdy si student praxi ovéri redlny proces navrhovani produktu ve vsech jeho produkénich
fazich. Vzhledem k tomu, Ze projekt vedeny doc. Ing. Vaclavem Jirovskym CSc. konci az v roce 2024,
predpokladame, Zze bude v jeho finalni fazi k vidéni funkéni prototyp.

William odvedl v rdmci tymu z pozice designéra velmi dobrou praci. Pfekvapilo nas jeho nadseni
a schopnost reagovat na kladené vyzvy a komplikace, kterych bylo v pribéhu semestru nespocet.
Ustdleni konceptu do formy interiérového rfeseni, kdy autonomni robot rozvazi zasilky v ramci
kancelarskych budov, pfineslo zajimavé technologické reSeni omni kolecek, které umoznuji lepsi
manipulovatelnost se zasilkou. V plvodnim navrhu William pocital s integraci omni kole¢ek na obé osy
robota, toto reseni viak byl nakonec zavrhnuto a nahrazenou hybridnim konceptem zahrnujicim
integraci klasickych kol.

Tvar vysledného designu nasleduje funkci a respektuje estetiku prostredi se kterym interaguje.
Puristni design je esteticky, prakticky a vzhledem k funkci, kterou vykondva, dobfe udrzitelny. Soucasti
konceptu autonomniho robota je i automatizovany autonomni poradac se schrankami pro rozvoz. Tento
systém je velmi dlimysIné navrzen kolegy v tymu a s designem robota tvori harmonicky a vysoce funkéni
celek. Interakénim prvkem komunikujicim se zakaznikem je zde velmi citlivé aplikovany Oled displej,
ktery umozZnuje variabilné ménit obsah. Vnitfni usporddani technologickych prvkd (hardware) je diky
spolupriaci a konzultacim se strojati a technology z Fakulty dopravni a strojni feSeno funkéné
s pfihlédnutim na bezpeénostni a udrzitelny aspekt produktu. Vzhledem k integraci bateriovych poli,
které se mohou provozem prehfivat, je skelet z hliniku dobrou volbou, ktera navic plni estetickou funkci.
Robot se dd snadno rozebrat a upgradovat (motory, baterie, fidici jednotka). DimysIné jsou feSeny
funkéni detaily jako jsou napfiklad elektromagneticky aktivovatelné zamky pro uchyceni boxu se
zasilkou.

Dékujeme Williamovi, Ze nam udélal se svym projektem v rdmci CVUT dobré jméno a oteviel dvefe pro
dalsi moznou a smysluplnou spoluprici.

Predlozenou zavérecnou praci studenta William J. Meyerse hodnotime vzhledem k jeho nespornym
kvalitdm klasifikaénim stupném A - vyborné.
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