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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

réznych oboru. Jednd se zejména o znalosti operacniho systému Linux, programovani, modelovani 3D objektd a jejich tisk
atp. Navic, vysledky teoretické prace bylo nutné experimentalné otestovat a vyhodnotit na HW (vozitko JetRacer).

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdveérecnd prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadadni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIlnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Prace se sklada ze dvou casti — teoretické a praktické. V prvni teoretické ¢asti je nejprve problematika detekce objektt
pred vozidlem zasazena do kontextu stupné autonomie vozidel. Nasleduje prehled moznych senzort, které je mozné
pouzit pro detekci prekazek, a to véetné podrobného popisu jejich funkcionality, slabych i silnych stranek. Senzory jsou
mezi sebou porovnany a je zvolen ten nejvhodnéjsi pro feseni Ukolu. Tato ¢ast prace byla zcela sp/néna. V praktické casti
bylo ukolem projektové vozitko JetRacer rozsifit o lidar, navrhnout vhodné feseni a konstrukéni zmény zdokumentovat.
Tato cast prace byla zcela sp/néna. Dalsim ukolem bylo naprogramovat aplikaci pro sbér, vizualizaci a vyhodnoceni dat

z lidaru a ve spolupréci s autorem bakalaiské prace S. Jelinkem: , Detekce prekazek pred autonomnim vozidlem
zpracovanim kamerovych dat" vytvofit robustni systém pro detekci prekdzek pred autonomnim vozitkem fuzi dat z lidaru a
kamery a funkcénost systému ovéfit na realnych datech. Tato ¢ast prace byla zcela splnéna.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribéziné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatec¢né pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

P¥i praci na projektu i pfi vlastnim zpracovani bakalarské prace byl student velmi aktivni. Konzultace probihaly vétsSinou v
Teams a to pravidelné kazdy tyden, v zavéru pak i ¢astéji. Schlzky byly vidy konstruktivni, uloZzené Ukoly plnil v terminu a
Casto prichazel i s dalSimi napady a postupy, které by bylo dobré otestovat. Student je zcela jisté schopen samostatné
tvardi prace.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Prace zacina prehledem senzorl(, které jsou vhodné pro reseni zadané problematiky. Pokraduje vlastnim popisem
sestaveni vozitka JetRacer a navrhem nastavce pro integraci lidaru. V dalsi ¢asti je podrobné popsdno zprovoznéni lidaru
pod OS Linux a je zde popsana vlastni aplikace pro zpracovani a vizualizaci dat z lidaru. Praktickou ¢dast prace uzavira popis
experiment(. Dovedu si predstavit komplexnéjsi resersi a robustnéjsi a Iépe optimalizovany algoritmus, ale v kontextu
bakalarské prace odbornou uroven hodnotim stale jako vybornou.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
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Prace je psana v ¢eském jazyce, jeji struktura je prikladna, kvalita pouZzitych obrazk(, vysazené matematiky, vypisu
zdrojovych kadl je vyborna. Jazykova uroven by mohla byt lepsi, ale presto v této ¢asti nemam praci co vytknout.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivdni studijnich materiali k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Podkladem pro praci jsou vhodné zdroje zejména z poslednich let, a to nejen knihy, ¢lanky z odbornych ¢asopist a
sbornikd recenzovanych konferenci, ale i internetovych diskusnich skupin a blog(. Vse je pfikladné citovano, stejné tak
jsou doloZené a citované zdroje z internetu. V textu je tak mozné snadno rozlisit vlastni vysledky a nazory studenta od téch
citovanych.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdveérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkt, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdlni zru¢nosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Student v této bakalarské praci prokazal, Ze se orientuje v zakladni problematice detekce objekt( zpracovanim dat
ze senzord, je schopny navrhnout modifikaci HW a realizovat ji pomoci modelovani 3D objektd a tisku. Zaroven
vytvofil aplikaci v jazyce Python pro zpracovani dat z lidaru a experimentdalné ovéril jeji funkcnost. Tim dostatecné
prokazal, Ze je schopny samostatné tvirci prace.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 28.8.2023 Podpis:
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