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2023



Obsah
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1 Vzorový popis funkce

Následuj́ıćı část obsahuje vzorový popis typické funkce vytvořené v rámci tvorby
části nástroje obsluhuj́ıćı navrhované specifické rozš́ı̌reńı VMŽI pro DSFD. Jedná se ne-
existuj́ıćı funkci. Určité části vzorového popisu mohou být doplněny o rozšǐruj́ıćı popis,
který u běžné funkce neńı. Tento popis je v textu vyznačen kurźıvou.

VzorováFunkceProDSFD (vstupńıParametr1, vstupńıParametr2,
..., vstupńıParametrN)

Účel funkce:
Tato část dokumentace obsahuje popis účelu funkce, přičemž v př́ıpadě existence podobné,
již existuj́ıćı funkce v nástroji pro tvorbu VMŽI, zd̊urazňuje rozd́ılnou funkcionalitu oproti
ostatńım implementovaným funkćım v rámci nástroje pro tvorbu VMŽI.

Vstupńı parametry:
Tato část obsahuje seznam všech parametr̊u vstupuj́ıćıch do funkce s vysvětleńım jejich
účelu v rámci funkce a rozsahu př́ıpustných hodnot parametru formou intervalu, množiny
nebo seznamu př́ıpustných hodnot. V př́ıpadě seznamu je každá položka doplněna textem
vysvětluj́ıćım funkci dané hodnoty.

� Parametr1: - Funkce daného parametru v rámci dané funkce.
Př́ıpustné hodnoty:

– Hodnota 1 - Zadáńım této hodnoty dojde k určité operaci.

– Hodnota 2 - Zadáńım této hodnoty dojde k jiné operaci v rámci funkce.

� Parametr2: - Funkce daného parametru v rámci dané funkce.
Př́ıpustné hodnoty: < 0, 1) - mohou být zadány hodnoty od 0 včetně do 1 mimo.

� ParametrN: - Funkce daného parametru v rámci dané funkce.
Př́ıpustné hodnoty:

– Hodnota 1 - Zadáńım této hodnoty dojde k určité operaci.

– {1, 2, 3, ..., N} - Mohou být zadána celá č́ısla od 0 do N včetně.

Vnitřńı popis funkce:
V této části je detailně popsána struktura funkce, jej́ı vlastnosti, očekávané chováńı vč.
požadovaných vstup̊u od uživatele zadávaných v pr̊uběhu běhu funkce, formy jejich zadáńı
apod. Tato část také obsahuje popis možných nestandardńıch situaćı, které mohou vznik-
nout v pr̊uběhu běhu funkce a př́ıpadná opatřeńı v těchto situaćıch.

Seznam užitých funkćı:
Vzhledem k pokračuj́ıćımu vývoji nástroje pro tvorbu VMŽI je v této části uveden seznam
všech funkćı využitých v rámci této funkce, aby v př́ıpadě nekompatibility s modernizovanou
verźı nástroje pro tvorbu VMŽI bylo usnadněno obnoveńı kompatibility.

� Funkce1(Parametr1, Parametr2, ...)

� Funkce2(Parametr1, Parametr2, ...)

� Funkce3(Parametr1, Parametr2, ...)
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Výstupńı hodnota:
Tato část obsahuje popis výstupńı hodnoty, kterou tato funkce vraćı a je možné ji přiřadit
do proměnné. V př́ıpadě absence této části tato funkce žádnou hodnotu nevraćı.
výstupńıHodnota - Jedná se o hodnotu reprezentuj́ıćı zpravidla vytvořený objekt. Tato
hodnota je daného typu.

2 Popis funkćı

2.1 VlozitHorizontalCurveProJednoduchouVyhybkuDSFD(zdrojHPP, re-
ferenceVychozihoBodu, vzorVyhybky, smerOdboceni, uzavritLinear-
NetElement)

Účel funkce:
Účelem této funkce je vložeńı geometrické a topologické reprezentace modelu jednoduché
výhybky použ́ıvané na DSFD. Na rozd́ıl od podobně pojmenované funkceVlozitHorizon-
talCurveProJednoduchouVyhybku, která je součást́ı jádra nástroje pro tvorbu VMŽI
tato funkce nepodporuje transformaci jednoduché výhybky na obloukovou, za to však
vzhledem k mı́rně odlǐsnému popisu výhybky umožňuje nad výhybkou uzavř́ıt instance
tř́ıdy LinearNetElement, vč. určeńı pr̊ujezdnosti a připojit k dané výhybce přestavńık.

Vstupńı parametry:

� zdrojHPP: - Jedná se vektor souřadnic počátečńıho bodu a azimutu výhybky.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı zadáńı bodu a azimutu výhybky
uživatelem v pr̊uběhu běhu funkce.

– Existuj́ıćı vektor HPP - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského
zadáńı a využit́ı daného bodu a azimutu.

� referenceVychozihoBodu: - Parametr určuj́ıćı ze kterého bodu a strany bude výhybka
vkládána.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı vybráńı bodu uživatelem v
pr̊uběhu běhu funkce. Ve všech ostatńıch př́ıpadech dojde k přeskočeńı této
volby

– A - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı výhybky z bodu, který je společný
pro oba směry (bod A - viz Obr.: 4 bakalářské práce) v orientaci proti hrotu
výhybky.

– B - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı výhybky z bodu konce př́ımé větve
(bod B - viz Obr.: 4 bakalářské práce) v orientaci po hrotu výhybky.

– D - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı výhybky z bodu konce odbočné větve
(bod D - viz Obr.: 4 bakalářské práce) v orientaci po hrotu výhybky.

� vzorVyhybky: - Tento parametr je určen pro př́ıpad nutnosti budoućıho rozš́ı̌reńı
modelu o jiný typ jednoduché výhybky. V současné době je jeho funkce omezená
existenćı jediného typu jednoduché výhybky.
Př́ıpustné hodnoty:
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– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı uživatelského potvrzeńı vkláda-
ného typu výhybky “JednoduchaDSFD”.

– JednoduchaDSFD - Zadáńım této hodnoty dojde k přeskočeńı nutnosti uživatel-
ského potvrzeńı.

� smerOdboceni: - Parametr definuje stranu, na kterou bude odbočná větev odbočovat
z pohledu ve směru tvorby modelu výhybky.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı uživatelského zadáńı směru v
pr̊uběhu běhu funkce.

– P - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského výběru a definováńı
směru odbočeńı doprava.

– L - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského výběru a definováńı
směru odbočeńı doleva.

� uzavritLinearNetElement: - Parametr definuje, zdali dojde k automatickému zahájeńı
uzav́ıráńı linearNetElement v pr̊uběhu běhu funkce.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k umožněńı volby uživatelem v pr̊uběhu
běhu funkce.

– 1 - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského výběru a zahájeńım
automatizované tvorby instanćı tř́ıdy linearNetElement v pr̊uběhu běhu funkce.

– 0 - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského výběru a ukončeńım
běhu funkce bez uzavřeńı instanćı tř́ıdy linearNetElement.

Vnitřńı popis funkce:
Na počátku běhu funkce jsou vytvořeny potřebné proměnné, reprezentuj́ıćı jednotlivé

části výhybky, polohy a azimuty významných bod̊u a daľśı nutné hodnoty. V části funkce
docháźı k źıskáńı potřebných hodnot vstupńıch parametr̊u v př́ıpadě, že na vstupu funkce
jsou nastaveny na hodnotu Null. V př́ıpadě vstupńıho vektoru HPP k tomuto docháźı
pomoćı standardńı nab́ıdky v rámci nástroje pro tvorbu VMŽI, tj. v několika kroćıch s
možnostmi př́ımého zadáńı, volby bodu apod. Zbylé parametry jsou źıskávány výběrem z
předdefinovaných hodnot prostřednictv́ım nab́ıdky. V této sekci je také obsažen prototyp
výhybky s jeho parametry zadanými prostřednictv́ım parametr̊u popsaných v kap.: 4.3.1
bakalářské práce. Možnost dynamické tvorby prototypu výhybky uživatelem v pr̊uběhu
běhu funkce neńı uvažována.

V následuj́ıćı části funkce prob́ıhá tvorba geometrického a topologického modelu
výhybky v závislosti na zadaném počátečńım bodu topologického popisu výhybky. Tvorba
model̊u prob́ıhá po částech s pomoćı základńıch př́ıkaz̊u pro vykreslováńı př́ımek a křivek
obsažených ve VMŽI, které jsou následně opět pomoćı standardizovaných funkćı jádra
VMŽI otáčeny do směru shodného se zadaným směrem pro dosažený konzistentńıho směru
všech prvk̊u v rámci tvořené výhybkové konstrukce. Jednotlivé křivky vytvořené jsou pro
potřeby daľśıho běhu funkce ukládány do proměnných reprezentuj́ıćıch danou křivku.

Daľśı část funkce v př́ıpadě, že vstupńı parametr uzavritLinearNetElement =
Null, vyzve uživatele, aby zvolil, jestli požaduje uzavřeńı instanćı tř́ıdy LinearNetE-
lement automatizovaně v pr̊uběhu běhu funkce s pomoćı volby z nab́ıdky. V př́ıpadě
vstupu nebo volby hodnoty 1 (“Ano”) dojde k aktivaci daľśı části funkce a postupnému
vytvořeńı proměnných potřebných pro daľśı běh funkce, źıskáńı goId všech geometrických
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element̊u a jejich převodu na id, což je provedeno pomoćı standardizovaných postup̊u v
rámci nástroje. Následně jsou takto vytvořené elementy propojeny s pomoćı instanćı tř́ıdy
PositionedRelation a je definována sj́ızdnost mezi nimi. Funkce zajǐst’uje shodnost směru
element̊u s jejich geometrickou reprezentaćı.

V př́ıpadě, že dojde k uzavřeńı instanćı tř́ıdy NetElement na tvořené výhybce, je
uživatel vyzván, aby zvolil, jestli požaduje automatické přǐrazeńı přestavńıku k výhybce.
V př́ıpadě volby “Ano” je vyzván, aby zadal č́ıslo výhybky. Pokud takto neučińı, je au-
tomaticky přǐrazeno č́ıslo 1. Následně dojde k přǐrazeńı přestavńıku. Touto operaćı běh
funkce konč́ı.

Hlavńım problémem při běhu funkce je možnost selháńı předáńı informace o vstupńı
proměnné źıskávané uživatelským zadáńım v pr̊uběhu běhu funkce, např. přerušeńım nebo
špatným zadáńım ze strany uživatele. V tomto př́ıpadě může doj́ıt k úplnému selháńı při
běhu funkce, popř. k jinému atypickému chováńı. Jediným řešeńım v př́ıpadě selháńı je
ukončeńı běhu skriptu pro tvorbu VMŽI a odebráńı výsledk̊u posledńı akce.

Seznam užitých funkćı:

� ZjistitGoIdLevelNetworkMicro2D()

� AktualizovatVektorHPP(zdrojHPP, vnitrniReference, pootoceni, textPriZadavani-
VektoruSouradnic, textPriZadavaniAzimutu, aktualizovatGlobalniVektorHPP)

� ZvolitPolozkuZVyskakovaciNabidky(hlavicka G, vektorVoleb G)

� VypocitatPolomer(typZdrojeDelky, delka, deltaAzimuthDeg)

� VlozitPrimou(zdrojHPP, horizontalLength)

� ZjistitAzimuth0(goIdHorizontalCurve)

� ZjistitAzimuth1(goIdHorizontalCurve)

� VlozitKruznicovyOblouk(zdrojHPP, deltaAzimuth, radius)

� PrevestGoIdNaId(goIdHorizontalCurve)

� VytvoritPositionedRelation(vektorZakonceniA, vektorZakonceniB, navigability, go-
IdNetwork, goIdLevelNetwork)

� ZadatTextovyRetezec(identifikaceVystupu, vychoziHodnota)

� ObratitSmer(azimuthDeg)

� ZmenitSmerInstancimHorizontalCurve(vektorGoIdHorizontalCurve S)

� PridatPrestavnikDSFD(goIdLinearElementPripojeni, goIdPosRel Primy, goIdPosRel
Odbocny, referenceVychozihoBodu, referenceBodu, stranaPrestavniku, jmenoPrestav-
niku)
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2.2 VlozitHorizontalCurveProObloukovouVyhybkuDSFD(zdrojHPP, re-
ferenceVychozihoBodu, vzorVyhybky, smerOdboceni, uzavritLinear-
NetElement)

Účel funkce:
Účelem této funkce je vložeńı geometrické a topologické reprezentace modelu oblou-

kové výhybky použ́ıvané na DSFD, která se na rozd́ıl od jádra nástroje pro tvorbu VMŽI
netvoř́ı transformaćı jednoduché výhybky, ale pomoćı této funkce. Tato funkce však vzhle-
dem k mı́rně odlǐsnému popisu výhybky umožňuje nad výhybkou uzavř́ıt LinearNetE-
lement, vč. určeńı pr̊ujezdnosti a připojit k dané výhybce přestavńık.

Vstupńı parametry:

� zdrojHPP: - Jedná se vektor souřadnic počátečńıho bodu a azimutu výhybky.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı zadáńı bodu a azimutu výhybky
uživatelem v pr̊uběhu běhu funkce.

– Existuj́ıćı vektor HPP - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského
zadáńı a využit́ı daného bodu a azimutu.

� referenceVychozihoBodu: - Parametr určuj́ıćı ze kterého bodu a strany bude výhybka
vkládána.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı vybráńı bodu uživatelem v
pr̊uběhu běhu funkce. Ve všech ostatńıch př́ıpadech dojde k přeskočeńı této
volby

– A - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı výhybky z bodu, který je společný
pro oba směry (bod A - viz Obr.: 4 bakalářské práce) v orientaci proti hrotu
výhybky.

– B - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı výhybky z bodu konce př́ımé větve
(bod B - viz Obr.: 4 bakalářské práce) v orientaci po hrotu výhybky.

– D - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı výhybky z bodu konce odbočné větve
(bod D - viz Obr.: 4 bakalářské práce) v orientaci po hrotu výhybky.

� vzorVyhybky: - Tento parametr umožňuje př́ımé zadáńı prototypu tvořené výhybky.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı uživatelského výběru vkládaného
typu výhybky.

– ObloukovaMalaDSFD - Zadáńım této hodnoty dojde k použit́ı parametr̊u od-
pov́ıdaj́ıćı menš́ı z obloukových výhybek použitých na DSFD.

– ObloukovaVelkaDSFD - Zadáńım této hodnoty dojde k použit́ı parametr̊u od-
pov́ıdaj́ıćı větš́ı z obloukových výhybek použitých na DSFD.

� smerOdboceni: - Parametr definuje stranu, na kterou bude odbočná větev odbočovat
z pohledu ve směru tvorby modelu výhybky.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı uživatelského zadáńı směru v
pr̊uběhu běhu funkce.

– P - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského výběru a definováńı
směru odbočeńı doprava.
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– L - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského výběru a definováńı
směru odbočeńı doleva.

� uzavritLinearNetElement: - Parametr definuje, zdali dojde k automatickému zahájeńı
uzav́ıráńı linearNetElement v pr̊uběhu běhu funkce.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k umožněńı volby uživatelem v pr̊uběhu
běhu funkce.

– 1 - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského výběru a zahájeńım
automatizované tvorby instanćı tř́ıdy linearNetElement v pr̊uběhu běhu funkce.

– 0 - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského výběru a ukončeńım
běhu funkce bez uzavřeńı instanćı tř́ıdy linearNetElement.

Vnitřńı popis funkce:
Struktura funkce je analogická funkci pro vkládáńı jednoduché výhybky a lǐśı se

předevš́ım ve vkládáńı geometrické reprezentace výhybky, která je komplikovaněǰśı než v
př́ıpadě výhybky jednoduché. Z tohoto vycháźı i vyšš́ı komplexnost některých návazných
krok̊u. Na počátku běhu funkce jsou vytvořeny potřebné proměnné, reprezentuj́ıćı jed-
notlivé části výhybky, polohy a azimuty významných bod̊u a daľśı nutné hodnoty. V
části funkce docháźı k źıskáńı potřebných hodnot vstupńıch parametr̊u v př́ıpadě, že
na vstupu funkce jsou nastaveny na hodnotu Null. V př́ıpadě vstupńıho vektoru HPP
k tomuto docháźı pomoćı standardńı nab́ıdky v rámci nástroje pro tvorbu VMŽI, tj. v
několika kroćıch s možnostmi př́ımého zadáńı, volby bodu apod. Zbylé parametry jsou
źıskávány výběrem z předdefinovaných hodnot prostřednictv́ım nab́ıdky. V této sekci jsou
také obsaženy prototypy výhybky s jejich parametry zadanými prostřednictv́ım parametr̊u
popsaných v kap.: 4.3.2 bakalářské práce. Možnost dynamické tvorby prototypu výhybky
uživatelem v pr̊uběhu běhu funkce neńı uvažována.

V následuj́ıćı části funkce prob́ıhá tvorba geometrického a topologického modelu
výhybky v závislosti na zadaném počátečńım bodu topologického popisu výhybky. Tvorba
model̊u prob́ıhá po částech s pomoćı základńıch př́ıkaz̊u pro vykreslováńı př́ımek a křivek
obsažených ve VMŽI, které jsou následně opět pomoćı standardizovaných funkćı jádra
VMŽI otáčeny do směru shodného se zadaným směrem pro dosažeńı konzistentńıho směru
všech prvk̊u v rámci tvořené výhybkové konstrukce. Jednotlivé vytvořené křivky jsou pro
potřeby daľśıho běhu funkce ukládány do proměnných reprezentuj́ıćıch danou křivku.

Daľśı část funkce v př́ıpadě, že vstupńı parametr uzavritLinearNetElement =
Null, vyzve uživatele, aby zvolil, jestli požaduje uzavřeńı instanćı tř́ıdy LinearNetEle-
ment automatizovaně v pr̊uběhu běhu funkce s pomoćı volby z nab́ıdky. V př́ıpadě vstupu
nebo volby hodnoty 1 (“Ano”) dojde k aktivaci daľśı části funkce a postupnému vytvořeńı
proměnných potřebných pro daľśı běh funkce, źıskáńı goId všech geometrických element̊u
a jejich převodu na id, což je provedeno pomoćı standardizovaných funkćı nástroj̊u pro
tvorbu VMŽI. Následně jsou takto vytvořené elementy propojeny s pomoćı instanćı tř́ıdy
PositionedRelation a je definována sj́ızdnost mezi nimi. Funkce zajǐst’uje shodnost směru
element̊u s jejich geometrickou reprezentaćı.

V př́ıpadě, že dojde k uzavřeńı instanćı tř́ıdy NetElement na tvořené výhybce, je
uživatel vyzván, aby zvolil, jestli požaduje automatické přǐrazeńı přestavńıku k výhybce.
V př́ıpadě volby “Ano” je vyzván, aby zadal č́ıslo výhybky. Pokud takto neučińı, je auto-
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maticky přǐrazeno č́ıslo 1. Následně dojde k přǐrazeńı přestavńıku. Touto operaćı běh
funkce konč́ı.

Hlavńım problémem při běhu funkce je možnost selháńı předáńı informace o vstupńı
proměnné źıskávané uživatelským zadáńım v pr̊uběhu běhu funkce, např. přerušeńım nebo
špatným zadáńım ze strany uživatele. V tomto př́ıpadě může doj́ıt k úplnému selháńı při
běhu funkce, popř. k jinému atypickému chováńı. Jediným řešeńım v př́ıpadě selháńı je
ukončeńı běhu skriptu pro tvorbu VMŽI a odebráńı výsledk̊u jeho posledńıho běhu.

Seznam užitých funkćı:

� ZjistitGoIdLevelNetworkMicro2D()

� AktualizovatVektorHPP(zdrojHPP, vnitrniReference, pootoceni, textPriZadavani-
VektoruSouradnic, textPriZadavaniAzimutu, aktualizovatGlobalniVektorHPP)

� ZvolitPolozkuZVyskakovaciNabidky(hlavicka G, vektorVoleb G)

� VypocitatPolomer(typZdrojeDelky, delka, deltaAzimuthDeg)

� VlozitPrimou(zdrojHPP, horizontalLength)

� ZjistitAzimuth0(goIdHorizontalCurve)

� ZjistitAzimuth1(goIdHorizontalCurve)

� VlozitKruznicovyOblouk(zdrojHPP, deltaAzimuth, radius)

� PrevestGoIdNaId(goIdHorizontalCurve)

� VytvoritPositionedRelation(vektorZakonceniA, vektorZakonceniB, navigability, go-
IdNetwork, goIdLevelNetwork)

� ZadatTextovyRetezec(identifikaceVystupu, vychoziHodnota)

� ObratitSmer(azimuthDeg)

� ZmenitSmerInstancimHorizontalCurve(vektorGoIdHorizontalCurve S)

� PridatPrestavnikDSFD(goIdLinearElementPripojeni, goIdPosRel Primy, goIdPosRel
Odbocny, referenceVychozihoBodu, referenceBodu, stranaPrestavniku, jmenoPrestav-
niku)

2.3 VlozitHorizontalCurveProKrizovatkovouVyhybkuDSFD(zdrojHPP,
referenceVychozihoBodu, vzorVyhybky, uzavritLinearNetElement)

Účel funkce:
Účelem funkce je vkládáńı geometrické a topologické reprezentace křižovatkové výhy-

bky použ́ıvané na DSFD. Před vytvořeńım této funkce neexistovala žádná funkce pro
tvorbu křižovatkových výhybek v rámci nástroje pro tvorbu VMŽI. Implementovaná funkce
umožňuje automatizované vložeńı geometrického popisu křižovatkové výhybky použ́ıvané v
kolejǐsti DSFD, př́ıpadné uzavřeńı instanćı tř́ıdy LinearNetElement a připojeńı přestav-
ńık̊u vč. jejich logického propojeńı.
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Vstupńı parametry:

� zdrojHPP: - Jedná se vektor souřadnic počátečńıho bodu a azimutu křižovatky.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı zadáńı bodu a azimutu křižovat-
kové výhybky uživatelem v pr̊uběhu běhu funkce.

– Existuj́ıćı vektor HPP - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského
zadáńı a využit́ı daného bodu a azimutu.

� referenceVychozihoBodu: - Parametr určuj́ıćı ze kterého bodu a strany bude kon-
strukce vkládána.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı vybráńı bodu uživatelem v
pr̊uběhu běhu funkce. Ve všech ostatńıch př́ıpadech dojde k přeskočeńı této
volby

– A - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı křižovatkové výhybky z bodu A (viz
Obr.: 4 bakalářské práce) v orientaci všech element̊u v pokračováńı z daného
bodu směrem do konstrukce.

– B - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı křižovatkové výhybky z bodu B (viz
Obr.: 4 bakalářské práce) v orientaci všech element̊u v pokračováńı z daného
bodu směrem do konstrukce.

– C - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı křižovatkové výhybky z bodu C (viz
Obr.: 4 bakalářské práce) v orientaci všech element̊u v pokračováńı z daného
bodu směrem do konstrukce.

– D - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı křižovatkové výhybky z bodu D (viz
Obr.: 4 bakalářské práce) v orientaci všech element̊u v pokračováńı z daného
bodu směrem do konstrukce.

� vzorVyhybky: - Tento parametr umožňuje př́ımé zadáńı prototypu tvořené křižovat-
kové výhybky. V současné verzi neńı tento parametr funkčńı a zadáńım libovolné
hodnoty, vč. Null dojde k přeskočeńı volby a vytvořeńı standardńı křižovatkové
výhybky na DSFD. Tento parametr je ponechán pro př́ıpad rozš́ı̌reńı modelu o jiné
typy křižovatkových výhybek.
Př́ıpustné hodnoty: Libovolná hodnota je př́ıpustná. Je doporučeno použ́ıvat hod-
notu Null

� uzavritLinearNetElement: - Parametr definuje, zdali dojde k automatickému zahájeńı
uzav́ıráńı linearNetElement v pr̊uběhu běhu funkce.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k umožněńı volby uživatelem v pr̊uběhu
běhu funkce.

– 1 - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského výběru a zahájeńım
automatizované tvorby instanćı tř́ıdy linearNetElement v pr̊uběhu běhu funkce.

– 0 - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského výběru a ukončeńım
běhu funkce bez uzavřeńı instanćı tř́ıdy linearNetElement.

Vnitřńı popis funkce:

Struktura funkce vycháźı z funkćı pro vkládáńı jednoduchých a obloukových výhybek,
od nich se však lǐśı vyšš́ı komplexitou dané výhybkové konstrukce a s t́ım spojenou složitost́ı
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funkce. Po zahájeńı běhu funkce jsou vytvořeny proměnné reprezentuj́ıćı jednotlivé části
konstrukce, polohy a směry začátk̊u a konc̊u jednotlivých prvk̊u popis̊u konstrukce a daľśı
nutné proměnné, všechny v této fázi běhu nastavené na hodnotu Null. V následuj́ıćı části
funkce docháźı k źıskáńı parametr̊u jako je poloha, počátečńı azimut a bod zahájeńı kres-
leńı konstrukce, pokud nebyly vloženy pomoćı vstupńıch proměnných. K provedeńı těchto
vstup̊u je využito standardńıch funkćı implementovaných v nástroji pro tvorbu VMŽI.
Tato část funkce také obsahuje prototyp křižovatkové výhybky popsaný zp̊usobem uve-
deným v kap.: 4.3.3 bakalářské práce. Ten je v současné verzi implementován jako pevný,
bez možnosti uživatelské změny nebo výběru vzoru křižovatkové výhybky za běhu funkce.
Je zde však ponechaný kód, potřebný pro umožněńı uživatelské volby vzoru konstrukce,
který je však převeden na komentář a neńı tedy v pr̊uběhu funkce prováděn.

Na základě zadaných hodnot dojde v daľśım běhu funkce k vytvořeńı geometrického a
topologického modelu konstrukce, v závislosti na zadaném vstupńım bodu. Postup je vždy
stejný, avšak vzhledem k fixńımu pojmenováńı část́ı konstrukce pro potřeby navazuj́ıćıch
část́ı funkce je tvorba rozdělena na čtyři možnosti podle bodu vstupu. Části konstrukce
jsou vždy vytvářeny následuj́ıćım zp̊usobem: nejprve je vytvořen úsek před jazyky u za-
daného vstupńıho bodu a navazuj́ıćı př́ımé úseky až po opačný konec konstrukce, následně
je z bodu kř́ıžeńı X tvořeny oba př́ımé úseky vedoućı do bodu soused́ıćıho se zadaným
vstupńım bodem, tyto dva úseky jsou následně otočeny, aby měly stejnou orientaci s úseky
vedoućımi ze zadaného bodu (a tedy mı́̌rily směrem k bodu kř́ıžeńı), dále jsou vytvořeny
zbývaj́ıćı př́ımé úseky z bodu kř́ıžeńı do posledńıho nevytvořeného koncového bodu kon-
strukce, nakonec jsou vytvářeny obě obloukové větve.

V daľśım běhu funkce je v př́ıpadě hodnoty Null ve vstupńım parametru uživatel
dotázán na požadavek uzavřeńı instanćı tř́ıdy LinearNetEntity nad vytvořenou kon-
strukćı. V př́ıpadě vybráńı volby “Ano” (odpov́ıdaj́ıćı hodnotě 1) běh funkce pokračuje
dále, v př́ıpadě opačné volby je běh funkce ukončen. V daľśı části běhu funkce docháźı k
vytvořeńı proměnných potřebných pro daľśı běh funkce, źıskáńı goId všech geometrických
element̊u a jejich převodu na id, což je provedeno pomoćı běžných funkćı jádra nástroje
pro tvorbu VMŽI. Následně jsou takto vytvořené elementy v bodech AR, BR, CR, DR a
X (viz Obr.: 4 bakalářské práce) propojeny s pomoćı instanćı tř́ıdy PositionedRelation
a je definována sj́ızdnost mezi nimi. Funkce zajǐst’uje shodnost směru element̊u s jejich
geometrickou reprezentaćı.

Následně je od uživatele vyžádána volba, jestli chce k takto vytvořeným instanćım
tř́ıdy PositionedRelation vložit přestavńıky. Pokud zvoĺı hodnotu 1 (volba “Ano”) běh
funkce pokračuje, pokud zvoĺı možnost 0 (volba “Ne”), běh funkce konč́ı. V daľśım běhu
funkce je vyžádáno zadáńı č́ısla výhybky, založeńı potřebných proměnných a vygene-
rováńı názvu přestavńık̊u na základě jejich polohy ve výhybce ze zadaného č́ısla výhybky.
Následně jsou přidány čtyři přestavńıky do bod̊u AR, BR, CR a DR v tomto pořad́ı,
přičemž při volbě strany umı́stěńı přestavńıku je vždy nutno posuzovat stranu z pohledu
do křižovatkové výhybky z vněǰśı strany konstrukce (pro přestavńık v bodě AR je nutno
se d́ıvat ve směru z bodu A do bodu X). Na konci běhu funkce jsou dvojice přestavńık̊u
spojeny tak, aby reprezentovaly skutečné přestavńıky křižovatkové výhybce. Po propojeńı
přestavńık̊u běh funkce konč́ı.

Nejčastěǰśım problémem, který může při běhu funkce nastat je chybné zadáńı hod-
noty uživatelem (vzniklé např. v d̊usledku přerušeńı zadáváńı), které však neukonč́ı běh
funkce. V takovémto př́ıpadě může doj́ıt k nestandardńımu chováńı, nebo úplnému selháńı
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daľśıho běhu funkce. Jediným zp̊usobem řešeńı nastalé chyby je ukončeńı běhu nástroje a
odebráńı výsledk̊u posledńıho běhu skriptu.

Seznam užitých funkćı:

� ZjistitGoIdLevelNetworkMicro2D()

� AktualizovatVektorHPP(zdrojHPP, vnitrniReference, pootoceni, textPriZadavani-
VektoruSouradnic, textPriZadavaniAzimutu, aktualizovatGlobalniVektorHPP)

� ZvolitPolozkuZVyskakovaciNabidky(hlavicka G, vektorVoleb G)

� VypocitatPolomer(typZdrojeDelky, delka, deltaAzimuthDeg)

� VlozitPrimou(zdrojHPP, horizontalLength)

� ZjistitAzimuth0(goIdHorizontalCurve)

� ZjistitAzimuth1(goIdHorizontalCurve)

� VlozitKruznicovyOblouk(zdrojHPP, deltaAzimuth, radius)

� PrevestGoIdNaId(goIdHorizontalCurve)

� VytvoritPositionedRelation(vektorZakonceniA, vektorZakonceniB, navigability, go-
IdNetwork, goIdLevelNetwork)

� ZadatTextovyRetezec(identifikaceVystupu, vychoziHodnota)

� ObratitSmer(azimuthDeg)

� ZmenitSmerInstancimHorizontalCurve(vektorGoIdHorizontalCurve S)

� PridatPrestavnikDSFD(goIdLinearElementPripojeni, goIdPosRel Primy, goIdPosRel
Odbocny, referenceVychozihoBodu, referenceBodu, stranaPrestavniku, jmenoPrestav-
niku)

� PriraditSitovouEntituSitoveEntite(tridaA, goIdNetEntityA, tridaB, goIdNetEntityB,
relationType)

2.4 VlozitHorizontalCurveProKrizeniDSFD(zdrojHPP, referenceVycho-
zihoBodu, vzorVyhybky, uzavritLinearNetElement)

Účel funkce:
Účelem této funkce je vytvořeńı topologické a geometrické reprezentace prostého

kř́ıžeńı dle vzoru už́ıvaného na kolejǐsti DSFD, př́ıpadné uzavřeńı instanćı tř́ıdy Linear-
NetElement. V rámci nástroje pro tvorbu VMŽI se jedná o prvńı implementaci funkce pro
automatické vkládáńı kolejového kř́ıžeńı do modelu. V rámci nástroj̊u existovala možnost
vložeńı dvojité kolejové spojky, která prosté kř́ıžeńı obsahuje, nešlo však o samostatnou
funkci pro tvorbu této kolejové konstrukce.

Vstupńı parametry:

� zdrojHPP: - Jedná se vektor souřadnic počátečńıho bodu a azimutu kř́ıžeńı.
Př́ıpustné hodnoty:
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– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı zadáńı bodu a azimutu kř́ıžeńı
uživatelem v pr̊uběhu běhu funkce.

– Existuj́ıćı vektor HPP - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského
zadáńı a využit́ı daného bodu a azimutu.

� referenceVychozihoBodu: - Parametr určuj́ıćı ze kterého bodu a strany bude kř́ıžeńı
vkládáno.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı vybráńı bodu uživatelem v
pr̊uběhu běhu funkce. Ve všech ostatńıch př́ıpadech dojde k přeskočeńı této
volby

– A - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı kř́ıžeńı z bodu A (viz Obr.: 4 ba-
kalářské práce) v orientaci všech element̊u v pokračováńı z daného bodu směrem
do konstrukce.

– B - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı kř́ıžeńı z bodu B (viz Obr.: 4 ba-
kalářské práce) v orientaci všech element̊u v pokračováńı z daného bodu směrem
do konstrukce.

– C - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı kř́ıžeńı z bodu C (viz Obr.: 4 ba-
kalářské práce) v orientaci všech element̊u v pokračováńı z daného bodu směrem
do konstrukce.

– D - Zadáńım této hodnoty dojde k vložeńı kř́ıžeńı z bodu D (viz Obr.: 4 ba-
kalářské práce) v orientaci všech element̊u v pokračováńı z daného bodu směrem
do konstrukce.

� vzorVyhybky: - Tento parametr umožňuje př́ımé zadáńı prototypu tvořeného kř́ıžeńı.
V současné verzi neńı tento parametr funkčńı a zadáńım libovolné hodnoty, vč.
Null dojde k přeskočeńı volby a vytvořeńı standardńıho kř́ıžeńı už́ıvaného v ko-
lejǐsti DSFD. Tento parametr je ponechán pro př́ıpad rozš́ı̌reńı modelu o jiné typy
kolejového kř́ıžeńı.
Př́ıpustné hodnoty: Libovolná hodnota je př́ıpustná. Je doporučeno použ́ıvat hod-
notu Null

� uzavritLinearNetElement: - Parametr definuje, zdali dojde k automatickému zahájeńı
uzav́ıráńı LinearNetElement v pr̊uběhu běhu funkce.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k umožněńı volby uživatelem v pr̊uběhu
běhu funkce.

– 1 - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského výběru a zahájeńım
automatizované tvorby instanćı tř́ıdy linearNetElement v pr̊uběhu běhu funkce.

– 0 - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského výběru a ukončeńım
běhu funkce bez uzavřeńı instanćı tř́ıdy linearNetElement.

Vnitřńı popis funkce:
Struktura a běh funkce je z velké části shodná s výše popsanou funkćı VlozitHori-

zontalCurveProKrizovatkovouVyhybkuDSFD, z ńıž tato funkce vznikla vypuštěńım
část́ı specifických pro úplnou křižovatkovou výhybku v porovnáńı s prostým kolejovým
kř́ıžeńım. Běh funkce zač́ıná vynuceńım uživatelského doplněńı chyběj́ıćıch parametr̊u pro
daľśı běh funkce, pokud byla jejich hodnota na vstupu do funkce Null. Toto doplněńı je
provedeno s pomoćı standardńıch nástroj̊u implementovaných v rámci nástroje pro tvorbu
VMŽI. Shodně s funkćı pro tvorbu křižovatkové výhybky se v této části funkce nacháźı
popis kř́ıžeńı, které je touto funkćı vkládáno. Na rozd́ıl od funkce z ńıž byla odvozena, ne-
nacháźı se v této části kód pro umožněńı uživatelské volby vzoru kř́ıžeńı (a to ani ve formě
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komentáře), a to z d̊uvodu jeho shody s kódem nacházej́ıćım se ve funkci pro vkládáńı
křižovatkové výhybky.

Vkládáńı topologického a geometrického popisu prob́ıhá z uživatelem zadaného bodu
vkládáńım př́ımých úsek̊u spojuj́ıćıch tento bod s bodem kř́ıžeńı X (viz Obr.: 4 bakalářské
práce) a s bodem na opačné straně konstrukce. Následně je vložena př́ımá část z bodu
kř́ıžeńı do bodu soused́ıćıho se vstupńım bodem, jej́ıž orientace je následně otočena tak,
aby souhlasila s orientaćı prvńı vkládané př́ımé (tj. aby mı́̌rila z krajńıho bodu kř́ıžeńı do
bodu X). Nakonec je vkládána př́ımá navazuj́ıćı na naposledy vkládanou část a mı́̌ŕıćı z
bodu kř́ıžeńı do posledńıho krajńıho bodu konstrukce.

V daľśı části běhu funkce je (v př́ıpadě hodnoty Null ve vstupńım parametru uza-
vritLinearNetElement) uživatel vyzván, jestli požaduje uzavřeńı instanćı tř́ıdy Linear-
NetElement na právě vytvářené konstrukci. V př́ıpadě odpovědi 0 (“Ne”) běh funkce
konč́ı, v př́ıpadě odpovědi 1 (“Ano”) docháźı k vytvořeńı potřebných proměnných a po-
stupnému uzav́ıráńı jednotlivých element̊u nad všemi částmi konstrukce. Nakonec docháźı
k propojováńı jednotlivých element̊u v bodě kř́ıžeńı s pomoćı instanćı tř́ıd PositionedRe-
lation a určováńı jejich pr̊ujezdnosti. Na rozd́ıl od křižovatkové výhybky nelze, vzhledem
k charakteru konstrukce, provést přǐrazeńı přestavńık̊u, a proto po ukončeńı tvorby Posi-
tionedRelation běh funkce konč́ı.

Nejčastěǰśım problémem, který může při běhu funkce nastat je chybné zadáńı hod-
noty uživatelem (vzniklé např. v d̊usledku přerušeńı zadáváńı), které však neukonč́ı běh
funkce. V takovémto př́ıpadě může doj́ıt k nestandardńımu chováńı, nebo úplnému selháńı
daľśıho běhu funkce. Jediným zp̊usobem řešeńı nastalé chyby je ukončeńı běhu nástroje a
odebráńı výsledk̊u posledńıho běhu skriptu.

Seznam užitých funkćı:

� ZjistitGoIdLevelNetworkMicro2D()

� AktualizovatVektorHPP(zdrojHPP, vnitrniReference, pootoceni, textPriZadavani-
VektoruSouradnic, textPriZadavaniAzimutu, aktualizovatGlobalniVektorHPP)

� ZvolitPolozkuZVyskakovaciNabidky(hlavicka G, vektorVoleb G)

� VlozitPrimou(zdrojHPP, horizontalLength)

� ZjistitAzimuth0(goIdHorizontalCurve)

� ZjistitAzimuth1(goIdHorizontalCurve)

� PrevestGoIdNaId(goIdHorizontalCurve)

� VytvoritPositionedRelation(vektorZakonceniA, vektorZakonceniB, navigability, go-
IdNetwork, goIdLevelNetwork)

� ZadatTextovyRetezec(identifikaceVystupu, vychoziHodnota)

� ObratitSmer(azimuthDeg)

� ZmenitSmerInstancimHorizontalCurve(vektorGoIdHorizontalCurve S)
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2.5 PridatPrestavnikDSFD(goIdLinearElementPripojeni, goIdPosRel Primy,
goIdPosRel Odbocny, referenceVychozihoBodu, referenceBodu, stra-
naPrestavniku, jmenoPrestavniku)

Účel funkce:
Účelem této funkce je vytvořeńı instance tř́ıdy SwitchMachine, jej́ı lokalizace a

přǐrazeńı vytvořeného přestavńıku k instanćım tř́ıdy PositionedRelation. V rámci funkce
je vytvořena př́ıprava pro jednoduchou volbu strany přestavńıku na výhybkových kon-
strukćıch DSFD, která však v současné době neńı v provozu z d̊uvodu chyběj́ıćı návaznosti
v jádře nástroje pro tvorbu VMŽI. Funkce slouž́ı pro automatizované vkládáńı a neńı
určena pro ručńı vkládáńı, pro které je nutné použ́ıt standardńı funkce nástroje.

Vstupńı parametry:

� goIdLinearElementPripojeni - Jedná se o goId element̊u, na němž má být daný
přestavńık lokalizován.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı vybráńı elementu uživatelem v
pr̊uběhu běhu funkce.

– Existuj́ıćı goId - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského zadáńı
a využit́ı daného elementu.

� goIdPosRel Primy - Jedná se od goId instance tř́ıdy PositionedRelation reprezen-
tuj́ıćı př́ımý směr.

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı vybráńı instance PositionedRe-
lation uživatelem v pr̊uběhu běhu funkce.

– Existuj́ıćı goId - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského zadáńı
a využit́ı dané instance.

� goIdPosRel Odbocny - Jedná se od goId instance tř́ıdy PositionedRelation reprezen-
tuj́ıćı odbočný směr.

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı vybráńı instance PositionedRe-
lation uživatelem v pr̊uběhu běhu funkce.

– Existuj́ıćı goId - Zadáńım této hodnoty dojde přeskočeńı uživatelského zadáńı
a využit́ı dané instance.

� referenceVychozihoBodu - Parametr určuj́ıćı ze kterého bodu a strany byla obecná
výhybková konstrukce vkládána.
Př́ıpustné hodnoty:

– A - Zadáńım této hodnoty dojde k zorientováńı zvolené strany pro vkládáńı dle
orientace pro konstrukci vkládanou z bodu A.

– B - Zadáńım této hodnoty dojde k zorientováńı zvolené strany pro vkládáńı dle
orientace pro konstrukci vkládanou z bodu B.

– C - Zadáńım této hodnoty dojde k zorientováńı zvolené strany pro vkládáńı dle
orientace pro konstrukci vkládanou z bodu C.

– D - Zadáńım této hodnoty dojde k zorientováńı zvolené strany pro vkládáńı dle
orientace pro konstrukci vkládanou z bodu D.
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� referenceBodu - Parametr určuj́ıćı do kterého bodu výhybkové konstrukce je přesta-
vńık vkládán.
Př́ıpustné hodnoty:

– AR - Zadáńım této hodnoty dojde k zorientováńı zvolené strany pro vkládáńı
pro bod AR.

– BR - Zadáńım této hodnoty dojde k zorientováńı zvolené strany pro vkládáńı
pro bod AR.

– CR - Zadáńım této hodnoty dojde k zorientováńı zvolené strany pro vkládáńı
pro bod AR.

– DR - Zadáńım této hodnoty dojde k zorientováńı zvolené strany pro vkládáńı
pro bod AR.

� stranaPrestavniku - Parametr určuj́ıćı stranu od osy koleje, s ńıž bude přestavńık
lokalizován na základě jeho polohy na konkrétńı výhybkové konstrukci. Tento para-
metr slouž́ı jako př́ıprava pro jednoduchou volbu strany přestavńıku bez ohledu na
specifika konkrétńı výhybkové konstrukce a v současné době neńı využ́ıvaný.
Př́ıpustné hodnoty: - Následuj́ıćı seznam je pouze seznamem zamýšlených hodnot a
neńı v pr̊uběhu běhu využ́ıván.

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı vybráńı strany uživatelem v
pr̊uběhu běhu funkce. Ve všech ostatńıch př́ıpadech dojde k přeskočeńı této
volby

– Pravá - Zadáńım této hodnoty by mělo v budoucnosti doj́ıt k lokalizaci přestav-
ńıku na pravou stranu od osy koleje z pohledu proti hrotu srdcovky.

– Levá - Zadáńım této hodnoty by mělo v budoucnosti doj́ıt k lokalizaci přestavńı-
ku na levou stranu od osy koleje z pohledu proti hrotu srdcovky.

� jmenoPrestavniku - Parametr určuj́ıćı hodnotu atributu internalDesignator slouž́ıćı
k pojmenováńı daného přestavńıku.
Př́ıpustné hodnoty:

– Null - Zadáńım této hodnoty dojde k vynuceńı vybráńı bodu uživatelem v
pr̊uběhu běhu funkce.

– obecný textový řetězec - Zadáńım této hodnoty dojde k přeskočeńı uživatelského
zadáńı v pr̊uběhu běhu funkce a pojmenováńı přestavńıku daným textovým
řetězcem.

Vnitřńı popis funkce:
V prvńı části běhu funkce docháźı k tvorbě potřebných proměnných a výběru strany

vkládaného přestavńıku z pohledu proti hrotu výhybky s pomoćı standardńı metody
nástroje. Dále je v této části źıskána pozice počátku a konce daného elementu, na němž
má být přestavńık lokalizován.

V následuj́ıćı části docháźı na základě referenceVýchoźıhoBodu a reference-
Bodu k výběru pozice přestavńıku na elementu vzhledem k jeho poloze ve výhybkové kon-
strukci. V rámci této části bude výhledově též prob́ıhat výběr parametr̊u předávaných dále
do funkce VlozitAPridruzeneLokalizovatNetEntity tak, aby nebylo nutno zadávat
stranu méně intuitivńım zp̊usobem s pomoćı standardńıch funkćı nástroje.

V posledńı části dojde k převodu všech goId na Id, vytvořeńı lokalniMaticePHA
uchovávaj́ıćı vkládané informace o instanci a MaticeOOP slouž́ıćı k lokalizaci, dále vy-
tvořeńı goIdAssociatedLocation definuj́ıćı lokalitu umı́stěńı a zp̊usob lokalizace. Na

14



základě těchto proměnných je následně vytvořena a lokalizována požadovaná instance,
jej́ıž goId je následně předáno jako výstup z funkce, č́ımž jej́ı běh konč́ı. V této části
kódu byly v pr̊uběhu tvorby nástroje provedeny změny v návaznosti na rozš́ı̌reńı funkćı
dostupných v jádru nástroje pro tvorbu VMŽI. Součást́ı nových funkćı je i VlozitA-
PridruzeneLokalizovatNetEntity, která nahrazuje předchoźı několikakrokový postup,
který zde byl použit dř́ıve. Původńı kód byl přeměněn na komentář, aby jej bylo možno
př́ıpadně obnovit (např. z d̊uvodu kompatibility se starš́ımi verzemi jádra nástroje).

Běžnými problémy, které mohou nastat v pr̊uběhu běhu funkce, je nezadáńı hod-
noty uživatelem. To zpravidla zp̊usob́ı úplné selháńı běhu funkce, výjimečně pak může
běh funkce pokračovat, avšak s nestandardńım pr̊uběhem a možným chybným vytvořeńım
vkládané instance. Daľśım problémem může být chybná volba strany vkládáńı přestavńıku
při zadáváńı uživatelem. Tato chyba nevyvolá nestandardńı běh nebo pád skriptu, ale
přestavńık se vlož́ı chybně (na opačnou stranu nebo př́ımo do osy koleje). Jediným řešeńım
obou situaćı je ukončeńı běhu skriptu, vráceńı výsledk̊u posledńıho běhu tohoto skriptu a
nové zadáńı.

Seznam užitých funkćı:

� VytvoritVektorGoIdAssociatedPositionPodleVektoruGoIdPositioningNetElement(ve-
ktorGoIdPositioningNetElement)

� FiltrovatVektorGoIdPodleHodnotyAtributu(vektorGoId, tabulka, atribut, vektorHod-
notAtributu R)

� ZvolitPolozkuZVyskakovaciNabidky(hlavicka G, vektorVoleb G)

� PrevestGoIdNaId(goIdHorizontalCurve)

� VytvoritAssociatedLocationSPrirazenimPridruzenymPrvkum (maticeOPP, associa-
tedLocationType I)

� VlozitAPridruzeneLokalizovatNetEntity(trida I, goIdAssociatedLocation I, lokalni-
MaticePHA NetEntity)

Výstupńı hodnota:
goIdSwitchMachine - Funkce vraćı goId nově vytvořené instance pro daľśı využit́ı, např.
pro propojeńı přestavńık̊u s pomoćı tř́ıdy NetEntityRelation.

2.6 ZalozitPreddefinovaneObjektyProDSFD2023()

Účel funkce:
Účelem této funkce je automatizovat zakládáńı instanćı tř́ıdy SignalType při zaklá-

dáńı projektu ve specifickém rozš́ı̌reńı pro DSFD. Tato funkce neńı př́ımo dostupná běžným
uživatel̊um, ale je automaticky volána jako posledńı krok při zakládáńı každého nového
projektu.

Vstupńı parametry:
Tato funkce nemá vstupńı parametry.
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Vnitřńı popis funkce:
Funkce zač́ıná definićı jediné proměnné slouž́ıćı k ukládáńı uživatelské odpovědi,

kterou nastav́ı v této fázi na hodnotu Null. Dále funkce zkontroluje, zda již instance tř́ıdy
SignalType nejsou založeny. Pokud nejsou, zobraźı funkce uživateli dotaz, jestli požaduje
založeńı předdefinovaných instanćı tř́ıdy SignalType. V př́ıpadě kladné odpovědi (hod-
nota 1) zavolá opakovaně funkci ZalozitSignalTypeDSFD s pevně nastavenými hod-
notami parametr̊u odpov́ıdaj́ıćımi jednotlivým typ̊um návěstidel popsaných v kap.: 4.4
bakalářské práce. Po proběhnut́ı posledńıho voláńı funkce konč́ı. Vzhledem k tomu, že se
jedná o funkci prob́ıhaj́ıćı pouze při zakládáńı nového projektu v navrhovaném SR běž́ıćı
bez zásahu uživatele, nejsou očekávány chyby běhu, protože každá chyba běhu, která může
nastat, indikuje zásadńı problém v předcházej́ıćıch kroćıch zakládáńı projektu vyžaduj́ıćı
zcela nové založeńı.

Seznam užitých funkćı:

� Rhino.IsLayerEmpty(layerName)

� ZalozitSignalTypeDSFD(internalDesignator, longname, signalConstructionType)

2.7 ZalozitSignalTypeDSFD(internalDesignator, longname, signalCon-
structionType)

Účel funkce:
Účelem této funkce je vytvořeńı instance tř́ıdy SignalType slouž́ıćı k definici typu

návěstidla, který je dále přǐrazován každé instanci tř́ıdy TracksideSignal. Tato funkce
neńı dostupná koncovému uživateli a vyžaduje zadáńı všech hodnot již na vstupu.

Vstupńı parametry:

� internalDesignator - Slouž́ı k definici hodnoty v rámci č́ıselńıku tř́ıdy SignalType.
Př́ıpustné hodnoty: {1, 2, 3, ..., N}

� longname - Slouž́ı k pojmenováńı dané instance.
Př́ıpustné hodnoty: obecný textový řetězec

� signalConstructionType - Slouž́ı k definice konstrukčńıho typu návěstidel dle speci-
fikaćı railML. Z těchto specifikaćı vycháźı i př́ıpustné hodnoty.19

Př́ıpustné hodnoty:

– board - hodnota definovaná v railML19

– light - hodnota definovaná v railML19

– pole - hodnota definovaná v railML19

– semaphore - hodnota definovaná v railML19

– virtual - hodnota definovaná v railML19

Vnitřńı popis funkce:
Jedná se o jednoduchou funkci, která na počátku svého běhu vytvoř́ı potřebné pro-

měnné, převezme definované vstupy, které do jedné z vytvořených proměnných ulož́ı ve

19Vycháźı z: TSignalConstructionType: Infrastructure3. railML Wiki [online]. 2022, 5. 2. 2022 [cit. 2023-
07-11]. Dostupné z: https://wiki3.railml.org/DataModel/3.2/IS/EARoot/EA414.htm.
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správném formátu. Následně vyžádá vytvořeńı instance požadované tř́ıdy, źıská jej́ı goId,
které předá jako výstup. T́ım běh této funkce konč́ı. Vzhledem k tomu, že se jedná o
funkci prob́ıhaj́ıćı pouze při zakládáńı nového projektu v navrhovaném SR běž́ıćı bez
zásahu uživatele, nejsou očekávány chyby běhu, protože každá chyba běhu, která může
nastat, indikuje zásadńı problém v předcházej́ıćıch kroćıch zakládáńı projektu vyžaduj́ıćı
zcela nové založeńı.

Seznam užitých funkćı:

� PridatInstanci(trida C, lokalniVektorPGA, lokalniMaticePHA)

Výstupńı hodnota:
goIdSignalType - Funkce vraćı goId nově vytvořené instance.

2.8 VlozitHorizontalCurveProVyhybkyDSFD()

Účel funkce:
Tato funkce obsluhuje menu slouž́ıćı pro vyvoláńı funkćı pro vkládáńı výhybkových

konstrukćı zp̊usobem implementovaným pro potřeby specifického rozš́ı̌reńı pro DSFD. Tato
funkce neńı určena pro voláńı v rámci funkćı implementovaných př́ıpadnými uživateli.

Vstupńı parametry:
Tato funkce nemá vstupńı parametry.

Vnitřńı popis funkce:
Funkce zač́ıná vytvořeńım a naplněńım proměnných slouž́ıćıch k zobrazeńı požadova-

ných text̊u v rámci vytvářené nab́ıdky. Následně s využit́ım standardńı funkce nástroje pro
tvorbu VMŽI tuto nab́ıdku zobraźı. Dále na základě výstupu z nab́ıdky definuj́ıćı odpověd’

uživatele zavolá uživatelem požadovanou funkci, které nepředá žádné parametry (všechny
parametry jsou nastaveny na hodnotu Null). Možnou chybou v př́ıpadě běhu funkce je
vráceńı neplatné hodnoty (popř. nenavráceńı žádné hodnoty) ze standardńı funkce ge-
neruj́ıćı menu. V tomto př́ıpadě je možné očekávat nestandardńı běh funkce. Jediným
zp̊usobem řešeńı problému je ukončeńı skriptu.

Seznam užitých funkćı:

� ZvolitPolozkuZVyskakovaciNabidky(hlavicka, vektorPripustnychHodnot)

� VlozitHorizontalCurveProJednoduchouVyhybkuDSFD(zdrojHPP, referenceVychozi-
hoBodu, vzorVyhybky, smerOdboceni, uzavritLinearNetElement)

� VlozitHorizontalCurveProObloukovouVyhybkuDSFD(zdrojHPP, referenceVychoziho-
Bodu, vzorVyhybky, smerOdboceni, uzavritLinearNetElement)

� VlozitHorizontalCurveProKrizovatkovouVyhybkuDSFD(zdrojHPP, referenceVycho-
zihoBodu, vzorVyhybky, uzavritLinearNetElement)

� VlozitHorizontalCurveProKrizeniDSFD(zdrojHPP, referenceVychozihoBodu, vzor-
Vyhybky, uzavritLinearNetElement)
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2.9 PriraditCastNastupniHranyNastupniHrane()

Účel funkce:
Účelem funkce je vytvořeńı instance tř́ıdy NetEntityRelation pro potřebu př́ıpadu

propojováńı dvojice nástupńıch hran, z nichž jedna je zcela součást́ı té druhé (např. v
situaćıch nástupńıch hran dělených na v́ıce část́ı cestovými navěstidly).

Vstupńı parametry:
Tato funkce nemá vstupńı parametry.

Vnitřńı popis funkce:
Funkce zač́ıná definićı proměnných potřebných pro běh funkce, jmenovitě dvojice

proměnných pro uložeńı vybraných nástupńıch hran a dvojice proměnných pro uložeńı
vektor̊u pro vygenerováńı seznamu př́ıpustných voleb nástupńıch hran.

Ve druhé části běhu programu je uživatel vyzván, aby vybral ze seznamu existuj́ıćıch
instanćı tř́ıdy PlatformEdge, přičemž jako prvńı je vyb́ırána celá nástupńı hrana (obsa-
huj́ıćı d́ılč́ı nástupńı hrany). K tomuto výběru je využita standardńı funkce nástroje pro
tvorbu VMŽI. Uživatelova volba je uložena do jedné z proměnných. Následně je vytvořen
vektor všech existuj́ıćıch instanćı této tř́ıdy, z něhož je následně odebrána již zvolená in-
stance, č́ımž je zabráněno tvořeńı chybných přǐrazeńı. Následně je uživateli nab́ıdnut výběr
části nástupńı hrany z vektoru všech instanćı s výjimkou té již zvolené. Výsledky obou
výběr̊u jsou následně předány funkci vytvářej́ıćı generické propojeńı dvojice instanćı spe-
cializaćı tř́ıdy NetEntity s napevno nastavenou vlastnost́ı propojeńı aIsPartOfB. T́ımto
běh funkce konč́ı.

Možné chyby v pr̊uběhu běhu funkce jsou neexistence dvou r̊uzných instanćı tř́ıdy
PlatformEdge, chybné zadáńı hodnoty uživatelem (vzniklé např. v d̊usledku přerušeńı
zadáváńı) apod. Druhá z uvedených možnost́ı zp̊usob́ı nestandardńı chováńı funkce nebo
pád skriptu a jediným řešeńım je ukončeńı běhu nástroje. Prvńı z popsaných chyb je ještě
závažněǰśı, protože standardńı funkce jádra nástroje využitá pro výběr instanćı vynucuje
výběr možnosti, přestože žádnou možnost k výběru nenab́ıdne, ale mı́sto toho pouze zob-
raźı varováńı o absenci možnosti výběru, které se však po potvrzeńı z d̊uvodu vynuceńı
výběru znovu zobraźı. Tato chyba znemožňuje ukončeńı běhu funkce a jediným zp̊usobem
řešeńı je vynucené ukončeńı SW Rhinoceros z prostřed́ı operačńıho systému.

Seznam užitých funkćı:

� VybratInstanciTridy(identifikaceVystupu, trida S, vektorVybratelnychGoId, filtrTy-
puObjektu, nabizetVytvoreniNoveInstance, nabizetVyberGeometrickehoObjektu, ma-
ticePHA S)

� VytvoritVektorVsechGoIdTridy(trida S)

� OdebratPrvkyZVektoru (vektorA, vektorB)

� PriraditSitovouEntituSitoveEntite(tridaA, goIdNetEntityA, tridaB, goIdNetEntityB,
relationType)
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