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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi
Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.
Cilem bylo ovladat soft gripper robota pomoci TCPA vldkna. Jde o pomérné sloZitou problematiku, proto

Vv

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zavéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil vSechny cile ze zaddani. Prvotné provedl| resersi pouzivanych soft gripperli a nasledné analyzoval moznou
polohu vidkna tak, aby dochazelo k optimalni deformaci soft gripperu. Dale vytvofil model silikonového soft gripperu podle
navrhu a zabudoval do néj TCPA vldkno. Bohuzel se ukazalo, Ze TCPA vlakna nejsou pfilis vhodna pro poZadovanou aplikaci,
ato i pres prostudovani literatury, kde se o negativnich jevech autoti nezminuiji. Z tohoto divodu bylo pfistoupeno k pouZziti
alternativniho pohybu soft gripperu pomoci vldkna (lanka). Student tedy vytvofil ovlddany model uchopovaciho mechanizmu
robota ze tfi ovladanych ¢asti, a to dokonce v inovativnim provedeni. Toto provedeni umozriuje pohyb soft gripperu do obou
smérd.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své Feseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student ke své BP pristupoval od za¢atku zodpovédné, s nadSenim a byl velice samostatny a aktivni.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Z hlediska odborné arovné prace zcela odpovida narokiim na bakalarskou praci.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Formalni i jazykova Uroven je spravna, bez vyznamnych prohreskd.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuzivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky rddné
odliseny od vlastnich vysledki a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

V praci jsou pouZity rGzné prevzaté prameny, které jsou fadné citovany. Pfed zapodetim prace probéhla celkem
obsahla reserse.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosazZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlni zru¢nosti apod.
Velice si cenim samostatnosti a pracovitosti studenta a jeho nadSeni pro véc. Prace je velice zajimava a je feSena z vicero
stran, a to od analyzy polohy ovladaciho vldkna, pfes tvorbu fyzického modelu aZz po zprovoznéni soft gripperu.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 22.8.2023 Podpi
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