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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimofadné narocné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Tématem prace je ndvrh nového typu robota typu wall-climbing, ktery dosud nebyl na naSem pracovisti pouzit.
Student si téma vybral sdm a vzhledem k nemozZnosti koupit robota (nebo stavebnici) se rozhodl postavit jej
celého sam. Je to mimoradné ndrocné téma vyzadujici jak praci s HW, SW, tak i ndvrh mechaniky, 3D tisku apod.

SpInéni zadani splnéno s vétSimi
vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.
Podafrilo se splnit prvni dva body zadani, bod 3 (algoritmus planovani pokryti) nebyl implementovan, a také demonstrace
ulohy pokryti s robotem nebyla predvedena. Student se potykal s fadou probléma se stavbou robota, ndkupem soucastek.
Stavba robota se tedy vyznamné prodlouzila nad ocekavani. Navic pfi testovani doslo k jeho poskozeni, student vlastné
stavél robota nadvakrat. Jako vedouci nepovazuji nesplnéni bodu 3 a 4 za extrémné zavazné . Hlavni cil prace — postavit
robota (a demonstrovat jeho pohyb na zdi) byl spInén. Z pohledu vedouciho vidim dnes zadani jako pfilis ambicidzni a do
pristé bych volil napfiklad jen stavbu robota a jeho zakladni ovéreni, implementace planovani neni (z mého dnesniho
pohledu) podstatna v momenté, kdy se robot teprve stavi.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace B — velmi dobte

vy v

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Miroslav pracoval velice samostatné, sam nastudoval problematiku, vybral si vhodny princip konstrukce a vSech komponent.
Pti stavbé robota se potykal s fadou vyzev (naucit se 3D tisk, vyrobu rdznych mechanickych dil(, navrh PCB, testovani,
apod.), vse fesil s chuti a nadSenim. Postup praci konzultoval spisSe sporadicky, obcas se na vice tydnd odmlcel a
nekomunikoval. Pfed vlastni stavbu robotu vénoval az pfili$ ¢asu teorii, vypoctim, namisto sestaveni jednoduchého
testovaciho prototypu.

Odborna uroveri D - uspokojiveé

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Text detailné popisuje postup praci a je dobrym navodem na sestaveni robota pro dalsi studenty. Nékteré pasaze (napfr.
Postup testovani na str. 64, obrazky systému Totem na str. 41) jsou pfilis detailni a do diplomové prace nepatfi, stejné tak
zpUsob konstrukce testovaciho stojanku. Text se pfilis vénuje nepodstatnym detailiim (sekce 4.4 a 4.5), které by slo napsat
uspornéji. V praci naopak chybi vice obrazk( s robotem na zdi.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace D - uspOkOjiVé

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdanku.
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Text je psan Cesky a doplnén fadou obrazkd a schémat. Obcas lze najit v textu nevhodné formulace, napft. ,ProtozZe si vedla
karbonova vrtule v kombinaci s motorem .. nejlépe, pouzijeme je na samostatného robota“ (str. 57). Vrtule zde byla
podrobena méreni, ale aktivné sama nesoutézila s ostatnimi vrtulemi, proto mi formulace prijde podivna. Text obsahuje

/vy o

robota je tak trochu problém slepice/vejce”, str. 10 dole).

Vybér zdroja, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdavdni a vyuZivani studijnich materidl( k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledkd a tdvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Prace obsahuje dlikladny prehled literatury a aktualnich trend( v oblasti wall-climbing robot. Citace jsou v pofadku.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdini zru¢nosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Student pracoval samostatné, avsak casto se na delsi dobu odmlcel. Postup praci byl tak, zejména z pocdtku,
pomaly. Vzhledem k delsi dobé, kterou na vypracovadni diplomové prdce mél, bych ocekaval lepsi vysledky (tj.
implementaci vice bod( zaddni). Robota se podarilo nakonec postavit. Text prdce je spisSe slabsi a obsahuje
spoustu neddleZitych detaild.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném D - uspokojivé.

Datum: 08/28/23 Podpis: V. Vonasek
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