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Cilem préace byl design a realizace robotu schopného jezdit po vertikalnim
povrchu. Zadani hodnotim jako pomérné naroc¢né, protoze vyzaduje aplikaci
znalosti z mechaniky, elektroniky a fidicich systému. I pies naro¢nost zadaného
cile je zfejmé, ze student si s jednotlivymi aspekty feseni poradil a provedené
testy ukazuji ze vytvofeny robot je opravdu schopen jezdit po vertikalnim po-
vrchu. Z ponékud netradi¢ni struktury prace je ziejmé, ze postupoval peclivé
a systematicky, mozna feSeni nastudoval, spocetl nutné parametry jednotlivych
komponentu a ty poté spravnym zpusobem integroval do navrzeného robotu. I
pfes obcasné hrubé gramatické chyby (napf. ... trakci mezi koli a povrchem ...
), prebytecné anglicismy ( napf. state of the art ) a neforméln{ obraty je préce
relativné dobie ¢itelnd. Samotny text velmi detailné dokumentuje postup fesend,
zvazované technické aspekty a zkusSenosti, které student béhem realizace prace
ziskal. Nékteré technické detaily ( napf. Obrazek 4.10 ) by nicméné mohly byt
vynechdany a misto nich by mohla byt naptiklad rozsitena kapitola popisujici
stav oboru, kterd je na technické ilustrace ponékud skoupa. Stejné tak jsou
nékteré matematické postupy a vypocty prilis detailni - myslim, ze v diplomové
préaci technické university nemusi byt detailné komentovany prevody fyzikalnich
jednotek. Popis a rozsah provedenych experimentu neni velky, ale pro ukazani
funkénosti robotu je postacujici.

Vzhledem k tomu, ze student splnil relativné narocny tkol, ale text vlastni
prace mé vyse uvedené nedostatky, navrhuji praci klasifikovat stupném

C - dobfre.
K praci mam nésledujici dotazy:

e Nastrané 16 student dochédzi k zavéru, ze formulovanou soustavu linedarnich
rovnic lze fesit metodou nejmensich ¢tvercu, ale nasledujici postup tomu
uplné neodpovidd. Mohl by student postup feseni komentovat?

e Na strané 32 student voli diferencialni pohon robotu s tim, ze tento je
lepsf nez Ackermanuv. Pro¢ nepouzil standardni (tffkolovou) konfiguraci
kol diferencidlniho pohonu?
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