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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné naroc¢né

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Automatizace procesu skladani obalového materidlu (papirovych krabic) obecné predstavuje relativné komplikovany
problém, ktery vyZaduje velmi komplexni pfistup k feSeni v zavislosti na charakteru a koncepci konkrétniho obalu. Pro ucely
diplomové prace bylo zadani orientovano pouze na jeden funkéni celek, ktery se tykd problematiky uzavirani vika
v kombinaci s pojistnym papirovym zamkem. Vzhledem k tomu je moZné zadani hodnotit stupném ,priimérné narocné”“.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Predlozena diplomova prace splniuje vsechny body definované zadanim a hlavni cil, kterym byl navrh a realizace 3D modelu
pracovisté pro automaticky proces uzavirani vika papirovych krabic. Postupné byla zpracovana reserse existujicich reseni a
na zakladé ziskanych informaci byly autorem zpracovany koncep¢ni varianty. Pro zvolenou variantu byl vytvofen 3D
pocitacovy model pracovisté a byly provedeny zakladni funkéni testy s podporou SW Visual Components (VC) a redlného
robotu, coz Ize hodnotit velmi pozitivné. Nad rdmec zadani se autor sprdvné také vénuje problematice fizeni navrzeného
zafizeni na platformé PLC.

Zvoleny postup feSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Zvoleny postup je spravny, pfistup autora k reseni problému je zaloZzen na logickych Uvahach a postupné sméfuje
k vytéenému cili. Zvolené strategii odpovida i fazeni kapitol a celkovy rozsah jak textové, tak grafické casti, plné koresponduje
se zadanim. Rovnéz zvolené metody jsou v poradku, ale nékteré zavéry nejsou bez uvedeni technickych detailli a vychodisek
zcela ziejmé.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte troveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Po odborné strance je diplomova prace zpracovana na dobré Urovni. Prvni ¢ast (kap. 3) se vénuje stavajicim feSenim balicich
kartonaznich linek v kombinaci s integrovanym dopravnikovym systémem, paralelnimi roboty, liStovymi drahami a nasledné
s dlirazem na fadu feSeni uzaviracich uzl(. Lze kvitovat, Ze kromé bézné dostupnych firemnich informaci autor pracuje i
s daty z patentovych uUradd, které deklaruji stav techniky v dané oblasti. V dalsi ¢asti (kap. 4) jsou definovany zakladni
provozni podminky, poZadavky na zafizeni a predloZena feSeni uzaviraciho uzlu ve ¢tyfech koncepcnich variantach. Jedna se
o variantu s liStovou drahou, robotickym zaviranim, paralelogramem a stfechovym pripravkem, kterad byla v souladu
s rozhodovaci analyzou vyhodnocena jako optimalni a rozpracovana v kap. 5. Pro vSechny varianty jsou k dispozici graficky
zdarilé 3D skici prezentujici dil¢i faze procesu zavirani vika krabice, coz ukazuje aktivni pfistup autora k feseni problému. Pro
zvolenou variantu byla vypoftem stanovena trajektorie pohybu robotu a pfipravena data pro pocitacovou simulaci
kompatibilni s VC, kterd umoznila prediktivné vyhodnotit ¢asovou narocnost uzaviraciho procesu pro tfi rizné velké krabice.
Po konverzi programu do formatu KRL byly vysledky simulace verifikovdny na realném robotu. Diléi zavéry z provedenych
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simulaci byly rovnéz vyuZzity pro finalni navrh rozloZeni pracovisté s definovanim rozmérovych a kinematickych restrikci pro
dil¢i funkeni celky, které z konstrukéniho hlediska popisuje kap. 6. Zde vsak napf. u navrieného efektoru postradam
informace o pouzité Urovni vakua a s tim souvisejici Uchopnou silou, dobé vakuovani, typu zdroje vakua, pneumatickém
obvodu apod. U mechanismu pro sklapéni boc¢nich chlopni neni uveden postup dimenzovani pohonu linearni jednotky, coz
chybi i u pneumatickych pohon( pro systém prihybani vika atd. Zavérecna cast (kap. 7) teoreticky popisuje Fidici systém a
az na kontrolni mechanismy, které nebyly soucasti feSeni prace, je uvedena zakladni logika fizeni.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Formalni a jazykova uroven je diskutabilni a s ohledem na rozsah provedenych praci je skoda, Ze autor pravdépodobné
z ¢asovych dlivodd nevénoval dostate¢nou pozornost také formalni strance. Diplomova prace je tak uz od anotace zatiZzena
radou pravopisnych chyb, jako jsou napf. Spatné koncovky (nejproblematictéjsi je tvar slovesa ,navrhnout”), chybéjici
mezery, hrubé chyby (tip & typ), sklonovani, pismena (spojky) navic atd. Obsah ma pouze dvé Urovné, ale struktura kapitol
ma urovné tri. V textu se objevuji hovorové vyrazy a seznam pouZzitych velic¢in a zkratek neni kompletni.

Vybér zdrojh, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZivani studijnich materidlu k Feseni zavérecné prace. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Vybér literatury je adekvatni, autor vyuziva relevantni zdroje a s pfislusSnymi Cislovanymi odkazy pracuje v textu. Na
konkrétni zdroje jsou odkazovany i vSechny prevzaté obrazky a bibliografické citace jsou v souladu s citacnimi zvyklostmi.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdini zru¢nosti apod.

K praci nemam dalsi komentare.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zavérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by mél student
zodpovédet pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Diplomova prace je zpracovana prehledné a v souladu se zadanim je rozclenéna do osmi hlavnich kapitol, v¢. dvodu a zavéru.
Je fesen relativné komplikovany problém a na zdkladé provedené analyzy soucasného stavu autor predlozil nékolik variant
fesSeni systému pro uzavirani papirovych krabic s tim, Ze finaIni varianta je zpracovana formou sestavnych vykresa, ze kterych
je jasné patrné konstrukéni reSeni. Soucasti feSeni jsou také pocitacové simulace a funkéni testy navrieného efektoru.
S ohledem na vyse uvedené poznamky k odborné Urovni Ize uvést nékolik dotaz(:
A. Popiste zplsob dimenzovani rota¢niho pohonu lineadrni jednotky mechanismu pro sklapéni bocénich chlopni. Je krokovy
motor v tomto pfipadé optimalnim resenim?

B. Jakym zpUsobem by bylo mozZné Fesit kontrolu uzavieni krabice?

Praci doporucuji k obhajobé a v pripadé uspésného obhajeni souhlasim s udélenim akademického titulu ,inzenyr”.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném B - velmi dobre.
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