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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocCnéjsi
Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prace.

Vv

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecna prdce splnuje zaddni. V komentdari pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Prace splriuje zadani v plném rozsahu.

Zvoleny postup FeSeni vynikajici

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Moznych postupt a metod feseni, zarucujicich uspokojivé splnéni zadaného ukolu, je vtomto oboru velké mnozstvi.
Vykresové a modelové vystupy této bakalarské prace by byly pro projektanta rekonstrukce objektu vyuzitelné. Vysledky
testovani presnosti fotogrammetrického mracna bodu jsou pfinosem pro geodetickou komeréni sféru. Proto i postupy a
metody zpracovani byly voleny spravné s ohledem na ¢asové moznosti zpracovani BP.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte trovern odbornosti zavérecné prace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Bakalantka vyuZila své dosavadni znalosti ziskané studiem i praxi a dale je vhodné rozsifila pfi zpracovani BP. Jeji nové
znalosti mohou slouZit jako dobry zaklad, ktery mUzZe v daném oboru déle rozvijet v ramci akademické ¢i pracovni ¢innosti.

Formalni a jazykova uUroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisti obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Je na Urovni oéekdvatelné pro zdvérecnou praci bakalarského stupné.

Vybér zdrojti, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich material( k feseni zavérecné prace. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky rfddné
odliseny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu
s citaénimi zvyklostmi a normami.

Vétsina uvedenych zdrojd se tyka hardwaru a softwaru pouZzitych ke zpracovani prace. Vzhledem k tomu, Ze téma prace je
zamérené experimentdlné a prace ma charakter originalni tvorby obsahu, tak je vybér zdroji adekvatni. Nicméné chybi
resSerSe soucasného stavu zaloZena na citaci vybranych odbornych ¢lankl se souvisejici tematikou.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledku zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdini zrucnosti apod.
Bakalantka prokazala vhodné studijni a pracovni pfedpoklady jako je pfesnost a peclivost pfi zpracovani dat z totalni
stanice, GNSS pfistrojl, fotogrammetrie (leteckd a pozemni) i pfi doméreni interiéru domu ru¢nimi mérickymi pomuckami.
Vyzkousela si ¢innosti, které jsou v komercni sféfe v soucasnosti Zadané, a navic provedla testovani presnosti, na které ve
firmach Casto pfi zpracovani zakazek nezbyva cas.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdavérecné prdce pfed komisi.

NizZe popsané informace slouzi zejména jako inspirace pro bakalantku do budoucna a neznamenaiji, ze by byl u prace
pfedem ocekavan odlisny zplsob feseni ¢i dopracovani. Text nize muize/nemusi byt preéten v ramci vlastni
obhajoby BP — ponechano na ¢asovych moznostech a rozhodnuti jmenovaného predsedy zkusebni komise.

Vv

podrobnost na skodu. U dalsich zadvérecnych akademickych praci doporucuji zaradit sekci s reSersi sou¢asného stavu
problematiky a alesporn nékolika odkazy na odbornou literaturu resici podobné téma.

Zvoleny typ uzavieného polygonového poradu pro pfipojeni stavby do S-JTSK a Bpv je preferovan spravné. Dllezité
bylo pfipojit stavbu do zavaznych referencnich souradnicovych systému, nicméné zachovat vnitini presnost méreni
totalni stanice na vlicovaci a kontrolni body na objektu.

Pozor na tvrzeni o neomezené kompenzaci naklonu vytycky GNSS pfijimace Trimble R12i. PfestoZe technicky
pfijima¢ umozni mérit az v poloze zcela horizontalni, neznamena to, Ze by vyrobce pro tuto polohu garantoval
deklarovanou pfesnost. K tomu se zavazuje pouze pfi naklonu do 30° od vertikaly. [dle sdéleni prodejce]

Komentar ¢i zajimavost k popisu dronu DJI Phantom 4 RTK, kterou bakalantka nemohla védét. Dron je sice vybaven
infrasenzory smérujicimi bo¢né ke sméru obvyklého letu, ale z praxe vyplyvd, Ze senzory nejsou aktivné pfi letu
vyuzivany (zkouseno). Ackoli to vyrobce v manualu slibuje, zatim nepfidal a zfejmé ani neprida do firmware dronu
pomaly letecky rezim tzv. ,TRIPOD” madd, ktery je vhodny pro manualni letecké snimkovani. Infrasenzory jsou
uréeny zejména pravé pro tento mad, ktery byl sice implementovan do levnéjsi verze dronu Phantom 4 Pro (bez
RTK), z prodejnich divodil viak nikoliv do verze s RTK. [dle sdéleni z4stupce vyrobce DJI pro CR] Jinak Feceno,
zakaznik je tlacen k nakupu vice specializovanych UAV prostredk(, pfestoze by to s ohledem na moznosti hardware
nemuselo byt nutné.

Obecné pozor na zverejiiovani presnéjsi lokality zajmového objektu. V pfipadé uvedeni obce a pozice pres letecky
snimek je objekt snadno dohledatelny. V tomto pfipadé si majitel nepral zverejnéni informaci. Nicméné jelikoz
nedoslo v ramci prace ke zpracovani a zverejiiovani snimk( z interiéru domu, lokalizovani objektu by nemél byt
problém.

K transformaci dat z dronu z ETRS89 do S/JTSK + Bpv byl vyuzit program EasyTransform 2.3 a transformace platna
k 1. 7. 2012. Pfes webovou aplikaci geoportalu CUZK je moZna obdobna hromadna transformace pies txt soubor
pfi vyuZziti aktudlniho schvaleného transformacniho klice z roku 2018. Transformace z roku 2018 se napft. pouzila u
GNSS RTK dat v ramci softwaru Trimble Access. Rozdily obou transformaci mohou byt povazovany za marginalni,
presto je obecné preferovan soulad a vyuziti aktualnéjsSiho vypocetniho feseni.
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Pro volbu Reference Preselection — Source — v dialogu Align Images, je potfebné zadat v nastaveni ,Capture
Distance”, protoze pofizovany nebyly kolmé, ale Sikmé snimky. V praci nebylo komentovano. [viz manual Agisoft
Metashape Pro]

V dialogu Optimize Camera Alignment byva u mnozstvi projektl vyhodnéjsi (nizsi chyby na vlicovacich bodech)
zachovat defaultni nastaveni parametr(i v sekci General, nicméné ani zaskrtnuti vSech parametr( neni chybou. Lze
vidy vyzkouset, délka prepoctu programem nebyva dlouhd. Volba ,Fit additional corrections” byla pro pfipad
pouziti dronu DJI Phantom 4 RTK zvolena spravné (dodatecné obrazové korekce distorze nad ramec pouzitého
Brownova modelu).

Komentar k manualnim snimkam z pouZzitého dronu DJI Phantom 4 RTK. Potvrzuji problémy se zpracovanim téchto
snimk{ u mnoha projekt obecné, nikoliv jen zde. Napf. v pfipadé této BP bylo mozné projekt i s témito snimky
zpracovat a dosahnout odchylek na vlicovacich bodech pod 0,01 m, nicméné nékolik fotek muselo byt zcela
vylouceno a poloha mnoha dalSich snimk( neuvazovdna. Kupodivu pfi vypoctu modelu v software pix4D firmou
Geotronics Praha problémy hlaseny nebyly. Toto dil¢i téma by bylo vhodné k dalSimu zhodnoceni, protoze
v soucasnosti neni zcela jasné, v ¢em je hlavni pfic¢ina problému, ktery se navic nevyskytuje vidy a ne vidy ve stejné
mire.

Pro vektorizaci pGdoryst objektu lze doporucit zpracovani napf. v softwaru PointCab. Ten se na dany ukon
specializuje a umozioval by rychlé vytvoreni podkladovych rastrovych dat v nékolika zvolenych fezech a pfitom by
byly vSechny shodné absolutné umistény ve stejném SS, idedlné navic polohové v S-JTSK ¢i redukovaném S-JTSK.
Prvotni vyzkouseni vektorizace pres zvolenou vrstvu mracna bodl pres CloudCompare je vsak pro bakalantku
nazorné a vyukové vhodné.

Ocenuji zpracovani zjednoduseného 3D modelu v softwaru SketchUp. Modelace objekt( jako geometricky zaklad
pro BIM zacind byt mezi pokrokovéjsimi projektanty poptavanym vystupem geodetickych ¢innosti.

Vyhotoveni 2D vykresd véetné interiéru u objektu tohoto rozsahu je ¢asové narocnéjsi. Bakalantka spravné
doporucuje vyuziti 3D skenovani poté, co sama ru¢ni méreni absolvovala. Na daném objektu se testovala i metoda
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podminkach a méfenych povrsich. Presto financné dostupna metoda 360° fotogrammetrie ma pozitivni vliv na
rozpoznani hrubych chyb méreni ru¢nimi pomuckami, presnéjsi urceni ptimo neméritelnych Sitek zdi apod. Navic
je k dispozici fotograficka dokumentace skutec¢ného stavu objektu v dobé méreni. Tématu se bakalantka muize déle
vénovat.

vvvvvv

PointCab) nebo pomoci ortofotomazaiky (napf. z Agisoft Metashape). Zda je dostacujici vyuZit pohled na 3D model
zalezi vzdy na presnosti zpracovani modelu a poZadavcich na odevzddani 2D vystupt — napf. ortogonalizovana kresba
vs. kresba v Bpv s diirazem na skutec¢nou geometrickou vérnost apod.

Vykres situace je vhodné doplnit kfizky polohové soufadnicové sité a jejich popisem — soutadnicemi ve sméru os.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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