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Abstrakt

Tato bakalaiskad prace se zabyva zamétenim vlicovacich bodl pro mobilni laserové
mapovani v lokalitdich mimo dostupnost technologie GNSS. Prace obsahuje popis
laserového skenovani, vlicovacich bodii a Digitalni technické mapy CR. Déle
popisuje pouzité pristroje, méfické ¢innosti, software Groma, vypocetni metody a
rozbory presnosti. Vysledkem prace jsou soufadnice a nadmoiské vysky vlicovacich
bodu, jejichz smérodatné odchylky odpovidaji presnosti stanovené vyhlaSkou pro

tvorbu DTM.

Klicova slova

Digitalni technickd mapa, laserové skenovani, polygonovy potad, volné stanovisko

Abstract

This bachelor's thesis deals with the surveying of ground control points for mobile
laser mapping in locations outside the availability of GNSS technology. The work
contains a description of laser scanning, ground control points and the Digital
Technical Map of the Czech Republic. It also describes the surveying instruments
used, measuring activities, software, calculation methods, and accuracy analyses.
The result of the thesis are coordinates and altitudes of ground control points, the
standard deviations of which correspond with the accuracy set by the decree for the

creation of DTM.
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1 Uvod

Tato bakalafska prace se zabyva zamétenim vlicovacich bodi pro mobilni skenovani

v lokalitach mimo dostupnost technologie GNSS.

Cilem préce je urceni soufadnic a nadmotskych vysek vlicovacich bodu, které jsou
pouzivany pro zpracovani mracen bodt laserového skenovani, a nasledné¢ pro tvorbu

Digitalni technické mapy CR.

Tvorba digitalni technické mapy byla vyhldSena zdkonem ¢. 47/2020 Sb. a krajim
byla ulozena povinnost zmapovat vlastni Uzemi. V nékterych ptipadech se
k mapovani vyuziva mobilni skenovani, pro které je nutno znat soufadnice

vlicovacich bodt, které jsou periodicky rozmisténé po celé skenované oblasti.

Pro zaméfeni vlicovacich bodd v lokalitdich, kde nedosahuje signél technologie
GNSS, tedy lokality zalesnéné nebo pfipadné oblasti, které nejsou dostatecné
pokryty mobilnimi operatory, se vyuzivaji polygonové pofady nebo volna
stanoviska, a to je pfedmétem této prace. Méfeni probihalo v oblasti mezi Zebrakem,

Rakovnikem a Kladnem.

Prace je rozdélena do nékolika kapitol. Na zacatku je vysvétlen projekt Digitalni
technické mapy CR, jak mapa vznika a jaké je jeji vyuziti. Nasleduje popis pouZitych
piistrojl, softwaru Groma a vypocetnich metod. Dalsi kapitola se vénuje vlastni
praci, jako jsou méfické Cinnosti v terénu, vypocty v softwaru Groma a hodnoceni
presnosti zamétenych vlicovacich bodl s ohledem na zadanou ptesnost dle vyhlasky

¢. 393/2020 Sb., o digitalni technické map¢ kraje.



2 Digitalni technicka mapa CR

Digitalni technicka mapa (DTM) CR je nové digitalni celostatni mapové dilo velkého
méfitka, které vznika prebranim jiz existujicich dat (jen v ptipadé, ze odpovidaji
pozadovanym parametrim) nebo novym mapovanim. Je to jeden z nejrozsahlejSich
geomatickych projektii na uzemi CR viibec. Toto dilo je rozdéleno na celky podle
jednotlivych kraji, které jsou spojeny centralni platformou, kterou spravuje Cesky
ufad zemémeéticky a katastralni. Divodem budovani DTM je snaha o zjednoduseni
majetkovych a stavebnich fizeni. Zakonem ¢. 47/2020 Sb., kterym se méni zakon
€. 200/1994 Sb., o zemémeéfictvi a o zméné a doplnéni nékterych zékont
souvisejicich s jeho zavedenim, ve znéni pozdéjSich piedpist je dan termin pro

spusténi digitalni technické mapy CR a to 1. Servence 2024. [1] [2] [3] [4]

Obrazek 1: Priklad Digitalni technické mapy [2]



2.1 Digitalni technické mapy v soucasnosti

Budovéani technickych map obci a kraji bylo doposud na dobrovolné bazi a jejich
vzhled ani format databaze nebyl jednotny. Nejvice rozvinuté a nejlépe spravované

byly DTM Hlavniho mésta Prahy, Zlinského, Plzeniského a Karlovarského kraje.

Kraje, obce a spravci technické infrastruktury, kteti si vlastni DTM vybudovali, ji
vyuzivali pouze pro svou vnitini potfebu a data byla nevefejnd nebo vetejné

nedostupna, a to z ditvodu nejednotného formatu. [1] [4]

2.2 Technické a digitalni technické mapy

Technické mapy jsou mapy obsahujici inzenyrské sit¢ (vodovody, plynovody,
kanalizaci atd.), prvky technické infrastruktury (lampa, hydrant, Soup¢ atd.), budovy
a dalsi stavebni objekty (mosty, sochy, kaSny atd.). Obsahuji také informace
o jednotlivych zobrazenych prvcich, jejich geografické souradnice véetné nadmoiské

vysky a kéd kvality zameétend.

Digitalni technické mapy obsahuji digitalizovana data technickych map spolu
s vyskopisem (hrany a paty svaht), jednotlivymi stromy a také druhy ploch. Data

jsou dale rozdélena do vrstev. [1] [2]

2.3 ISDMVS

IS DMVS neboli Informacni systém digitdlni mapy vefejné spravy je platforma,
ktera spojuje jednotlivé DTM krajii. Bude vefejné piistupna prostiednictvim CUZK
podobné jako soucasna katastralni a ortofoto mapa CR. Soudasti IS DMVS bude

1 databaze spravci technické infrastruktury a jejich uzemni ptisobnosti. [1] [3]

2.4 Jednotny vyménny format

Jednotny vyménny format (JVF) je format celé DTM CR, ktery obsahuje tdaje
o objektech technické infrastruktury. Veskerd pfijimanad a poskytovand data, ktera
jsou soucasti digitalni technické mapy jsou vedena v tomto formatu. Kraje a obce

maji povinnost své digitalni technické mapy do JVF pievést. [1] [2]
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2.5 Legislativa

Legislativni proces tvorby DTM CR se fidi zadkonem &. 47/2020 Sb. a provadéci
vyhlaskou ¢. 394/2020 Sb.

Zakon ¢. 47/2020 Sb.

Zékon ¢. 47/2020 Sb., kterym se méni zdkon €. 200/1994 Sb., o zeméméiictvi
aozméné a doplnéni nekterych zakonl souvisejicich s jeho zavedenim, ve znéni
pozdé¢jsich predpisi, zakon €. 183/2006 Sb., o izemnim planovani a stavebnim fadu
(staveni zdkon), ve znéni pozdé&jsich predpist, a dalsi souvisejici zdkony byl schvalen

parlamentem CR dne 29. ledna 2020.

V zékoné jsou naptiklad uvedeny udaje o tom, co musi obsahovat DTM kraje, ze
jejim spravcem je krajsky urfad a jakym zplsobem jsou aktualizoviana nebo
zvetejiiovana jeji data. Také obsahuje informace o DTM obce, Ze jejim spravcem je
obec, a ze jeji data musi byt poskytnuta pro tvorbu digitalni technické mapy kraje.
Digitalni mapa veifejné spravy je timto zdkonem definovana jako propojeni DTM

krajti, katastralni mapy CR a ortofotomapy a jejim spravcem je CUZK.

Zakonem bylo stanoveno datum spusténi DTM CR na 1.&ervence 2023, ale termin
byl novelou ¢. 88/2023 Sb. ze dne 8. biezna 2023 posunut o jeden rok na 1. Cervence

2024. [5]

Vyhlaska ¢. 393/2020 Sb., o DTM kraje

Tato vyhlaska upravuje

a) strukturu a obsah digitalni technické mapy kraje (ddle jen , digitdlni
technicka mapa “) vcetné rozdéleni udajit na verejné a neverejne,

b) charakteristiky presnosti udajii o poloze a vysce objektii a zarizeni, které tvori
obsah digitalni technicke mapy,

¢) zjednoduSeny zpusob vedeni udaju digitalni technické mapy,

d) udaje, které stavebnik predava do digitalni technické mapy pri vzniku, zmené
nebo zaniku objektu nebo zarizeni, a jejich strukturu,

e) vyménny format digitalni technické mapy (ddle jen ,, vymenny format*),

f) formy a podminky poskytovani udaju z digitalni technické mapy,

11



g) obsah seznamu vlastniku, provozovatelii a spravcii dopravni a technické
infrastruktury a
h) obsah seznamu editoru digitalni technické mapy a osob, které za editora pini

jeho editacni povinnost. [6]

2.6 Povinnosti spravcu

Spravci DTM, mezi které se fadi uzemni spravni celky jako jsou kraje a obce a také
vlastnici dopravni a technické infrastruktury neboli vlastnici vodovodii, plynovodd,
elektrickych siti, silnic, Zeleznic atd., maji vyhldskou stanoveny nize uvedené

povinnosti.

Kraj

Kazdy kraj je zodpovédny za vytvofeni a spravu DTM na vlastnim Gizemi a sbér dat
od spravci technické infrastruktury. Zafizuje potfebny hardware a software a jeho
obsluhu a zodpovidd za dopliiovani a obnovu dat. Dilezité je zejména vytvoieni

databaze s daty dle vyhlasky ¢. 393/2020 Sb.

Data mohou byt pfevzatd z DTM obci a od dalSich vlastnikii dopravni a technické
infrastruktury, ktefi jsou povinni data krajim poskytnout. Zaroveii ale neni nutné

veskera poskytnutéd data pouzit, jelikoz ne vSechna dosahuji potiebné kvality. [1] [4]

Vlastnici dopravni a technické infrastruktury

DTM zadava pro vSechny vlastniky dopravni a technické infrastruktury (tedy i obce)
povinnost piedat a editovat udaje o vlastnich sitich pfimo do DTM kraje. Pfima
editace zajist'uje, ze tyto udaje mize ménit pouze vlastnik a tim se zajisti minimum
chyb z preklepu. K nejvétsim vlastnikiim dopravni a technické infrastruktury v CR se

fadi naptiklad Reditelstvi silnic a dalnic nebo Sprava Zeleznic. [1] [4]

Obec

Obce, které maji zpracovanou DTM ve vlastnim formatu a v pozadované kvalité,
maji dle vyhlasky 393/2020 Sb. povinnost tyto data pievést do formatu JVF a poté je
poskytnout krajskému uradu. [1] [4]
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2.7 Vyhody DTM

Digitalni technicka mapa technické infrastruktury je zdkladem pro snadny a
okamzity ptehled o stavu infrastruktury, a protozZe jsou vSechny informace na jednom

misté, je 1 ndstrojem pro jeji efektivni spravu.

Geodetické zaméteni prvkid umoziuje zobrazovat prvky soucasné s redlnou situaci
v terénu za pomoci katastralni mapy a ortofota. Databdze umoziuje vizualizovat

technické vlastnosti prvku pfimo v mapé. Vyhodou mapového zobrazeni je snadna

srozumitelnost 1 pro lidi mimo technické obory. [1] [2]

Obrazek 2: Priklad zobrazeni prvku technické infrastruktury nad ortofotem [2]

Ochrana vlastnich investic

Do budoucna stat planuje, ze dojde-li k poskozeni technické infrastruktury béhem
stavby, tak nahrada Skody bude vymahatelnd pouze v piipade, ze TI je zavedena
v DTM CR. Planovand zména by méla urychlit soudni fizeni, zabyvajici se touto

tématikou. [1] [2]
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Stavba

Kazdy stavebnik ma povinnost pied zahdjenim stavby zjistit, zda se v misté¢ budouci
stavby nevyskytuji inzenyrské sit¢ a ptipadné zajistit jejich ochranu. V budoucnu by

m¢la digitalni technickd mapa povinnosti stavebnikl zjednodusit. [1] [2]

2.8 Laserové skenovani

Jednou zmetod vytvareni digitadlni technické mapy je laserové skenovani. Jde
o moderni geodetickou metodu pouzivanou od 90. let minulého stoleti, pfi které se
sbiraji 3D data celého okoli v dosahu laserovych paprskii. Tato metoda je schopna
velmi detailniho méfeni, protoze dokéaze sebrat az 1 milion bodii za sekundu a jejim

vysledkem je mracno bodu.

Laserovy paprsek je roztiistén pomoci sady zrcadel, nebo pomoci otoéného hranolu
aje vyslan k povrchu objektu ¢i terénu. Je méfen ¢as od doby vyslani signalu po

dobu névratu spolu s thlem vyslaného paprsku.

Nasledné¢ existuji dvé moznosti laserového skenovani:

e statickd metoda, pfi které musime znat soufadnice pfesné polohy senzoru.
V tom piipad¢ se pouzije tranzitni Cas, uhel paprsku a soufadnice senzoru
pro vypocet soufadnic S-JTSK vSech odrazenych bodu.

e mobilni ¢i letecké skenovani, coZ je metoda, pii které je laserové skenovani
propojeno s digitalni kamerou, kterd celou oblast snimkuje. Pro vypocet
soufadnic téchto bodli musime znat soufadnice vlicovacich boda, které jsou

soucdasti skenované oblasti.

Hlavnimi vyhodami této metody sbéru dat je velka pfesnost méteni, velmi rychly

sbér velkého mnozstvi dat a schopnost méfeni i za snizenych svételnych podminek.

Hlavni nevyhodou je naro¢nost zpracovani, je to z divodu sebrani velkého mnozstvi
dat, coz je narocné na operacni pamét’ pocitace. Dal§i nevyhodou je Casty vyskyt
Sumd, coz jsou body sebrané naptiklad na vegetaci, nebo na projizdé€jicich autech,
nebo prochazejicich lidech. Tyto body musi byt nasledné odstranény béhem

zpracovani. [7] [8] [9]

14



2.9 Vlicovaci body

Vlicovaci body jsou body, na které se pfipoji mracno bodi ziskané laserovym
skenovanim. Tyto body musi byt soucasti skenované oblasti a musi byt vyrazné
oznacené, aby se daly na snimcich dobfe najit. Je potieba je zaméfit s vysokou

piesnosti, protoze od nich se odviji presnost celého skenovani.
Vlicovaci body se pouzivaji pro vypocet soufadnic mracna a také k propojeni dvou
a vice mracen. Jejich zaméteni se obvykle provadi béznymi geodetickymi metodami

za pouziti totalni stanice nebo metodou GNSS. [10]

Obrazek 3: Vlicovaci bod [10]

15



3 Pouzité pristroje a metoda RTK

3.1 Trimble S6 1¢¢ High Precision

Totalni stanice je vybavena odnimatelnou klavesnici, nekone¢nymi ustanovkami,
které jsou ob¢ pfipevnéné na pravé stran¢ alhidady, a ergonomicky tvarovanym
drzadlem, které umoziuje méfeni ve svislém sméru. [11]

Totalni stanice obsahuje funkci Autolock, ktera umoziuje automatické ptichyceni na
hranol a sledovéni jeho pohybu. To znamena, Ze piistroj se sdm zacili a mé&fic¢ jen
zmackne tlacitko méfeni. Pii vyuzivani této funkce ale hrozi, ze se Autolock piichyti
na odrazivy povrch, ktery ale neni pozadovanym hranolem. Proto je velmi dilezité,

aby méfic kontroloval, zda je zacileno spravné. [11]

Pokud se tato funkce vyuZzije pii méfeni, tak je schopna méfickou ¢innost velmi
urychlit. V pfipadech, kdy je méfeno za Spatné viditelnosti na dlouhou vzdalenost,
mohou nastat problémy s pfichycenim na pozadovany hranol, a je nutno Autolock

vypnout a zacilit na hranol ru¢né.

Ptfesnost pfistroje pii méfeni sméra je 1 Sedesatinna vtefina neboli 0,3 mgon

a dalkomér mé pti méteni na hranol dosah az 3000 m s pfesnosti 1 mm + 1 ppm. [12]

Obrazek 4: Trimble S6 High Precision [13]
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3.2 Trimble R6

Pro ziskani soufadnic pfipojovacich bodi byl
pouzit GNSS pfijima¢ Trimble R6. Tento
pfijima¢ je vybaven Sesti 220 kanalovymi
GNSS c¢ipy, které zvladnou paralelné piijimat
signaly z GPS, GLONASS, Galileo a BeiDou.
Timto pfistrojem byly zaméfeny soufadnice
pocatecnich a koncovych bodii polygonu a

jejich orientace metodou RTK. [14]

3.3 Real time kinematic Obrézek 5: Trimble R6 [14]

Oblibenou metodou GNSS je metoda Real time kinematic (RTK) neboli metoda
meéfeni v redlném Case. Tato metoda vyuzivad ptijimac, ktery stoji na bod¢, jehoz
soufadnice chceme urcit a permanentni GNSS stanici, jejiz soufadnice zname.
Pfijimac ziskava polohova data v redlném Case pomoci mobilnich siti nebo radiovych
vin a za pouziti zndmych soufadnic stanice pocita vektor spojnice mezi nim samym

a stanici GNSS. Nasledn¢ jsou vypocitany soufadnice ur¢ovaného bodu.

Pro meéfeni piipojovacich bodi je pouzivana metoda Real time kinematic
s virtudlnimi referen¢nimi stanicemi, zkracen¢ RTK-VRS. Pfijima¢ Trimble R6
stojici na ur€ovaném bodé se pfipoji do sit¢ permanentnich GNSS stanic (Trimble
VRS Now Czech) a oznami svou pfibliznou polohu. Na zékladé¢ polohy je softwarem
vygenerovana virtualni permanentni stanice GNSS, kterd je optimaln€ vzdalena od
ur¢ovan¢ho bodu. Jsou produkovana fiktivni méfeni vzdalenosti a sméru mezi
pfijimacem a virtudlni stanici a nasledné jsou spocitdny soufadnice ur¢ované¢ho bodu.
Ptesnost této metody se pohybuje od 1 do 5 cm vzavislosti na pfistroji

a observac¢nich podminkach. [15]
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4 Vypocetni metody a pouzity software

4.1 Redukce délek

Me¢éiené délky zapsané v zapisniku jsou Sikmé délky a aby mohly byt vyuzity pii
vypoctech, je potieba je prevést na délky v roviné kartografického zobrazeni, tedy
v S-JTSK. Coz znamend, Ze je nutné zapocitat vlivy atmosférickych podminek

v dobé méteni, vliv nadmotské vysky a vliv zkresleni kartografického zobrazeni.
Pro redukeci délek plati obecna pravidla:

e (im je méfena vzdalenost vétsi, tim je absolutni velikost vSech redukci vyssi,
e ¢im je méfend vzdalenost vEtsi, tim presnéjsi vypocet redukci se musi pouZit,
e redukce je mozno pocitat po meéfeni, nebo lze nékteré vlozit ptimo do
meftickych ptistroju, které je pak automaticky zavadi.
Redukce délek je provadéna ve dvou krocich, nejdiive jsou pocitdny fyzikalni
redukce neboli odstranéni vlivu teploty, tlaku a vlhkosti vzduchu a nasledné redukce

matematické, které prevadi métenou délku na referen¢ni plochu a do kartografického

zobrazeni. [16]

<d B ,
SO T terén
HB/;
HA d 0 ’/;
"/
R\

referenéni |\ /
koule ¥
G

Obrazek 6: Grafické zobrazeni redukci délek
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e 3d...méfena délka opravena o fyzikalni redukce
e L ... délka 8d opravenad o vliv refrakce

e |...tctiva primétu L na referenéni kouli

e do...dé¢lka v nulovém horizontu

¢ nasleduje redukce do kartografického zobrazeni

Pti redukcich méfenych délek mensich nez 10 km lze vypocet L a | vynechat, protoze

tyto redukce by byly ve vysledku nepostiehnutelné. [16]

Fyzikalni redukce

Fyzikalni redukce jsou redukce, které odstraiiuji z namétenych délek vliv prostredi.

Vétsinou se tyto redukce zavadi jiz do paméti pristroje. [16]

Redukce Sikmé délky do nulového horizontu

Nulovy horizont se nachazi na povrchu referencni koule, ktera se pouziva ke
zjednoduseni tvaru Zemé pii geodetickych vypoctech. Do vzorce dosadime
nadmoiské vysky koncovych bodi Ha, Hg a polomér Zemé R. [16]

8d?—(Ha—Hp)*
- a4 97 1
1+(HA;HB) ( )

dO =
Redukce do zobrazeni

Poslednim krokem je pfevod do Krovakova zobrazeni. K tomu je potfeba znat

méfitko JTSK, které se vypocte

m = 0,9999 + 1,22822¢ 1 x Ar? — 3,154e7%1 « Ar3 + 1,848e7?7 x Ar*. (2)
kde
Ar =vVX%2+Y2—-1298039. 3)

Pokud jsou redukovany vétsi vzdalenosti je potieba méfitko vypocitat pro oba

koncové body a ptipadné i pro bod sttedovy.

Pro ziskani hodnoty v S-JTSK je nutné délku métitkem S-JTSK vynasobit. [16]

=ty (m22m) @
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4.2 Volné stanovisko

V dne$ni dobé je metoda volného stanoviska hojné pouzivana. Umoznuje totiz
postaveni stanoviska prakticky kdekoli, pokud je ztoho mista vidét alespon na tfi

orientace. A navic pfi ni neni potieba stanovisko trvale stabilizovat.

Prvni moznosti, jak ziskat pfesné soufadnice volného stanoviska je vypocet n¢kolika
metodami (Cassiniho feSeni, Collinsiiv bod), ze kterych se poté udéla primér. Tento
vypocet neobsahuje vyrovnani. Mnohem piesnéjsi metodou je vypocet metody

nejmensich ¢tvercti vyrovnanim zprostiedkujicich. [17] [18]

Pii vypoétu MNC se vektor zprostiedkujicich veli¢in skladd z mé&fenych smérii ¢
aredukovanych délek s. Hledanymi nezndmymi jsou soufadnice stanoviska

a orientacni posun 0. [17]

Orientacni posun je posun celé osnovy sméri od rovnobézky s osou x. Odectenim
méfeného sméru na orientaci od vypocteného smérniku na tutéz orientaci se ziska
jeden orienta¢ni posun. Vypocet se musi provést u vSech orientaci a vyslednou

hodnotou je prumér. [17]

Rovnice pro vypocet zprostiedkujicich jsou ve tvaru

@si = arctan (;"—;S) + 0 + oprava kvadrantu (5)
i—4s
ssi = (Xi = X5)? + (¥; — Y)? (6)

Pro vypocet je nutné znat ptiblizné souradnice stanoviska.

Dile je pro MNC nutnd matice derivaci A, ktera se skliadd z derivaci
zprostfedkujicich podle neznamych. A matice vah P, kterd je vypoctenda ze
smérodatnych odchylek méteni sméra a délek. [17]

Nakonec se vypocitaji priristky neznamych, opravy méfeni, vysledné vyrovnané
neznamé a smérodatné odchylky pomoci rovnic MNC. [17]

Pouzity software Groma vyuziva k vypoctu volného stanoviska podobnostni nebo

shodnostni transformaci. Uzivatel si miZze mezi metodami sam zvolit.
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4.3 Polygonovy porad

Nejcastéji pouzivany polygonovy potad je pravé vetknuty, oboustranné orientovany,
ktery byl pouzit pfi méfeni. V tomto polygonu zname souiadnice pocatecniho
a koncového bodu a také soufadnice minimalné jedné orientace na kazdém konci.
Takovyto porad je také zndmy pod ndzvem oboustranné pfipojeny, oboustranné

orientovany. [18]
Dény jsou soufadnice bodt P, K, Q, M

Méieny jsou délky s; (redukovany do S-JTSK) a uhly w;

Nutno vypocitat soutadnice bodu 1,2 a 3

Obrazek 7: Vetknuty, oboustranné orientovany polygonovy porad [18]

Pfi vypoctu jsou vypocteny i soufadnice bodu K, ale jelikoz vSechna méfeni jsou

zatiZzena chybami, dostaneme soufadnice K*.

Pro odstranéni rozdilu mezi K a K’ se provadi uhlové a soufadnicové vyrovnani.
NiZe je popséano klasické vyrovnani polygond, ale Ize provést i vyrovnani MNC nebo

vyrovnani transformaci. Transformace je vyuzita softwarem Groma.

Uhlové vyrovnani
Nejprve se vypoctou smérniky opg a oxm a poté se provadi uhlové vyrovnani.

Smérniky okm® a okm se porovnaji a jejich rozdil se nazyva thlova odchylka, jeji

hodnota musi byt mensi nez mezni Uhlova odchylka, ktera je dana ptesnosti
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uréovanych bodli. Tato odchylka se musi rozdé€lit rovhomérné mezi vSechny

vrcholové uhly.

Pti kontrolnim opakovani vypoctu je hodnota tthlové odchylky nulova. [18]

Vyrovnané smérniky

Nasledné¢ se vypocitaji hodnoty vyrovnanych smérnikli pomoci vrcholovych thla

opravenych o thlovou odchylku. [18]

Souradnicové rozdily

Pokracujeme vypoctem soutfadnicovych rozdilti. Vypocet je pouze prozatimni, je

nutné provést soufadnicové vyrovnani.
I .
Ay;j = sinoyj * s;5 (8)

Ax;; = cosgy; * s;j 9)

!
ij
Poté se pfictou vSechny posuny k soufadnicim bodu P a vypoctou se soufadnice bodu

K. Z divodu pfitomnosti nevyhnutelnych chyb v méfeni se pojmenuji jako

soufadnice bodu K*. [18]

Souradnicové vyrovnani
Pro soufadnicové vyrovnani je nutno zjistit odchylky soufadnic Oy a Ox.
Oy = AYpg — ZA)’U' (10)
Ox = AXPK_ZAxijI (11)
Nasleduje vypocet polohové odchylky
Op =/ Of + 0f (12)

Polohova odchylka nesmi pifekrocit mezni polohovou odchylku, kterd je dana

ptesnosti pocitanych bodd.

Pro ziskani vyrovnanych soutfadnicovych posunii musime polohovou odchylku
rozdélit umérné velikosti jejich absolutnich hodnot. Na nejvétsi hodnotu

soufadnicového posunu piipadne nejveétsi oprava. [18]
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! 0 !
AYi; = Ayi; +Z|A—;ij,|*AYij (13)

1 0 ’

Dalsi moznosti je rozdéleni polohové odchylky imérné velikosti délky spojnice.

Na zavér se spocitaji vyrovnané souradnice ur€ovanych boda. [18]

4.4 Polarni metoda

Polarni metoda neboli rajon spociva ve vypoctu souradnic bodu pomoci smérniku
(orientovaného uhlu) spojnice dvou bodit a méfené vzdalenosti mezi témito body.
Pro tuto metodu je potfeba znat souradnice stanoviska a soufadnice orientace, dale
méiené smery na orientaci a na ur¢ovany bod plus vzdéalenost mezi stanoviskem

a ur¢ovanym bodem. [18]

Obrazek 8: Polarni metoda

Prvnim krokem je redukce délky do S-JTSK. Nésleduje vypocet uhlu ® mezi
orientaci a urovanym bodem z meéfenych sméria a vypocet smérniku Gsori na
orientaci ze soufadnic. Po pficteni uhlu @ ke smérniku osori je ziskdn smérnik na

uréovany bod s, ktery se pouzije pii vypoctu souradnic uréované¢ho bodu.
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Pro ziskdni smérniku se pocita thel ag;, ktery se opravuje dle kvadrantu, ve kterém
se nachazi v zavislosti ke stanovisku. V prvnim kvadrantu ag; = agg;, ve druhém
kvadrantu se ag; odecita od 200 gontl, ve tfetim se pticita ke 200 gontd a ve Ctvrtém

se odecita od 400 goni. [18]

tan ag; = :ﬁ;zj (15)
Soutadnice ziskame nasledujicim vypoctem: [18]

X; = X5 + sg; * cos ag; (16)

Y; = Y5 + s * sinag; (17)

4.5 Trigonometrické urceni vysek

K bodiim, pro které byly vypocteny soufadnice X a Y metodami popsanymi vyse,
zjiStujeme vysky trigonometrickym vypoctem ze Sikmych délek a zenitovych uhli

dle nasledujiciho postupu. [19] [20] [21]

Obrazek 9: Prevyseni

Prevyseni se spocita dle vzorce:
h =8d * cos z (18)
Vyslednou vysku bodu spocteme:

HB=HA+vp+h_UC (19)
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Rozdil vySek pocatecniho a koncového bodu se vypocita:
AHAB:HB_HA (20)

Pii vypoctu vysek polygonového potadu se vyskovy rozdil AH,p porovna se

sou¢tem vypoétenych rozdila Y, h; a odchylka se rozdéli umérné velikosti délek.

Pokud se pfi vypoctu pouziva vzdalenost delsi nez 300 m, musi se zapocitat vliv

zakfiveni Zemé. [19] [20] [21]

pravy horizont bodu B~ /
- B /

} /- terén
--------------------- : /N
A s Bl,/ \ T "
- 7 g < zdanlivy horizont bodu A
=t / N
d TN A //A\>
>/ 2
Hy VAN h~ -~
/ \\ P / ///
B B /, s \\/// // e
Y, >
Ao "/ % Hp
/’4\\ ///
BO\\ e
8 ;,/ pravy horizont bodu A
R / “nulova hladina
T/
(p’//

Obrazek 10: Viiv zakiiveni Zemé
Vliv zakiiveni Zemé¢ na vypocet vysek:

A= 1)

2*R

Kde d je vodorovna délka vypoctena dle vzorce:

d=§d*sin(z—

s*sin z 200)
—_ % ——
T

(22)

4.6 Software GROMA

Software GROMA je ¢esky vypocetni program vytvoieny pro vypocty geodetickych
uloh. Lze v ném fesit zakladni ulohy jako vypocet polarni metody, polygonového
potadu, transformace atd. Vypocty umi provadét jednotlivé 1 davkoveé a data mohou

byt dodana ve formatech vSech béznych zaznamnika. [22]
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Uzivatelské prostredi

Program funguje v prostiedi Microsoft Windows. Je mozno otevtit nékolik seznamt
soufadnic zaroven a pretahovat body zjednoho do druhého a urcit aktivni soubor
(soubor do kterého se budou ukladat nové body). Stejné tak je mozné oteviit hned

nekolik zdznamniki méfeni najednou. [22]

Zpracovani zapisniku

Zpracovani zapisniku v programu Groma zahrnuje moznost redukce Sikmé délky na
vodorovnou, zpracovani méteni v obou polohach, zpracovani opakovanych méfeni,

redukce sméra, opravy indexové chyby, opravy refrakce a vypoctu pievyseni. [22]

Davkovy vypocet méreni
V programu je mozno pocitat davkou, to znamend, ze zadame pouze vstupni

a vystupni soubor a funkci spustime. Pfi vypoctu si muzeme nechat vypisovat

orientace na kazdém stanovisku a ptipadné je i editovat.

Program GROMA umoznuje davkové spocitat soufadnice polarni metodou, volnym

stanoviskem a ortogonalni metodou. [22]

Protokol

Veskeré vypocCty jsou automaticky protokolovany do textového souboru. Dil¢i
protokoly, napt. z nepovedenych vypoctii, se neukladaji automaticky a nemusi se

tudiz pracné hledat a odstraiiovat z vysledného protokolu. [22]

Testovani odchylek

Pti vypoctech lze nastavit sadu toleranci, jejichz prekroceni je automaticky testovano
a v pripad¢ prekrocCeni se zobrazi varovani. Vypocty lze také testovat dle predpist

pro praci v katastru nemovitosti.

Vysledky testovani jsou zaznamenany do protokolu. [22]
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5 Vlastni prace

Postup ziskani soufadnic a vySek vlicovacich bodul, které se dale pouzivaji pro
zpracovani mracen bodi mobilniho laserové mapovani, v lokalitich mimo

dostupnost technologie GNSS.

5.1 Prubéh méreni

Me¢teni vlicovacich bodi pro mobilni laserové mapovani probihalo v oblasti mezi

Zebrakem, Rakovnikem a Kladnem na pfelomu fijna a listopadu roku 2022.

Predmétem meétickych praci byly vlicovaci body v lokalitach, kde nedosahuje signal
technologie GNSS, tedy v lokalitach, které jsou zalesnéné nebo které nejsou

dostatecné pokryté mobilnimi operatory.

K ziskéni soutadnic vlicovacich bodi byly pouzity pievazné polygonové potady
vetknuté, oboustranné orientované a pfipojené na predem piipravené body, jejichz

souradnice byly ziskany metodou RTK-VRS.

Pfipojovaci body byly zamétovany dvakrat a s minimaln€ hodinovym odstupem,
méfeni nebylo vykondno autorem bakalafské prace. Seznam soutfadnic bodi
zamétenych metodou GNSS byl konzultantem této prace poskytnut pro vykonani
vypocetnich praci a je k dispozici v pfiloze A. Tyto body byly na zpevnéném

povrchu stabilizovany hieby a v nezpevnéném terénu koliky.

Vybrané vlicovaci body nebylo mozno zaméfit metodou GNSS a zaroven nebylo
piihodné pouzit polygonové potady, protoze body byly samostatné polozené mezi
body zaméfenymi metodou RTK. Byly to body 3092, 3201 a 3269. Pro zaméteni
téchto vlicovacich bodl byla pouzita volnd stanoviska, ze kterych se poté méfila

poléarni metoda.

Pti méfeni polygonti byla pouzita trojpodstavcova soustava. Je to metoda méteni, pii
které se pouzivaji tfi stativy, jedna totalni stanice a dva hranoly. Prvni stativ se
zhorizontuje a zcentruje na prvni polygonovy bod, druhy stativ volné postavi na
druhy polygonovy bod a tfeti stativ se postavi na tfeti bod. Na bodech polygonu,
které lezi mezi poCatecnim a koncovym bodem, neni provadéna centrace z diivodu,

ze body polygonu nejsou stabilizované. Totalni stanice se pfipevni na prvni stativ a
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probihd méfeni thlu a délky na druhy stativ, na kterém je pfipevnén hranol. Po
ukonceni méteni na bodé se totalni stanice odepne od trojnozky a méti€ se presunuje
ke druhému stativu. Figurant pfesune hranol ze druhého stativu na prvni a postavi
treti stativ, na ktery pfipevni druhy hranol. Nésledné métické prace probihaji stale
stejné, méfeni probihd nejprve vzad poté vpired a méfic se piesouva na dalsi stativ.

Figurant ptestavuje zadni, jiZ nepouzivany, stativ vptred na dalsi bod polygonu.

Meéiené polygonové potady jsou vetknuté, protoze méfeni zacalo vZzdy na bodég, pro
ktery byly pfedem zndmé souiadnice. Jedinou vyjimkou je tfeti polygon, kde bylo

nutno zamétit koncovy bod jako volné stanovisko.

Na pocate¢nim bod€ polygonu se zhorizontovala a zcentrovala totdlni stanice
Trimble S6 1 High Precision. Nasledné byla zadana teplota, kterou méficka skupina
zjistila z teploméru auta. Vyvoj teploty béhem dne byl velmi pozvolny, proto oprava
jednou za 1 — 2 hodiny byla dostacujici. Teplota spolu s tlakem, ktery si stanice
Trimble S6 High Precision méfi sama, se pouziva pii vypoctu fyzikalnich redukci

délek, tato redukce je provadéna automaticky totalni stanici.

Pro vykon méfickych praci byla v totalni stanici zvolena funkce méfeni bodl, méfic
zadéaval cisla bodl, vysky stanovisek, vysky cili a navic komentéie, kdyz bylo
meéfeno na orientace. Vysky cild na orientacich a vlicovacich bodech byly méfeny
dle stupnice na vytycce a vysky stanovisek na pocatecnich a koncovych bodech byly

méfeny svinovacim dvoumetrem.

Nejdiive se metily sméry a délky na dvé orientace, jejichZ soufadnice byly zaméteny
metodou GNSS, nasledovalo méfeni, podle jiz vysvétleného postupu za pouZiti

trojpodstavcové soustavy. Polygonové body nebyly nijak stabilizovéany.

Na vsech koncovych bodech byla zaméfena minimalné jedna orientace a ve spojeni
s orientacemi na pocatecnich bodech vyplynulo, ze vzniklé polygony jsou

oboustranné orientované.

Mg¢teni bylo uloZeno v JOBu, coz je interni format zapisniku totalni stanice. JOB je
binarni soubor, ktery byl pro potfebu dalSiho zpracovani v softwaru Groma
exportovan do formatu MAPA2. Jednotlivé zépisniky jsou uvedeny v piilohdch
D az J. Délky v zéapisniku byly redukovany pouze o fyzikélni redukce (teplota, tlak),

tento vypocet byl proveden totalni stanici Trimble S6.
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5.2 Jednotliva méreni

V oblasti mezi Zebrakem, Rakovnikem a Kladnem probéhla rekognoskace terénu po
provedeni zaméteni vlicovacich bodi metodou GNSS, aby se zjistilo polohové
rozlozeni vlicovacich bodi, které nebylo mozno metodou RTK zaméfit. Nezaméfené
vlicovaci body byly rozd¢leny mezi 7 méteni. Pti kazdém méteni vznikl polygonovy

potad a ve Ctyfech pripadech 1 volné stanovisko.

Méreni 1
Prvni polygon zacind na bod¢ 5047, méd 14 stran a jeho koncovym bodem je bod

5053. Soucasti prvniho méfeni je vytvoieni volného stanoviska a vznik bodu 4046,

na ktery je orientovan pocate¢ni bod polygonu.

Legenda

& Bod zaméreny metodou GNSS
O Bod polygonu / volné stanovisko

X Vlicovaci bod

4048

3203

Obrazek 11: Polygon 1
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Méreni 2

Na bod¢ 5054 zac¢ina polygonovy potad ¢islo 2, ktery je 7 stran dlouhy a koncovym
bodem je bod 5059.

Legenda
4062 s+ Bod zoméreny metodou GNSS

O Bod polygonu / volné stonovisko

X Vlicovoaci bod

Obrazek 12: Polygon 2

Soucasti méteni je volné stanovisko 4059.

\\\ Legenda

Bod zoméreny metodou GNSS

Bod polygonu 7/ volné stanovisko

Viicovacl bod

Obrazek 13:Volné stanovisko 4059
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Méreni 3
Pocate¢ni bod tretiho polygonu je bod 5037 a jeho koncovym bodem je bod 4068,

ktery byl z diivodu nepfiznivého terénu (méfi¢ by musel stat uprostied komunikace)

zaméfen jako volné stanovisko. Tento pofad ma pouze 2 strany.

Legendo
4 Bod zaméfeny metodou GNSS
O Bod polygonu / volné stanovisko

X Vypocteny vlicovaci bod

M)
[
8]
\)
N
O
o
|

o3/

Obrazek 14: Polygon 3

31



Méreni 4
Ctvrty polygon ma 3 strany, 2 orientace na po¢ateénim bodé 5070 a 1 orientaci na

bodé koncovém neboli bodé 5073.

2071

2070

Sl/e

4069

8190

Legenda
4+ Bod zaméreny metodou GNSS
O Bod polygonu / volné stanovisko

X Mlicovaci bod

oY

Obrazek 15: Polygon 4
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Méreni 5
Me¢éieni patého polygonového poradu zacalo na bodé 5067, kde byly zamétfeny

2 orientace, a skoncilo na bodé¢ 5068, kde byla zaméfena orientace pouze jedna. Mezi

pocateCnim a koncovym bodem bylo zaméteno 7 polygonovych bodd.

4071

3233

4073

4074

3254

Legenda
4 Bod zaméreny metodou GNSS
O Bod polygonu / volné stanovisko

*  Vlicovaci bod

325394076

Obrazek 16: Polygon 5
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Méreni 6

Sesté méieni zapocalo méfenim samostatné stojiciho volného stanoviska 4080.

#EU95

Legerdo
A 3Jod zaméreny metodou GNSS
Bod polygoru / volné stanov sko

X Wypocteny viicovaci bad

Obrazek 17: Volné stanovisko 4080

Poté se méftil Sesty polygon. Ten je kratky, ma pouze 2 strany. Zacina na bod¢ 5079
a koncovym bodem je bod 5077. Na pocatku je pifipojen na jednu orientaci a na

konci je polygon pfipojen na jeden orientacni bod a zaroven se orientuje i1 na

pocatecni bod 5079.
8081
2077
E<\’ .
3076 -
Ko T
sl
a G 5079 Legenda
5080 s Bod zaméfeny metodou GNSS

O Bod polygonu / volné stanovisko

X VlicovacT bod

Obrazek 18: Polygon 6
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Méreni 7
Sedmé meéteni bylo pouze méfenim polygonu. Zacalo méfenim na bodé 5082, kde

byla pouze 1 orientace a skoncilo na bodé¢ 5085. Mezi pocatecnim a koncovym

bodem bylo vytvoieno 17 bodi. Jednalo se o nejdelsi polygon v dané lokalité.

Legenda

s Bod zaméreny metodou GNSS
O Bod polygonu / volné stanovisko

X Vlicovaci bod

Obrazek 19: Polygon 7
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5.3 Vypocet v Gromé

Pro kazdy polygonovy potad bylo vypocitaino métitko Kiovakova zobrazeni, aby se
spravné redukovaly méfené délky. Groma tento vypocet provadi pomoci jednoho
bodu o soufadnicich [Y, X, Z]. Z tohoto divodu byl pro kazdy polygonovy potad
vypocten jeden bod uprostfed spojnice pocatecniho a koncového bodu. Nésleduje

tabulka méfitek S-JTSK pro jednotlivé polygony.

Tabulka 1: Krovakova méritka polygoniu

Polygon Meéritko S-JTSK
1 0,999838129250
2 0,999831118491
3 0,999838502946
4 0,999830537290
5 0,999831052958
6 0,999862980338
7 0,999859706912

Pted importem zapisniku méfeni bylo do Gromy nastaveno odpovidajici vypocétené
méfitko S-JTSK, aby se métené délky spravné automaticky redukovaly na délky
vodorovné. Také byl otevien seznam soutfadnic bodii zaméfenych metodou GNSS.
Nasledovalo zpracovani zapisniku funkci Zpracovani zapisniku. Timto krokem byla

odstranéna piipadnd opakovand méfeni a vliv zaktiveni Zemé.

Prvnim krokem vypocti v Gromé byl vypocet soufadnic a vysky volného stanoviska,

ale pouze v piipadé, ze volné stanovisko bylo soucasti daného méteni.
Duivody pro pfitomnost volného stanoviska v méfeni:

e pozadavek zjisténi soufadnic osamélého vlicovaciho bodu, ktery se
nepovedlo zamétit metodou GNSS,

e volnym stanoviskem byl zaméfen bod, ktery se dale pouziva jako orientace
polygonu,

e volné stanovisko byl koncovy bodu polygonu.

Software Groma umoziiuje vypocet volného stanoviska vlastni funkci, do které je
mozno zadat libovolny pocet orientaci. Zpracovatel miize posoudit jejich ptesnost dle
velikosti oprav orientace, délky a prevyseni a piipadné nékterou z orientaci z vypoctu

vyfadit.
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Tabulka 2: Seznam souradnic volnych stanovisek

Bod Y [m] X [m] Z [m]
4046 781219,86 1036166,80 382,57
4059 775870,55 1035171,41 451,28
4068 768858,00 1040551,41 409,94
4080 783994,07 1044767,96 276,92

Bod 4046 byl pouzit jako orientace v polygonu ¢islo 1 a pro urceni soufadnic
vlicovaciho bodu 3201 polarni metodou. Z bodu 4059 se polarni metodou zjistily
soufadnice vlicovaciho bodu 3269. Bod 4068 je koncovym bodem tfetiho polygonu.

A volné stanovisko 4080 bylo pouzito pro zaméteni vlicovaciho bodu 3092.

Pro vypocet vetknutych, oboustranné¢ orientovanych polygonovych potfadd jsou
nezbytné soufadnice pocatecnich a koncovych bodl polygont a orientaci, vétSinou
byly zaméfeny metodou GNSS viz. Priloha A. Soufadnice orientace 4046 a
koncového bodu 4068 byly ziskdny z volnych stanovisek. Body jednotlivych
polygonovych potfadli byly dopocitany funkcisoftwaru Groma. Do funkce pro
vypocet polygonovych potfadi byly nacteny porady zpiedem zpracovanych
zapisniki.

Po spusténi vypoctu polygonového potadu je mozno listovat jednotlivymi zalozkami
a meénit parametry vypoctu. Lze upravovat pocet pouzitych orientaci, kontrolovat
méieni zpét a vpred a lze zapnout vypocet vysek polygonu. Byly ziskany soutadnice
jednotlivych bodl polygonu viz. Ptiloha B. Do protokolu byly vypsany hodnoty

uhlovych, soutadnicovych a vyskovych uzavéri a odchylek daného polygonu.

Pocateénibod Koncovybod Méfenadata Vysledky Nastaveni, Vst./Vystupy

Bod Y X z Uhlovy uzévér
_— o 0.0055
4069 775526.06 1041702.55 44239 ,
4070 775566.08 1041883.55 441.36 i o
e, - 10 i 0.01/0.05
Polohova odchylka
0.050
Typ pofadu: Vetknuty, oboustranné orientovany \é":ggv"' uzaveér
Vyrovnani: | Transformaci v Vyskovy vypodet
Protokol Novy porad Vypocet

Obrazek 20: Parametry vypoctu polygonu v Gromé

Posledni fazi byl vypocet soutadnic vlicovacich bodi polarni metodou davkou. Do

funkce polarni metody davkou byl zadan vstupni soubor (zapisnik) a vystupni soubor
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(seznam soufadnic). Pfi vypoctu se pro kazdé stanovisko zobrazi vyskakovaci okno,
kde jsou vypsany orientace a jejich opravy v orientaci, délce a ptrevyseni. Lze

posoudit, zda jsou orientace vhodné a ptipadné n€kterou z nich z vypoctu vyradit.

Tabulka 3: Seznam souradnic vypoctenych vlicovacich bodii

Vypoétené vlicovaci body
Bod Y [m] X [m] Z [m]
3068 789268,78 1048329,07 290,49
3069 789264,56 1048019,75 269,31
3070 789283,06 1047665,40 251,52
3072 789303,42 1047019,21 251,27
3073 789086,08 1046765,85 251,42
3074 788829,18 1046645,02 250,78
3076 788212,70 1046312,99 250,09
3077 787915,33 1046251,72 249,31
3092 784045,15 1044816,42 272,44
3201 781341,62 1036235,35 394,51
3202 781167,12 1035953,07 375,97
3203 780776,88 1035818,11 346,06
3204 780507,79 1035715,58 363,16
3205 780295,93 1035447,20 386,51
3206 780129,07 1035155,59 406,06
3207 779844,54 1034915,21 410,25
3249 775561,12 1041884,10 441,06
3253 775226,05 1040392,25 446,75
3254 775136,89 1039991,01 451,50
3255 775152,02 1039620,10 439,78
3256 775090,78 1039332,59 438,45
3264 774785,72 1036481,23 437,85
3265 775090,57 1036228,51 443,29
3266 775237,06 1035956,36 441,78
3267 775452,66 1035665,62 442,99
3269 775867,43 1035166,58 450,96
3296 769251,36 1040886,84 379,87
3297 769012,60 1040753,55 395,49
8078 789341,13 1047161,69 252,67
8081 787672,32 1046204,10 248,80
8173 780205,57 1035302,32 398,70
8190 77552422 1041720,32 442,76
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Pokud je vlicovaci bod zaméfen ze dvou a vice stanovisek, a vypocet jeho soufadnic

probihd jiz podruhé, zobrazi se hodnoceni odchylek starych a novych soufadnic.

Uzivatel se rozhodne, zda ponechat ptiivodni soufadnice, ulozit nové soutadnice nebo

ulozit primér obou vysledkl. Posledni moznosti je ulozeni novych soufadnic pod

jinym ¢islem bodu jako samostatny bod.

Bod cislo 3074 jiz v seznamu existuje:

Y X Z Kval. VdhaXY VédhaZ
Stary: 78882918 104664502 250.78 [100 |[100 ]
Novy: 78882919 104664502 250.78 100 |[100 ]
Rozdil 0.01 0.01 0.00
Polohova odchylka: 0.01 Stf. souradnicova chyba:  0.01
Obecné informace (kod. typ) Porovnani souradnic
@Staé ONové  []Slouét @ Havni s hlavnimi O Uklddané navzajem
Poloha
Z qeometrie Do geometrie Zpusob
11 XY [1] XY + | Primér v
Vyska
Z qeometrie Do geometrie
[11 XY [1] XY
UloZit bod do jiného souboru:
&
UloZit pod novym Eislem: Typ protokolu:
B — @cpava Ooni
2 Y [ Vaechny nasleduici e

Obrazek 21: Vyskakovaci okno pri opakovaném vypoctu souradnic bodii

Vypocetnimi procesy v softwaru Groma byly ziskdny soufadnice a nadmotské vysky

volnych stanovisek, polygonovych bodt a vlicovacich bodu.

Jednotlivé protokoly ze zpracovani vypoctu soufadnic vSech 7 méfeni jsou uvedeny

v ptilohach K az Q.
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6 Rozbory presnosti

PoZzadovana piesnost vypoctu soufadnic vlicovacich bodi byla zadana dle piilohy ¢.2
k vyhlaSce ¢. 393/2020 Sb., o DTM kraje jako zékladni stfedni soufadnicova chyba
myy = 0,08 m a zékladni sttedni vySkova chyba 0,07 m. [6]

Pro ziskani presnosti vlicovacich bodu byla zjist'ovana:
p yla zj

e pfesnost bodi zamétenych metodou GNSS,
e pfesnost polarni metody,

e pfesnost jednotlivych polygonovych bodii.

Ptesnost méteni metodou GNSS RTK byla zjisténa z protokoll ptistroje Trimble R6.
Jejich piesnost se pohybuje vrozmezi od 2 do 4 centimetri. Do vypoctu byla

dosazena presnost GNSS 40 mm.
Ptesnost polarni metody byla vypoc¢tena pomoci parametri pfistroje, ktery byl pouzit
pii méfeni, v daném piipad¢ totalni stanice Trimble S6 1* High Precision. Vyrobcem

je deklarovana presnost méfené délky og; na 1 mm + 1 ppm a piesnost méfen¢ho

sméru g, 0,3 mgon. Jako de¢lka byla pouzita nejdelsi délka ze zapisnikd, tzn. 540 m.

2
V2
Orajon = \/05 + (T;‘«’> % d2 (19)

A

T

2
Orajon = Jl,zsz +<ﬁ;;3'3> * 5402

Vysledna presnost zaméreni polarni metodou byla 3,8 mm.

Ptesnost polygont se odviji od piesnosti polarni metody. Nejdelsi polygonovy porad
byl 18 stran dlouhy. Nejhorsi konfiguraci mél bod uprostied, tzn, Ze jeho odchylka se

z obou stran prenasela pies 9 bodi.

Opolygon = ‘/9 * 0% ion (20)

Opotygon = V9 * 3,8

Vysledna presnost zaméreni tohoto bodu polygonu je 11,4 mm.
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Pro vypocet presnosti byl vyuzit zakon hromadéni smérodatnych odchylek. [23]
O-J?y = O-l%NSS + O—rzajon + Oﬁolygon (18)
ory = 407 4 3,8% + 11,4

Souradnicova presnost zaméreni vlicovacich bodi je 41,8 mm neboli 0,0418 m.

PoZadovana souradnicova presnost stanovena vyhlaskou byla dodrZena.
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7 Z.avér

Prace se zabyvala zaméfenim a vypoltem soufadnic a nadmoiskych vySek
vlicovacich bodii pro mobilni laserové mapovéani v lokalitich mimo dostupnost

technologie GNSS.

Méfeni vlicovacich bodéi probihalo v oblasti mezi Zebrdkem, Rakovnikem
a Kladnem na pfelomu fijna a listopadu roku 2022. Celkem prob¢hlo 7 méteni

polygonovych pofadii a 4 méteni volnych stanovisek.

Vlicovaci body byly ziskany polarni metodou z polygonovych bodi a volnych
stanovisek pfipojenych na body zamétené metodou GNSS. Pro vypocty soutradnic

a vysek byl vyuzit geodeticky software Groma.

Pro vlicovaci body byl vypracovan rozbor ptesnosti, jehoz vysledna hodnota se
odviji od piesnosti pfipojovacich bodli zamétenych metodou RTK, od presnosti
méfeni totdlni stanici Trimble S6 a od délky polygonového potadu. Polohova
pfesnost byla vypoctena na 0,04 metru. Pozadovana polohové piesnost 0,08 metru

stanovend vyhlaskou ¢. 393/2020 Sb., o DTM kraje byla dodrzena.

Souradnice a vysky vlicovacich bodi budou vyuzity pro zpracovani mraen bodu

laserového skenovani, a nasledné pii tvorbé Digitalni technické mapy CR.
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Pilohy



Priloha A

Seznam souradnic bodu GNSS

CB Y X Z Poznémka
5035 768840.69 1040542.47 410.12
5036 768860.47 1040565.39 408.76
5037 769242.70 1040941.29 377.46
5038 769255.98 1040925.63 377.70
5047 781261.61 1036074.50 376.70
5048 781267.42 1036083.51 377.10
5049 781254.33 1036093.56 377.14
5050 781382.37 1036266.24 398.85
5051 781375.33 1036259.25 398.04
5052 780086.91 1035126.60 406.31
5053 779746.87 1034831.29 413.28
5054 775454.75 1035694.28 440.81
5055 775485.00 1035689.21 439.69
5056 775505.02 1035662.66 441.52
5057 775352.26 1035805.64 440.07
5058 775344.25 1035816.79 440.03
5059 774892.16 1036335.39 441.03
5060 774850.64 1036425.90 439.04
5061 775961.22 1035012.62 451.89
5062 775944.60 1035030.24 451.97
5063 775813.42 1035261.12 451.93
5064 775792.08 1035299.79 451.82
5065 775184.42 1039341.63 439.49
5066 775205.32 1039344.05 439.59
5067 775095.57 1039325.72 438.29
5068 775324.85 1040846.17 441.83
5069 775279.21 1040859.79 439.85
5070 775473.72 1041511.81 447.53
5071 775467.51 1041448.86 449.55
5072 775504.07 1041634.88 444.28
5073 775589.64 1042030.79 439.14
5074 775612.93 1042126.72 436.70
5075 784035.83 1044749.10 281.58
5076 784041.48 1044780.67 278.69
5077 787647.83 1046227.56 246.75
5078 787702.28 1046245.72 246.43
5079 788178.34 1046324.46 247.25
5080 788231.86 1046338.60 247.57
5081 788697.72 1046599.27 247.55
5082 788753.43 1046623.95 248.31
5083 789349.39 1047211.70 251.55
5084 789346.82 1047194.92 251.99
5085 789277.92 1048389.03 1293.92
5086 789278.66 1048440.98 1297.91
5087 789284.54 1048450.89 298.79
3208 779467.15 1034598.20 419.73
3252 775314.80 1040785.14 444.16
3298 768764.13 1040488.91 412.90
3093 783979.21 1044682.32 282.49
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Priloha B Seznam  souradnic  vypocltenych  bodi
polygonu a volnych stanovisek
B.1 Meéreni 1
CB Y X 7 Poznamka
4046 781219.86 1036166.80 382.57 volné stanovisko
4047 781140.59 1035912.08 377.17
4048 780771.99 1035803.42 344.51
4049 780703.31 1035745.73 343.42
4050 780640.43 1035740.23 346.74
4051 780538.33 1035789.64 356.46
4052 780502.00 1035751.08 360.93
4053 780504.05 1035620.39 370.75
4054 780368.00 1035483.30 382.21
4055 780197.40 1035397.03 393.61
4056 780207.51 1035312.81 398.55
4057 780197.32 1035219.78 404.05
4058 779866.95 1034940.61 409.75
4152 780086.91 1035126.60 406.29
B.2 Meéreni 2
CB Y X 7 Poznéamka
4059 775870.55 1035171.41 451.28 volné stanovisko
4060 775414.84 1035701.72 441.33
4061 775356.57 1035803.53 439.20
4062 775234.06 1035938.18 441.56
4063 775245.60 1036117.55 446.61
4064 775185.26 1036185.65 443.61
4065 775047.93 1036248.63 442.94
B.3 Méreni 3
CB Y X 7 Poznéamka
4067 769099.72 1040870.36 387.69
4068 768858.00 1040551.41 409.94 volné stanovisko
B.4 Méreni 4
CB Y h 7 Poznamka
4069 775526.06 1041702.55 442.39
4070 775566.08 1041883.55 441.36
B.5 Méreni 5
CB Y X 7 Poznamka
4071 775123.69 1039482.62 438.05
4072 775166.94 1039673.70 442.75
4073 775152.71 1039798.48 451.40
4074 775110.98 1039890.77 448.83
4075 775146.33 1040005.01 451.18
4076 775222.57 1040389.69 446.83
4077 775294.70 1040671.84 446.70
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B.6 Méreni 6
CB Y X 7 Poznamka
4080 783994.07 1044767.96 276.92 volné stanovisko
4081 787886.65 1046281.01 246.97
B.7 Meéreni 7
CB Y X 7 Poznamka
4082 788799.82 1046638.80 250.99
4083 788939.81 1046664.00 252.45
4084 789082.54 1046767.78 251.51
4085 789134.80 1046825.061 250.62
4086 789211.38 1046877.95 250.36
4087 789283.64 1046950.80 251.36
4088 789316.40 1047110.069 252.35
4089 789346.20 1047162.060 253.13
4090 789365.38 1047332.91 250.74
4091 789311.48 10475006.42 251.53
4092 789300.92 1047600.22 251.77
4093 789258.00 1047766.95 253.25
4094 789276.47 1047867.85 259.35
4095 789261.66 1048073.83 273.38
4096 789238.84 1048185.78 279.85
4097 789280.79 1048243.78 284.74
4098 789264.22 1048285.73 287.87
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Priloha C

Seznam souradnic vlicovacich bodua

CB Y X Z Poznémka
3068 789268.78 1048329.07 290.49
3069 789264.56 1048019.75 1269.31
3070 789283.06 1047665.40 251.52
3072 789303.42 1047019.21 251.27
3073 789086.08 1046765.85 251.42
3074 788829.18 1046645.02 250.78
3076 788212.70 1046312.99 250.09
3077 787915.33 1046251.72 249.31
3092 784045.15 1044816.42 272.44
3201 781341.62 1036235.35 394.51
3202 781167.12 1035953.07 375.97
3203 780776.88 1035818.11 346.06
3204 780507.79 1035715.58 363.16
3205 780295.93 1035447.20 386.51
3206 780129.07 1035155.59 406.06
3207 779844.54 1034915.21 410.25
3249 775561.12 1041884.10 441.06
3253 775226.05 1040392.25 446.75
3254 775136.89 1039991.01 451.50
3255 775152.02 1039620.10 439.78
3256 775090.78 1039332.59 438.45
3264 774785.72 1036481.23 437.85
3265 775090.57 1036228.51 443.29
3266 775237.06 1035956.36 441.78
3267 775452.66 1035665.62 442.99
3269 775867.43 1035166.58 450.96
3296 769251.36 1040886.84 379.87
3297 769012.60 1040753.55 395.49
8078 789341.13 1047161.69 252.67
8081 787672.32 1046204.10 248.80
8173 780205.57 1035302.32 398.70
8190 775524.22 1041720.32 442.76
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Priloha D Zapisnik 1 (format MAPA2)

1 4046 1.185 STN
5050 191.256 1.337 69.43070 94.52346 *OR

5050 191.259 1.337 69.42817 94.52370 *OR
5051 181.590 1.337 70.23205 94.51167 *OR
5047 101.467 1.540 177.34728 103.46701 *OR
-1

3201 140.272 1.337 71.74523 94.50197

/

1 5047 1.540 STN

4046 101.467 1.185 369.32619 96.53833 *OR
4047 202.576 1.185 237.13611 99.96486 *OR
5049 20.438 1.337 373.15632 99.15800 *OR
-1

3202 153.883 1.337 238.46934 100.38532

/

1 4047 1.185 STN

5047 202.575 1.540 263.16511 100.04048 *OR
4048 385.726 1.185 104.14819 105.40201 *OR
-1

3202 48.842 1.337 258.96910 101.35755

/

1 4048 1.185 STN

4047 385.727 1.185 134.00720 94.60543 *OR
4049 89.716 1.185 307.77791 100.77537 *OR
-1

3203 15.583 1.337 72.72019 93.00709

/

1 4049 1.185 STN

4048 89.716 1.185 54.13947 99.22772 *OR
4050 63.223 1.185 293.06876 96.64746 *OR
-1

3203 103.258 1.337 49.14318 98.27727

/

1 4050 1.185 STN

4049 63.222 1.185 56.15640 103.35475 *OR
4051 113.860 1.185 290.40015 94.56005 *OR
-1

/

1 4051 1.185 STN

4050 113.860 1.185 347.44113 105.44296 *OR
4052 53.174 1.185 66.85893 94.64405 *OR
-1

/

1 4052 1.185 STN

4051 53.173 1.185 58.09633 105.35770 *OR
4053 131.091 1.185 208.98838 95.22638 *OR
-1

3204 36.058 1.337 199.69428 95.79161

/

1 4053 1.185 STN

4052 131.090 1.185 82.81562 104.77628 *OR
4054 193.512 1.185 333.56980 96.22915 *OR
-1

3204 95.563 1.337 86.31701 104.96070
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/
1 4054 1.
4053 193.
4055 191.
-1
3205 80.
/
1 4055 1.
4054 191.
4056 84.
-1
8173 95.
3205 110.
/
1 4056 1.
4055 84.
4057 93.
-1
8173 10.
/
1 4057 1.
4056 93.
4152 144.
-1
8173 83.
3206 93.
/
1 4152 1.
4057 144.
4058 288.
-1
3206 51.
/
1 4058 1.
4152 288.
5053 162.
-1
3207 33.

/

1 5053 1.
4058 162.
4152 450.
3208 364.
-1

3207 128.

/
-2

185
512
546

743

185
546
975

215
802

185
974
765

674

185
765
519

124
732

589
519
115

178
185
114
460
882
592
460
496
221

828

STN
1.185
1.185

1.337

STN
1.185
1.185

1.337
1.337

STN
1.185
1.185

1.337

STN
1.185
1.589

1.337
1.337

STN
1.185
1.185

1.337
STN

1.589
1.592
1.337
STN

1.185
1.589
2.190

1.337

86.
306.

306.

338.

60.

62.

338.

104.

319.

324.

84.

333.

84.

329.

115.

315.

121.

89.

286.

279.

78.
80.
281.

80.

27805
71859

95973

33264

52688

65195

15683

92522

48259

15347

94697

37437

33697

95010

22552

16766

49739

12673

79751

85440

79806
28708
57682

62362

103.
96.

96.

103.

96.

96.

103.

103.

96.

98.

103.

98.

103.

98.

101.

99.

100.

100.

98.

98.

101.
100.
98.

101.

77475
20827

47865
79639
29561
49096
99399
70695
26366
18634
73886
84076
98422
53012
16447
32753
58852
67920

45700

76375

54760
99433
76995

62740
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Priloha E Zapisnik 2 (format MAPA2)

1 4059 1.185 STN

5061 182.881 1.337 338.93781 99.73481 *OR
5062 159.444 1.337 341.21252 99.66824 *OR
5063 106.366 1.337 135.86882 99.53260 *OR
5064 150.493 1.337 137.02900 99.69287 *OR
-1

3269 5.761 1.337 8.48796 101.89504
3269 5.944 0.001 8.48802 116.29880

/

1 5054 1.126 STN

5055 30.682 1.337 36.51700 101.91539 *OR
5056 59.392 1.337 61.67201 99.02222 *OR
4060 40.609 1.185 237.65735 99.10204 *OR
-1

3267 28.841 1.337 130.56314 94.70506

/

1 4060 1.185 STN

5054 40.609 1.126 330.55487 100.89987 *OR
4061 117.351 1.185 185.72760 101.15600 *OR
-1

3267 52.325 1.337 367.33707 97.78175

/

1 4061 1.185 STN

4060 117.351 1.185 52.90745 98.84426 *OR

R

=

4060 117.351 1.185 52.90652 98.84758 *OR
4062 182.100 1.185 239.00267 99.18408 *OR
4062 182.100 1.185 239.00475 99.18058 *OR
-1
/

1 4062 1.185 STN

4061 182.099 1.185 20.54517 100.82438 *OR
4063 179.846 1.185 271.63103 98.21570 *OR
-1

3266 18.432 1.337 277.94891 98.68837

/

1 4063 1.185 STN

4062 179.847 1.185 26.59969 101.78812 *OR
4064 91.052 1.185 176.34822 102.10060 *OR
-1

/

1 4064 1.185 STN

4063 91.052 1.185 48.25262 97.90241 *OR
4065 151.117 1.185 221.78197 100.28763 *OR
-1

3265 103.950 1.337 221.46545 100.10169

/

1 4065 1.185 STN

4064 151.117 1.185 28.21896 99.71598 *OR
5059 178.353 1.134 233.19366 100.70525 *OR
4064 151.117 1.185 28.21759 99.71719 *OR
-1

3265 47.163 1.337 28.90865 99.31027

/

1 5059 1.134 STN
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4065
4065
5060
-1
3264
/

-2

178.353
178.353
99.627

180.609

=

.185
.185
.337

.337

51.
51.
.45136 101.14983

291

278.

17800 99.29913
17810 99.29878

69349 101.04955
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Priloha F Zapisnik 3 (format MAPA2)

1 5037 1.140 STN

5038 20.558 1.337 59.25156 98.57567 *OR
4067 159.959 1.185 174.72493 95.90424 *OR
-1

3296 55.201 1.337 93.99645 96.99158

/

1 4067 1.185 STN

5037 159.959 1.140 147.46406 104.09911 *OR
4068 400.871 1.185 318.07420 96.46218 *OR
-1

3297 145.952 1.337 317.58492 96.52600

/

1 4068 1.185 STN

4067 400.871 1.185 44.07805 103.53917 *OR

5036 14.235 1.337 13.94649 104.60067 *OR
5035 19.492 1.337 272.42811 98.95632 *OR
3298 112.828 1.337 265.39341 98.22723 *OR
-1

3297 254.922 1.337 44.35617 103.57635

/

-2
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Priloha G Zapisnik 4 (format MAPA2)

1 5070 1.362 STN

5072 126.803 1.337 303.22951 101.66065 *OR
4069 197.902 1.185 304.89125 101.71216 *OR
5071 63.289 1.337 94.09790 98.00204 *OR
-1

/

1 4069 1.185 STN

5070 197.902 1.362 17.66739 98.29032 *OR
4070 185.398 1.185 214.47038 100.35620 *OR
-1

8190 17.871 1.337 194.05508 98.11721

/

1 4070 1.185 STN

4069 185.398 1.185 24.91772 99.64518 *OR
5073 149.156 1.350 221.16359 100.88060 *OR
5073 149.156 1.350 221.16369 100.88060 *OR
-1

3249 4.995 1.337 118.07539 101.84185

/

1 5073 1.350 STN

5074 98.744 1.337 55.88723 101.58324 *OR
4070 149.156 1.185 250.83282 99.12280 *OR
-1

/

-2
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Priloha H Zapisnik 5 (format MAPA2)

1 5067 1.520 STN

4071 159.427 1.185 347.43002 100.23201 *OR
5065 90.293 1.337 24.85527 99.28432 *OR
5066 111.305 1.337 25.59712 99.36477 *OR
-1

3256 8.378 1.337 297.38098 100.11697

/

1 4071 1.185 STN

5067 159.428 1.520 275.11890 99.77110 *OR
4072 196.006 1.185 77.99879 98.47210 *OR
-1

3255 140.407 1.337 76.76614 99.14370

/

1 4072 1.185 STN

4071 196.005 1.185 16.58451 101.53053 *OR
4073 125.904 1.185 195.18563 95.62333 *OR
-1

3255 55.720 1.337 19.69048 103.22160

/

1 4073 1.185 STN

4072 125.904 1.185 9.74452 104.37935 *OR
4074 101.337 1.185 189.93577 101.61945 *OR
-1

/

1 4074 1.185 STN

4073 101.337 1.185 20.22409 98.38138 *OR
4075 119.634 1.185 266.35985 98.75026 *OR
-1

3254 103.590 1.337 263.35356 98.26521

/

1 4075 1.185 STN

4074 119.633 1.185 5.11789 101.25300 *OR
4076 392.260 1.185 198.46929 100.70797 *OR
-1

3254 16.900 1.337 23.75526 98.22625

/

1 4076 1.185 STN

4075 392.261 1.185 13.47448 99.29691 *OR
4077 291.268 1.185 216.94983 100.03126 *OR
-1

3253 4.506 0.001 260.70082 118.14668
3253 4.324 1.337 260.61877 98.97454

/

1 4077 1.185 STN

4076 291.270 1.185 8.64314 99.97341 *OR
5068 177.011 1.450 203.61198 101.65944 *OR
3252 115.091 1.337 203.88802 101.33089 *OR
-1

/

1 5068 1.450 STN

4077 177.010 1.185 53.97271 98.34595 *OR
5069 47.698 1.337 161.50796 102.81634 *OR
3252 61.920 1.337 53.46308 97.72653 *OR
-2
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Priloha I Zapisnik 6 (format MAPA2)

1 4080 1.185 STN

3093 87.104 1.337 218.99583 95.81590 *OR
5075 46.073 1.337 135.06453 93.32258 *OR
5076 49.119 1.337 91.37591 97.52253 *OR
-1

3092 70.554 1.337 59.73506 103.90140

/

1 5079 1.376 STN

5080 55.374 1.337 59.47452 99.73221 *OR
4081 294.945 1.185 266.49634 100.11253 *OR
-1

3076 36.409 2.190 96.42953 93.60272

/

1 4081 1.185 STN

5079 294.945 1.376 76.85529 99.89659 *OR
5077 244.759 1.435 272.24748 100.00057 *OR
-1

3077 41.088 1.537 136.94252 95.81740

/

1 5077 1.435 STN

5079 539.354 1.376 51.92326 99.94655 *OR
5079 539.353 1.376 51.92326 99.94655 *OR
4081 244.760 1.185 49.40260 100.00669 *OR
5078 57.399 1.337 42.92256 100.43594 *OR
-1

8081 33.994 1.637 112.06516 95.77640
8081 33.998 1.737 112.05985 95.56891

/

-2

R

=
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Priloha J Zapisnik 7 (format MAPA2)

1 5082 1.405 STN

4082 48.772 1.185 219.67429 96.79104 *OR
5081 60.942 1.337 12.84614 100.87363 *OR
-1

/

1 4082 1.185 STN

5082 48.776 1.405 32.06656 103.22201 *OR
4083 142.267 1.185 240.45999 99.35060 *OR
-1

3074 30.015 1.337 238.49954 100.11495

/

1 4083 1.185 STN

4082 142.267 1.185 43.08552 100.65351 *OR
4084 176.489 1.185 214.40110 100.34102 *OR
-1

3074 112.263 1.337 43.60457 100.86048

/

1 4084 1.185 STN

4083 176.489 1.185 49.82959 99.66143 *OR
4085 77.962 1.185 236.63701 100.72744 *OR
-1

3073 4.030 1.337 321.59224 98.92717

/

1 4085 1.185 STN

4084 77.962 1.185 30.82633 99.27525 *OR
4086 92.765 1.185 245.87369 100.17740 *OR
-1

3073 77.116 1.337 27.58885 99.21165

/

1 4086 1.185 STN

4085 92.770 1.185 23.42478 99.82628 *OR
4087 102.630 1.185 211.33808 99.38364 *OR
-1

/

1 4087 1.185 STN

4086 102.625 1.185 10.54854 100.61999 *OR
4088 163.231 1.185 173.67377 99.61514 *OR
-1

3072 71.214 1.337 178.72803 99.94211

/

1 4088 1.185 STN

4087 163.231 1.185 14.06620 100.38645 *OR
4089 59.865 1.185 234.37480 99.16861 *OR
-1

3072 92.407 1.337 10.16830 100.63467

/

1 4089 1.185 STN

4088 59.865 1.185 8.99808 100.83413 *OR
4090 171.422 1.185 182.96809 100.89072 *OR
-1

8078 5.162 1.337 64.56593 103.75239

/

1 4090 1.185 STN

4089 171.422 1.185 76.58129 99.11332 *OR
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4091 181.

-1
/

1 4091 1.
4090 181.
94.

4092
-1
/

1 4092 1.
94.
4093 172.

4091

-1
3070
/

1 4093 1.
4092 172.
4094 102.

-1

3070 104.

/

1 4094 1.
4093 102.
4095 207.

-1

3069 152.

/

1 4095 1.
4094 207.
4096 114.

-1
3069
/

1 4096 1.
4095 114.
71.

4097
-1
/

1 4097 1.
71.
45.

4096
4098
-1

/

1 4098 1.
45.
5085 104.

4097

-1

67.

54.

705

185
705
413

185
412
183

588

185
183
776

613

185
776
010

723

185
010
442

299

185
442
759

185
759
215

185
215
407

1.185

STN
1.185
1.185

STN
1.185
1.185

1.337

STN
1.185
1.185

1.337

STN
1.185
1.185

1.337

STN
1.185
1.185

1.337

STN
1.185
1.185

STN
1.185
1.185

STN
1.185
1.470

250.26516

23.
235.

32926
37037

19.
210.

70346
79759

209.80416

29.
257.

90431
47746

30.54520

25.
209.

29990
20350

208.79194

31.
223.

73502
50181

32.88588

1.38902
254.05045

12.
148.

33702
53373

1.17219
233.51775

99.

100.
99.

100.
99.

100.

100.

96.

100.

103.

95.

95.

104.

96.

104.

103.
95.

104.
95.

104.
96.

72533

27980
83769

16534
45331

08717

55053

22231

96277

77995

68109

78298

31991

39842

59849

60485
66237

34163
59573

40546
13362

3068 43.672 1.337 231.79306 95.94667

/

1 5085 1.
104.
52.
62.

4098
5086
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Priloha K

Protokol vypoctu 1

OPRAVA VLIVU REFRAKCE A ZAKRIVENI ZEME

Bod Z dH Refr Zakt v dH Z Opr dH Opr
5050 94.5235 0.00 0.00 0.00 94.5225
5050 94.5237 0.00 0.00 0.00 94.5228
5051 94.5117 0.00 0.00 0.00 94.5108
5047 103.4670 0.00 0.00 0.00 103.4665
3201 94.5020 0.00 0.00 0.00 94.5013
4046 96.5383 0.00 0.00 0.00 96.5378
4047 99.9649 0.00 0.00 0.00 99.9638
5049 99.1580 0.00 0.00 0.00 99.1579
3202 100.3853 0.00 0.00 0.00 100.3846
5047 100.0405 0.00 0.00 0.00 100.0395
4048 105.4020 0.00 0.01 0.01 105.4001
3202 101.3576 0.00 0.00 0.00 101.3573
4047 94.6054 0.00 0.01 0.01 94.6035
4049 100.7754 0.00 0.00 0.00 100.7749
3203 93.0071 0.00 0.00 0.00 93.0070
4048 99.2277 0.00 0.00 0.00 99.2273
4050 96.6475 0.00 0.00 0.00 96.6471
3203 98.2773 0.00 0.00 0.00 98.2768
4049 103.3548 0.00 0.00 0.00 103.3544
4051 94.5601 0.00 0.00 0.00 94.5595
4050 105.4430 0.00 0.00 0.00 105.4424
4052 94.6441 0.00 0.00 0.00 94.6438
4051 105.3577 0.00 0.00 0.00 105.3574
4053 95.2264 0.00 0.00 0.00 95.2257
3204 95.7916 0.00 0.00 0.00 95.7914
4052 104.7763 0.00 0.00 0.00 104.7756
4054 96.2292 0.00 0.00 0.00 96.2282
3204 104.9607 0.00 0.00 0.00 104.9602
4053 103.7748 0.00 0.00 0.00 103.7738
4055 96.2083 0.00 0.00 0.00 96.2073
3205 96.4787 0.00 0.00 0.00 96.4782
4054 103.7964 0.00 0.00 0.00 103.7954
4056 96.2956 0.00 0.00 0.00 96.2952
8173 96.4910 0.00 0.00 0.00 96.4905
3205 103.9940 0.00 0.00 0.00 103.9934
4055 103.7070 0.00 0.00 0.00 103.7065
4057 96.2637 0.00 0.00 0.00 96.2632
8173 98.1863 0.00 0.00 0.00 98.1863
4056 103.7389 0.00 0.00 0.00 103.7384
4152 98.8408 0.00 0.00 0.00 98.8400
8173 103.9842 0.00 0.00 0.00 103.9838
3206 98.5301 0.00 0.00 0.00 98.5297
4057 101.1645 0.00 0.00 0.00 101.1637
4058 99.3275 0.00 0.01 0.01 99.3261
3206 100.5885 0.00 0.00 0.00 100.5883
4152 100.6792 0.00 0.01 0.01 100.6778
5053 98.4570 0.00 0.00 0.00 98.4562
3207 98.7638 0.00 0.00 0.00 98.7636
4058 101.5476 0.00 0.00 0.00 101.5468
4152 100.9943 0.00 0.02 0.02 100.9921
3208 98.7700 0.00 0.01 0.01 98.7681
3207 101.6274 0.00 0.00 0.00 101.6268
ZPRACOVANI OPAKOVANYCH MERENI
Stanovisko: 4046
Cil : 5050
Méreni Hz véaha v Hz Z vaha v Z Délka véha v Délky dH vaha v dH
1 69.4307 1 -0.0013 94.5225 1 0.0001 190.518 1 0.002
2 69.4282 1 0.0013 94.5228 1 -0.0001 190.521 1 -0.002
Pramér: 69.4294 94.5226 190.519
ZPRACOVANI OBOUSMERNE MERENYCH DELEK
Bod A Bod B D Tam D Zpét Rozdil D dH Tam dH Zpét Rozdil dH
4046 5047 101.300 101.301 -0.000 101.300
5047 4047 202.543 202.542 0.001 202.543
4047 4048 384.276 384.281 -0.005 384.278
4048 4049 89.695 89.695 -0.000 89.695
4049 4050 63.125 63.124 0.001 63.125
4050 4051 113.426 113.426 0.000 113.426
4051 4052 52.977 52.976 0.001 52.977
4052 4053 130.701 130.700 0.001 130.701
4053 4054 193.141 193.141 0.001 193.141
4054 4055 191.175 191.175 0.001 191.175
4055 4056 84.817 84.816 0.001 84.817
4056 4057 93.588 93.588 0.000 93.588
4057 4152 144.472 144.471 0.000 144.472
4152 4058 288.052 288.051 0.001 288.052
4058 5053 162.386 162.386 0.000 162.386
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[8] VOLNE STANOVISKO

Volné stanovisko: 4046
Transforma¢ni parametry:

Typ transformace: Podobnostni (4 parametry)
Méfitko : 0.999978562806 (-2.1 mm/100m)

Soutradnicové opravy na identickych bodech:

Bod vY vX
5050 0.00 0.00
5051 -0.00 -0.00
5047 -0.00 0.00

Stfedni soufradnicova chyba klic¢e mO: 0.00

Urceni vysky:

Bod Z dH Vaha Zp vz
5050 94.5226 15.09 0.0000 382.57 -0.00
5051 94.5108 14.29 0.0000 382.56 0.01
5047 103.4665 -7.06 0.0001 382.57 -0.00

Bod Y X Z

4046 781219.86 1036166.80 382.57

Bod Y X Z
4046 781219.86 1036166.80 382.57
Orientace:
Bod Y X Z
5050 781382.37 1036266.24 398.85
5051 781375.33 1036259.25 398.04
5047 781261.61 1036074.50 376.70
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5050 69.4294 65.0397 -0.0012 190.519 -0.001 0.00 0.0010
5051 70.2321 65.8448 0.0013 180.886 -0.007 -0.01 0.0008
5047 177.3473 172.9587 -0.0001 101.300 -0.002 0.00 0.0017
Orientac¢ni posun : 395.6115g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0012g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0007g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0013, Mezni hodnota: 0.0800

POLYGONOVY PORAD

Orientace osnovy na bodé 5047:

Orientace:
Bod Y X Z
4046 781219.86 1036166.80 382.57
5049 781254.33 1036093.56 377.14
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4046 369.3262 372.9571 0.0072 101.300 0.003 -0.01
5049 373.1563 376.7728 -0.0072 20.433 -0.030 0.03
Orientac¢ni posun : 3.6237g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0101g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0072g

Orientace osnovy na bodé 5053:

5053 779746.87 1034831.29 413.28

3208 779467.15 1034598.20 419.73
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3207 779844.50 1034915.24 410.26

Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev. m0 Red.
3208 281.5768 255.7729 0.0163 364.094 0.013 -0.00
3207 80.6236 54.7872 -0.0163 128.765 -0.005 -0.02
Orientac¢ni posun : 374.1798g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0230g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0163g

Naméfené hodnoty:

Bod S zpé&t S vpred Uhel V @hlu
Smérnik D vpfed D zpét D Dp - Dz
3.6237
5047 0.0000 237.1361 237.1361 -0.0003
240.7595 202.543 202.543 202.543 0.000

4047 263.1651 104.1482 240.9831 -0.0003
281.7422 384.278 384.278 384.278 0.000

4048 134.0072 307.7779 173.7707 -0.0003
255.5126 89.695 89.695 89.695 0.000

4049 54.1395 293.0688 238.9293 -0.0003
294.4415 63.125 63.125 63.125 0.000

4050 56.1564 290.4002 234.2438 -0.0003
328.6849 113.426 113.426 113.426 0.000

4051 347.4411 66.8589 119.4178 -0.0003
248.1024 52.977 52.977 52.977 0.000

4052 58.0963 208.9884 150.8921 -0.0003
198.9941 130.701 130.701 130.701 0.000

4053 82.8156 333.5698 250.7542 -0.0003
249.7479 193.141 193.141 193.141 0.000

4054 86.2781 306.7186 220.4405 -0.0003
270.1881 191.175 191.175 191.175 0.000

4055 338.3326 60.5269 122.1942 -0.0003
192.3820 84.817 84.817 84.817 0.000

4056 104.9252 319.4826 214.5574 -0.0003
206.9390 93.588 93.588 93.588 0.000

4057 84.9470 333.3744 248.4274 -0.0003
255.3660 144.472 144.472 144.472 0.000

4152 115.2255 315.1677 199.9421 -0.0003
255.3078 288.052 288.052 288.052 0.000

4058 89.1267 286.7975 197.6708 -0.0003
252.9783 162.386 162.386 162.386 0.000

5053 78.7981 0.0000 321.2019 -0.0003
374.1798

Identické body:
Bod I.Y I. X II. y' II. x'
5053 779746.87 1034831.29 779747.03 1034831.14
5047 781261.61 1036074.50 781261.61 1036074.50

Typ transformace: Podobnostni (4 parametry)
Rotace : -0.0071
M&ritko : 1.000011716401 (1.2 mm/100m)

4047 781140.59 1035912.08 781140.61 1035912.07
4048 780771.99 1035803.42 780772.03 1035803.37
4049 780703.31 1035745.73 780703.36 1035745.67
4050 780640.43 1035740.23 780640.47 1035740.16
4051 780538.33 1035789.64 780538.37 1035789.56
4052 780502.00 1035751.08 780502.04 1035751.00
4053 780504.05 1035620.39 780504.11 1035620.31
4054 780368.00 1035483.30 780368.08 1035483.20
4055 780197.40 1035397.03 780197.48 1035396.91
4056 780207.51 1035312.81 780207.61 1035312.70
4057 780197.32 1035219.78 780197.43 1035219.67
4152 780086.91 1035126.60 780087.03 1035126.48
4058 779866.95 1034940.61 779867.09 1034940.46
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Parametry polygonového potradu:

Typ poradu : Vetknuty, oboustranné orientovany
Délka potradu 2194.374m
Uhlovéa odchylka -0.0052g
Odchylka Y/X -0.157m / 0.155m
Polohova odchylka 0.220m
Nejvétsi / nejmensi délka v pofadu 384.278m/ 52.977m
Pomér nejvét3i / nejmensi délka 1:7.25
Max. pomér sousednich délek 1:4.28
Nejmensi vrcholovy thel 119.4178g
Vypocltené body:
Bod Y X
4047 781140.59 1035912.08
4048 780771.99 1035803.42
4049 780703.31 1035745.73
4050 780640.43 1035740.23
4051 780538.33 1035789.64
4052 780502.00 1035751.08
4053 780504.05 1035620.39
4054 780368.00 1035483.30
4055 780197.40 1035397.03
4056 780207.51 1035312.81
4057 780197.32 1035219.78
4152 780086.91 1035126.60
4058 779866.95 1034940.61
VYSKOVY VYPOCET POLYGONOVEHO PORADU
Bodl Bod2 Z tam 7 zpét dH tam dH zpét dH Vv dH
5047 4047 99.9638 100.0395 0.47 0.48 0.48 -0.01
4047 4048 105.4001 94.6035 -32.67 -32.65 -32.66 -0.02
4048 4049 100.7749 99.2273 -1.09 -1.09 -1.09 -0.00
4049 4050 96.6471 103.3544 3.33 3.33 3.33 -0.00
4050 4051 94.5595 105.4424 9.72 9.72 9.72 -0.00
4051 4052 94.6438 105.3574 4.47 4.47 4.47 -0.00
4052 4053 95.2257 104.7756 9.82 9.82 9.82 -0.00
4053 4054 96.2282 103.7738 11.46 11.46 11.46 -0.01
4054 4055 96.2073 103.7954 11.40 11.41 11.41 -0.01
4055 4056 96.2952 103.7065 4.94 4.94 4.94 -0.00
4056 4057 96.2632 103.7384 5.50 5.50 5.50 -0.00
4057 4152 98.8400 101.1637 2.23 2.24 2.23 -0.01
4152 4058 99.3261 100.6778 3.45 3.47 3.46 -0.02
4058 5053 98.4562 101.5468 3.53 3.54 3.54 -0.01
VySkovy uzavér: -0.02
Vyskové vyrovnani
Bodl Bod2 dH dH vyr V dH
5047 4047 0.48 0.47 -0.00
4047 4048 -32.66 -32.67 -0.00
4048 4049 -1.09 -1.09 -0.00
4049 4050 3.33 3.33 -0.00
4050 4051 9.72 9.72 -0.00
4051 4052 4.47 4.47 -0.00
4052 4053 9.82 9.82 -0.00
4053 4054 11.46 11.46 -0.00
4054 4055 11.41 11.41 -0.00
4055 4056 4.94 4.94 -0.00
4056 4057 5.50 5.50 -0.00
4057 4152 2.23 2.23 -0.00
4152 4058 3.46 3.46 -0.00
4058 5053 3.54 3.53 -0.00
Vypocltené vysky
Bod Vyska
4047 377.17
4048 344.51
4049 343.42
4050 346.74
4051 356.46
4052 360.93
4053 370.75
4054 382.21
4055 393.61
4056 398.55
4057 404.05
4152 406.29
4058 409.75
5053 413.28
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Test polygonového poradu:

Typ testu polygonového potfadu:

Uhlova odchylka (9]
Polohova odchylka [m]

Skuteéné
Skutecéna

[1] POLARNI METODA DAVKOU

Pomocné body

hodnota: -0.0052, Mezni hodnota: 0.0825
hodnota: 0.220, Mezni hodnota: 0.662

Orientace osnovy na bodé 4046:

5050 781382.37 1036266.
5051 781375.33 1036259.
5047 781261.61 1036074.

5050 69.4294 65.0417
5051 70.2321 65.8469
5047 177.3473 172.9571

Orientacni posun
m0 = SQRT([vv]/(n-1))
SQRT ( [vv]/(n*(n-1))

Test polarni metody:
Oprava orientace [g]:

Podrobné body

Polarni metoda

)

395.6123g
0.0025g
0.0015g

V or Délka V délky V prev m0 Red
-0.0000 190.519 0.001 0.00 0.0036
0.0025 180.886 -0.005 -0.01 0.0018
-0.0025 101.300 0.003 0.01 0.0018

Skutec¢néd hodnota: 0.0025, Mezni hodnota: 0.0800

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3201 71.7452 94.5013 1.34 139.727 781341.62 1036235.35 394.51
Orientace osnovy na bodé& 5047:
Bod Y X Z
5047 781261.61 1036074.50 376.70
Orientace:
Bod Y X Z
4046 781219.86 1036166.80 382.57
4047 781140.59 1035912.08 377.17
5049 781254.33 1036093.56 377.14
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4046 369.3262 372.9571 0.0049 101.300 0.003 0.01 0.0099
4047 237.1361 240.7667 0.0046 202.543 0.006 0.00 0.0101
5049 373.1563 376.7728 -0.0094 20.433 -0.030 -0.03 0.0002
Orientacni posun 3.6260g
m0 = SQRT ([vv]/(n-1)) 0.0082g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0047g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0094, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis

3202 238.4693 100.3846

Orientace osnovy na bodé 4047:

1.34 153.855 781167.13 1035953.07 375.97

X Z
08 377.17
X Z

5047 781261.61 1036074.
4048 780771.99 1035803.

50 376.70
42 344.51

5047 263.1651 40.7667
4048 104.1482 281.7499

V or Délka V délky V prev m0 Red
-0.0001 202.543 0.006 0.01
0.0001 384.278 0.004 0.02
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Orientac¢ni posun : 177.6017g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0001g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0001g

Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0001, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3202 258.9691 101.3573 1.34 48.823 781167.12 1035953.07 375.97
Oprava soutradnic bodu ¢islo 3202
Bod Y X Z Popis
Stary 781167.13 1035953.07 375.97
Novy 781167.12 1035953.07 375.97
Rozdil 0.01 0.01 -0.00 Polohova odchylka: 0.012 St¥. souf. chyba: 0.008
UloZeny 781167.12 1035953.07 375.97
(Primér) (Primér) (Primér)
Orientace osnovy na bodé 4048:
Bod Y X Z
4048 780771.99 1035803.42 344.51
Orientace:
Bod Y X Z
4047 781140.59 1035912.08 377.17
4049 780703.31 1035745.73 343.42
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V pfev m0 Red
4047 134.0072 81.7499 -0.0010 384.278 0.004 0.01
4049 307.7779 255.5226 0.0010 89.695 -0.001 0.01
Orientacéni posun : 347.7437g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0014g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0010g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0010, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3203 72.7202 93.0070 1.34 15.487 780776.88 1035818.11 346.06
Orientace osnovy na bodé 4049:
Bod Y X Z
4049 780703.31 1035745.73 343.42
Orientace:
Bod Y X Z
4048 780771.99 1035803.42 344.51
4050 780640.43 1035740.23 346.74
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev. m0 Red.
4048 54.1395 55.5226 0.0031 89.695 -0.001 0.01
4050 293.0688 294.4457 -0.0031 63.125 -0.005 -0.00
Orientacéni posun : 1.3800g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0043g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0031g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0031, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3203 49.1432 98.2768 1.34 103.203 780776.88 1035818.10 346.06

Oprava soufradnic bodu ¢islo 3203
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Bod Y X Z Popis
Stary 780776.88 1035818.11 346.06
Novy 780776.88 1035818.10 346.06
Rozdil 0.00 0.01 0.00 Polohova odchylka: 0.010 St¥. souf. chyba:
UloZeny 780776.88 1035818.11 346.06
(Primér) (Primér) (Primér)
Orientace osnovy na bodé 4050
Bod Y X Z
4050 780640.43 1035740.23 346.74
Orientace:
Bod Y X Z
4049 780703.31 1035745.73 343.42
4051 780538.33 1035789.64 356.46
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V pfev m0 Red
4049 56.1564 94.4457 -0.0019 63.125 -0.005 0.01
4051 290.4002 328.6934 0.0019 113.426 0.001 0.01
Orientac¢ni posun 38.2913g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) 0.0027g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0019g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0019, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Orientace osnovy na bodé 4051:
Bod Y X Z
4051 780538.33 1035789.64 356.46
Orientace:
Bod Y X Z
4050 780640.43 1035740.23 346.74
4052 780502.00 1035751.08 360.93
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V pfev m0 Red
4050 347.4411 128.6934 0.0032 113.426 0.001 0.01
4052 66.8589 248.1049 -0.0032 52.977 0.002 0.01
Orientac¢ni posun 181.2492g
m0 = SQRT ([vv]/(n-1)) 0.0045g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0032g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0032, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Orientace osnovy na bodé 4052:
Bod Y X Z
4052 780502.00 1035751.08 360.93
Orientace:
Bod Y X Z
4051 780538.33 1035789.64 356.46
4053 780504.05 1035620.39 370.75
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V pfev m0 Red
4051 58.0963 48.1049 -0.0022 52.977 0.002 0.00
4053 208.9884 199.0015 0.0022 130.701 0.005 0.00
Orientac¢ni posun 390.0108g
m0 = SQRT ([vv]/(n-1)) 0.0032g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0022g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0022, Mezni hodnota: 0.0800

Podrobné body
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Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3204 199.6943 95.7914 1.34 35.973 780507.79 1035715.58 363.16
Orientace osnovy na bodé 4053:
Bod Y X YA
4053 780504.05 1035620.39 370.75
Orientace:
Bod Y X Z
4052 780502.00 1035751.08 360.93
4054 780368.00 1035483.30 382.21
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev m0 Red
4052 82.8156 399.0015 -0.0010 130.701 0.005 0.01
4054 333.5698 249.7576 0.0010 193.141 -0.000 0.01
Orientacéni posun 316.1868g
m0 = SQRT ([vv]/(n-1)) 0.0014g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0010g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0010, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3204 86.3170 104.9602 1.34 95.258 780507.80 1035715.57 363.16
Oprava soutradnic bodu ¢islo 3204
Bod Y X Z Popis
Stary 780507.79 1035715.58 363.16
Novy 780507.80 1035715.57 363.16
Rozdil -0.00 0.00 -0.00 Polohova odchylka: 0.004 Stf. soufr. chyba: 0.003
UlozZeny 780507.79 1035715.58 363.16
(Primér) (Primér) (Primér)
Orientace osnovy na bodé 4054:
Bod Y X Z
4054 780368.00 1035483.30 382.21
Orientace:
Bod Y X Z
4053 780504.05 1035620.39 370.75
4055 780197.40 1035397.03 393.61
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev m0 Red
4053 86.2781 49.7576 0.0019 193.141 -0.000 0.01
4055 306.7186 270.1944 -0.0019 191.175 -0.003 0.00
Orientac¢ni posun 363.4776g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) 0.0026g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0019g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0019, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3205 306.9597 96.4782 1.34 80.606 780295.93 1035447.20 386.52
Orientace osnovy na bodé& 4055:
Bod Y X Z
4055 780197.40 1035397.03 393.61
Orientace:
Bod Y X Z
4054 780368.00 1035483.30 382.21
4056 780207.51 1035312.81 398.55
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Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4054 338.3326 70.1944 -0.0028 191.175 -0.003 0.02
4056 60.5269 192.3942 0.0028 84.817 0.008 0.00
Orientac¢ni posun 131.8645g
m0 = SQRT ([vv]/(n-1)) 0.0039g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0028g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0028, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
8173 62.6520 96.4905 1.34 95.055 780205.58 1035302.33 398.70
3205 338.1568 103.9934 1.34 110.566 780295.93 1035447.19 386.51
Oprava souradnic bodu ¢islo 3205
Bod Y X Z Popis
Stary 780295.93 1035447.20 386.52
Novy 780295.93 1035447.19 386.51
Rozdil -0.00 0.01 0.01 Polohova odchylka: 0.007 Stf. soufr. chyba: 0.005
UloZeny 780295.93 1035447.20 386.51
(Primér) (Primér) (Primér)
Orientace osnovy na bodé 4056:
Bod Y X Z
4056 780207.51 1035312.81 398.55
Orientace:
Bod Y X Z
4055 780197.40 1035397.03 393.61
4057 780197.32 1035219.78 404.05
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev m0 Red
4055 104.9252 392.3942 0.0031 84.817 0.008 0.01
4057 319.4826 206.9455 -0.0031 93.588 -0.002 0.01
Orientac¢ni posun 287.4660g
m0 = SQRT ([vv]/(n-1)) 0.0043g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0031g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0031, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
8173 324.1535 98.1863 1.34 10.668 780205.57 1035302.32 398.70
Oprava soutradnic bodu ¢islo 8173
Stary 780205.58 1035302.33 398.70
Novy 780205.57 1035302.32 398.70
Rozdil 0.00 0.01 0.00 Polohova odchylka: 0.009 St¥. souf. chyba: 0.006
UloZeny 780205.58 1035302.32 398.70
(Primér) (Primér) (Primér)
Orientace osnovy na bodé 4057
Bod Y X Z
4057 780197.32 1035219.78 404.05
Orientace:
Bod Y X Z
4056 780207.51 1035312.81 398.55
4152 780086.91 1035126.60 406.29
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V pfev m0 Red
4056 84.9470 6.9455 -0.0010 93.588 -0.002 0.01
4152 333.3744 255.3750 0.0010 144.472 0.002 0.01



Orientacni posun
mo0 =
SQRT ( [vv]/(n*(n-1))

Test polarni metody:

SQRT ([vv]/(n-1))

321.9995g
0.0015g
) +  0.0010g

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0010, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
8173 84.3370 103.9838 1.34 82.948 780205.56 1035302.32 398.70
Oprava soufadnic bodu ¢islo 8173
Bod Y X Z Popis
Stary 780205.58 1035302.32 398.70
Novy 780205.56 1035302.32 398.70
Rozdil 0.01 0.01 0.00 Polohova odchylka: 0.014 St¥. souf¥. chyba: 0.010
Ulozeny 780205.57 1035302.32 398.70
(Pramér) (Prumér) (Prumér)
3206 329.9501 98.5297 1.34 93.692 780129.07 1035155.59 406.06
Orientace osnovy na bodé 4152
Bod Y X Z
4152 780086.91 1035126.60 406.29
Orientace:
Bod Y X Z
4057 780197.32 1035219.78 404.05
4058 779866.95 1034940.61 409.75
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4057 115.2255 55.3750 0.0011 144.472 0.002 0.00
4058 315.1677 255.3149 -0.0011 288.052 0.001 0.01
Orientac¢ni posun 340.1483g
m0 = SQRT ([vv]/(n-1)) 0.0016g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0011g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0011, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3206 121.4974 100.5883 1.34 51.168 780129.07 1035155.60 406.07
Oprava soufradnic bodu ¢islo 3206
Stary 780129.07 1035155.59 406.06
Novy 780129.07 1035155.60 406.07
Rozdil 0.00 -0.01 -0.01 Polohova odchylka: 0.007 St¥. souf¥. chyba: 0.005
Ulozeny 780129.07 1035155.59 406.06
(Prumér) (Pramér) (Prumér)
Orientace osnovy na bodé 4058
Bod Y X Z
4058 779866.95 1034940.61 409.75
Orientace:
Bod Y X Z
4152 780086.91 1035126.60 406.29
5053 779746.87 1034831.29 413.28
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4152 89.1267 55.3149 0.0009 288.052 0.001 0.01
5053 286.7975 252.9839 -0.0009 162.386 0.003 -0.00
Orientac¢ni posun 366.1873g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) 0.0013g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0009g
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Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0009, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3207 279.8544 98.7636 1.34 33.870 779844.53 1034915.22 410.25 OR
Orientace osnovy na bodé 5053:
Bod Y X Z
5053 779746.87 1034831.29 413.28
Orientace:
Bod Y X Z
4058 779866.95 1034940.61 409.75
4152 780086.91 1035126.60 406.29
3208 779467.15 1034598.20 419.73
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4058 78.7981 52.9839 -0.0040 162.386 0.003 0.01 0.0061
4152 80.2871 54.4746 -0.0023 450.368 0.004 0.03 0.0073
3208 281.5768 255.7729 0.0063 364.094 0.013 0.00 0.0012
Orientac¢ni posun : 374.1898g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0056g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0032g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0063, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3207 80.6236 101.6268 1.34 128.765 779844.54 1034915.20 410.24

Oprava soutradnic bodu ¢islo 3207

Bod Y X Z Popis
Stary 779844.53 1034915.22 410.25
Novy 779844.54 1034915.20 410.24
Rozdil -0.00 0.02 0.01 Polohova odchylka: 0.016 St¥. souf. chyba: 0.011
Ulozeny 779844.54 1034915.21 410.25
(Primér) (Primér) (Primér)
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Priloha L

OPRAVA VLIVU REFRAKCE A ZAKRIVENI ZEME

Protokol vypoctu 2

Bod Z dH Refr Zakt v dH Z Opr dH Opr
5061 99.7348 0.00 0.00 0.00 99.7339
5062 99.6682 0.00 0.00 0.00 99.6674
5063 99.5326 0.00 0.00 0.00 99.5321
5064 99.6929 0.00 0.00 0.00 99.6921
3269 101.8950 0.00 0.00 0.00 101.8950
3269 116.2988 0.00 0.00 0.00 116.2988
5055 101.9154 0.00 0.00 0.00 101.9152
5056 99.0222 0.00 0.00 0.00 99.0219
4060 99.1020 0.00 0.00 0.00 99.1018
3267 94.7051 0.00 0.00 0.00 94.7049
5054 100.8999 0.00 0.00 0.00 100.8997
4061 101.1560 0.00 0.00 0.00 101.1554
3267 97.7818 0.00 0.00 0.00 97.7815
4060 98.8443 0.00 0.00 0.00 98.8437
4060 98.8476 0.00 0.00 0.00 98.8470
4062 99.1841 0.00 0.00 0.00 99.1832
4062 99.1806 0.00 0.00 0.00 99.1797
4061 100.8244 0.00 0.00 0.00 100.8235
4063 98.2157 0.00 0.00 0.00 98.2148
3266 98.6884 0.00 0.00 0.00 98.6883
4062 101.7881 0.00 0.00 0.00 101.7872
4064 102.1006 0.00 0.00 0.00 102.1001
4063 97.9024 0.00 0.00 0.00 97.9020
4065 100.2876 0.00 0.00 0.00 100.2869
3265 100.1017 0.00 0.00 0.00 100.1012
4064 99.7160 0.00 0.00 0.00 99.7152
5059 100.7053 0.00 0.00 0.00 100.7044
4064 99.7172 0.00 0.00 0.00 99.7164
3265 99.3103 0.00 0.00 0.00 99.3100
4065 99.2991 0.00 0.00 0.00 99.2982
4065 99.2988 0.00 0.00 0.00 99.2979
5060 101.1498 0.00 0.00 0.00 101.1493
3264 101.0496 0.00 0.00 0.00 101.0486
ZPRACOVANI OPAKOVANYCH MERENT
Stanovisko: 4059
Cil 3269
Méreni Hz véaha v Hz Z vaha v Z Délka véha v Délky dH vaha dH
x 1 8.4880 1 0.0000 101.8950 1 7.2019 5.757 1 -0.004
X 2 8.4880 1 -0.0000 116.2988 1 -7.2019 5.749 1 0.004
Primér: 8.4880 109.0969 5.753
Stanovisko: 4061
Cil 4060
Méreni Hz véaha v Hz Z vaha v Z Délka véha v Délky dH vaha dH
1 52.9075 1 -0.0005 98.8437 1 0.0017 117.312 1 0.000
2 52.9065 1 0.0005 98.8470 1 -0.0017 117.312 1 -0.000
Primér: 52.9070 98.8453 117.312
Stanovisko: 4061
Cil 4062
Méfeni Hz vaha v Hz Z vaha v Z Délka véha v Délky dH vaha dH
1 239.0027 1 0.0010 99.1832 1 -0.0018 182.054 1 -0.000
2 239.0048 1 -0.0010 99.1797 1 0.0018 182.054 1 0.000
Prumér: 239.0037 99.1814 182.054
Stanovisko: 4065
Cil : 4064
Méreni Hz véaha v Hz Z vaha v Z Délka véha v Délky dH vaha dH
1 28.2190 1 -0.0007 99.7152 1 0.0006 151.090 1 0.000
2 28.2176 1 0.0007 99.7164 1 -0.0006 151.090 1 -0.000
Primér: 28.2183 99.7158 151.090
Stanovisko: 5059
Cil 4065
Méreni Hz véaha v Hz Z vaha v Z Délka véha v Délky dH vaha dH
1 51.1780 1 0.0001 99.2982 1 -0.0002 178.312 1 -0.000
2 51.1781 1 -0.0001 99.2979 1 0.0002 178.312 1 0.000
Primér: 51.1781 99.2981 178.312
ZPRACOVANI OBOUSMERNE MERENYCH DELEK
Bod A Bod B D Tam D Zpét Rozdil D dH Tam dH Zpét Rozdil dH
5054 4060 40.598 40.598 0.000 40.598
4060 4061 117.312 117.312 -0.000 117.312
4061 4062 182.054 182.053 0.001 182.054
4062 4063 179.745 179.746 -0.001 179.745
4063 4064 90.987 90.987 -0.000 90.987
4064 4065 151.090 151.090 -0.000 151.090
4065 5059 178.312 178.312 -0.000 178.312



[8] VOLNE STANOVISKO

Volné stanovisko: 4059

Transforma¢ni parametry:

Podobnostni (4 parametry)
(1.5 mm/100m)

Typ transformace:
Méfitko 1.000014620888

Soutradnicové opravy na identickych bodech:

Bod vY vX
5061 0.00 -0.00
5062 -0.00 0.00
5063 -0.02 -0.00
5064 0.01 0.00

Stfedni soutadnicova chyba klic¢e mO: 0.01

Urceni vysSky:

Bod Z dH Véha Zp vZ
5061 99.7339 -0.58 0.0000 451.28 0.00
5062 99.6674 -0.51 0.0000 451.29 -0.01
5063 99.5321 -0.56 0.0001 451.30 -0.02
5064 99.6921 -0.61 0.0000 451.24 0.04
Vysledné soufadnice:
Bod Y X Z
4059 775870.55 1035171.41 451.28
Orientace osnovy na bodé 4059
Bod Y X Z
4059 775870.55 1035171.41 451.28
Orientace:
Bod Y X Z
5061 775961.22 1035012.62 451.89
5062 775944.60 1035030.24 451.97
5063 775813.42 1035261.12 451.93
5064 775792.08 1035299.79 451.82
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5061 338.9378 166.9727 0.0003 182.849 0.006 -0.00 0.0070
5062 341.2125 169.2481 0.0010 159.415 -0.000 0.01 0.0069
5063 135.8688 363.8958 -0.0076 106.345 0.010 0.02 0.0033
5064 137.0290 365.0699 0.0063 150.466 -0.005 -0.04 0.0048
Orientacéni posun 228.0346g
m0 = SQRT ([vv]/(n-1)) 0.0057g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0029g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0076, Mezni hodnota: 0.0800
POLYGONOVY PORAD
Orientace osnovy na bodé 5054
Bod Y X Z
5054 775454.75 1035694.28 440.81
Orientace:
Bod Y X Z
5055 775485.00 1035689.21 439.69
5056 775505.02 1035662.66 441.52
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5055 36.5170 110.5717 -0.0089 30.663 0.009 -0.02
5056 61.6720 135.7445 0.0089 59.375 0.013 -0.01
Orientac¢ni posun 74.06369g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) 0.0126g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0089g
Orientace osnovy na bodé& 5059:
Bod Y X YA
5059 774892.16 1036335.39 441.03
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Orientace:

Bod Y X Z
5060 774850.64 1036425.90 439.04
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev m0 Red
5060 291.4514 372.6194 0.0000 99.594 -0.015 -0.01
Orientac¢ni posun 81.1680g
Naméfené hodnoty:
Bod S zpé&t S vpred Uhel V @hlu
Smérnik D vpted D zpét D Dp - Dz
74.0636
5054 0.0000 237.6574 237.6574 0.0021
311.7230 40.598 40.598 40.598 0.000
4060 330.5549 185.7276 255.1727 0.0021
366.8978 117.312 117.312 117.312 0.000
4061 52.9070 239.0037 186.0967 0.0021
352.9966 182.054 182.054 182.054 0.000
4062 20.5452 271.6310 251.0859 0.0021
4.0845 179.745 179.745 179.745 0.000
4063 26.5997 176.3482 149.7485 0.0021
353.8351 90.987 90.987 90.987 0.000
4064 48.2526 221.7820 173.5294 0.0021
327.3665 151.090 151.090 151.090 0.000
4065 28.2183 233.1937 204.9754 0.0021
332.3440 178.312 178.312 178.312 0.000
5059 51.1781 0.0000 348.8220 0.0021
81.1680
Identické body:
Bod I. Y I. X II. y' II. x'
5059 774892.16 1036335.39 774892.06 1036335.35
5054 775454.75 1035694.28 775454.75 1035694.28
Transformac¢ni parametry:
Typ transformace: Podobnostni (4 parametry)
Rotace : -0.0074
Méfitko : 0.999960659297 (-3.9 mm/100m)
Bod I.Y I. X II. y' II. x'
4060 775414.84 1035701.72 775414.84 1035701.71
4061 775356.57 1035803.53 775356.55 1035803.52
4062 775234.06 1035938.18 775234.02 1035938.17
4063 775245.60 1036117.55 775245.54 1036117.54
4064 775185.26 1036185.65 775185.20 1036185.64
4065 775047.93 1036248.63 775047.85 1036248.60
Parametry polygonového potradu:
Typ potadu : Vetknuty, oboustranné orientovany
Délka potradu 940.098m
Uhlova odchylka 0.0165g
Odchylka Y/X 0.096m / 0.040m
Polohova odchylka 0.104m
Nejvétsi / nejmen3i délka v poradu 182.054m/ 40.598m
Pomér nejvétsi / nejmensi délka 1:4.48
Max. pomér sousednich délek 1:2.89
Nejmensi vrcholovy uhel 144.8273g
Vypocltené body:
Bod Y X
4060 775414.84 1035701.72
4061 775356.57 1035803.53
4062 775234.06 1035938.18
4063 775245.60 1036117.55
4064 775185.26 1036185.65
4065 775047.93 1036248.63
VYSKOVY VYPOCET POLYGONOVEHO PORADU
Bodl Bod2 Z tam Z zpét dH tam dH zpét dH V dH
5054 4060 99.1018 100.8997 0.51 0.51 0.51 -0.00

76



4060 4061 101.1554 98.8453 -2.13 -2.13 -2.13 -0.00
4061 4062 99.1814 100.8235 2.34 2.36 2.35 -0.01
4062 4063 98.2148 101.7872 5.04 5.05 5.04 -0.01
4063 4064 102.1001 97.9020 -3.00 -3.00 -3.00 -0.00
4064 4065 100.2869 99.7158 -0.68 -0.67 -0.68 -0.01
4065 5059 100.7044 99.2981 -1.92 -1.92 -1.92 -0.01
VySkovy uzadvér: 0.04
Vy$kové vyrovnani
Bodl Bod2 dH dH vyr V dH
5054 4060 0.51 0.52 0.00
4060 4061 -2.13 -2.12 0.00
4061 4062 2.35 2.36 0.01
4062 4063 5.04 5.05 0.01
4063 4064 -3.00 -3.00 0.00
4064 4065 -0.68 -0.67 0.01
4065 5059 -1.92 -1.91 0.01
Vypocltené vysky
Bod Vyska
4060 441.33
4061 439.20
4062 441.56
4063 446.61
4064 443.61
4065 442.94
5059 441.03
Test polygonového potradu:
Typ testu polygonového poradu: PPBP: Pripojovaci body PPBP, ZPBP, ZhB, délka potradu do 1500m
Uhlova odchylka [g] Skutec¢néd hodnota: 0.0165, Mezni hodnota: 0.0283
Polohova odchylka [m] Skutecna hodnota: 0.104, Mezni hodnota: 0.184
Mezni pocCet bodu Skutec¢nd hodnota: 6, Mezni hodnota: 15
Mezni délka potfadu [m] Skute¢néd hodnota: 940.098, Mezni hodnota: 1500.000
[1] POLARNI METODA DAVKOU
Orientace osnovy na bodé& 4059:
Bod Y X Z
4059 775870.55 1035171.41 451.28
Orientace:
Bod Y X Z
5061 775961.22 1035012.62 451.89
5062 775944.60 1035030.24 451.97
5063 775813.42 1035261.12 451.93
5064 775792.08 1035299.79 451.82
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5061 338.9378 166.9704 -0.0024 182.849 0.004 0.00 0.0068
5062 341.2125 169.2455 -0.0020 159.415 -0.002 0.01 0.0069
5063 135.8688 363.8998 -0.0041 106.345 0.012 0.02 0.0062
5064 137.0290 365.0726 0.0086 150.466 -0.003 -0.03 0.0011

Orientacéni posun 228.0351g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) 0.0058g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0029g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0086, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3269 8.4880 101.8950 1.34 5.757 775867.43 1035166.57 450.95
3269 8.4880 116.2988 0.00 5.749 775867.43 1035166.58 450.96
Oprava soutradnic bodu ¢islo 3269
Bod Y X Z Popis
Stary 775867.43 1035166.57 450.95
Novy 775867.43 1035166.58 450.96
Rozdil -0.00 -0.01 -0.01 Polohova odchylka: 0.008 St¥. souf. chyba: 0.006
UloZeny 775867.43 1035166.58 450.96
(Primér) (Primér) (Prumér)
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Orientace osnovy na bodé 5054
Bod Y X Z
5054 775454.75 1035694.28 440.81
Orientace:
Bod Y X Z
5055 775485.00 1035689.21 439.69
5056 775505.02 1035662.66 441.52
4060 775414.84 1035701.72 441.33
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5055 36.5170 110.5717 -0.0129 30.663 0.009 0.02 0.0023
5056 61.6720 135.7445 0.0048 59.375 0.013 0.01 0.0149
4060 237.6574 311.7331 0.0081 40.598 -0.000 0.01 0.0126
Orientac¢ni posun 74.06769g
m0 = SQRT ([vv]/(n-1)) 0.0113g
SQRT ( [vv]/ (n* (n-1)) 0.0065g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0129, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3267 130.5631 94.7049 1.34 28.736 775452.66 1035665.62 442.99
Orientace osnovy na bodé 4060
Bod Y X Z
4060 775414.84 1035701.72 441.33
Orientace:
Bod Y X Z
5054 775454.75 1035694.28 440.81
4061 775356.57 1035803.53 439.20
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5054 330.5549 111.7331 -0.0003 40.598 -0.000 -0.00
4061 185.7276 366.9064 0.0003 117.312 -0.006 0.00
Orientac¢ni posun 181.1785g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) 0.0004g
SQRT ( [vv]/ (n*(n-1)) 0.0003g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0003, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3267 367.3371 97.7815 1.34 52.284 775452.66 1035665.62 443.00
Oprava soufadnic bodu ¢islo 3267
Bod Y X Z Popis
Stary 775452.66 1035665.62 442.99
Novy 775452.66 1035665.62 443.00
Rozdil -0.00 -0.00 -0.01 Polohova odchylka: 0.002 St¥. souf¥. chyba: 0.001
Ulozeny 775452.66 1035665.62 442.99
(Pramér) (Pramér) (Prumér)
Orientace osnovy na bodé 4061:
Bod Y X Z
4061 775356.57 1035803.53 439.20
Orientace:
Bod Y X Z
4060 775414.84 1035701.72 441.33
4062 775234.06 1035938.18 441.56
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4060 52.9070 166.9064 -0.0000 117.312 -0.006 0.01
4062 239.0037 353.0031 0.0000 182.054 -0.012 0.02
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Orientac¢ni posun : 113.9994g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0000g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0000g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0000, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Orientace osnovy na bodé 4062:

4062 775234.06 1035938.18 441.56

Orientace:
Bod Y X Z
4061 775356.57 1035803.53 439.20
4063 775245.60 1036117.55 446.61
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4061 20.5452 153.0031 -0.0006 182.054 -0.012 -0.00
4063 271.6310 4.0901 0.0006 179.745 -0.004 0.01
Orientac¢ni posun : 132.4585¢g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0009g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0006g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0006, Mezni hodnota: 0.0800

Podrobné body

Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X z

Popis

3266 277.9489 98.6883 1.34 18.425 775237.06 1035956.36 441.78

Orientace osnovy na bodé 4063:

Orientace:
Bod Y X Z
4062 775234.06 1035938.18 441.56
4064 775185.26 1036185.65 443.61
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V pftev m0 Red
4062 26.5997 204.0901 -0.0015 179.745 -0.004 0.00
4064 176.3482 353.8416 0.0015 90.987 -0.001 0.01
Orientac¢ni posun : 177.4919g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0021g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0015g

Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0015, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Orientace osnovy na bodé 4064:

Orientace:
Bod Y X Z
4063 775245.60 1036117.55 446.61
4065 775047.93 1036248.63 442.94
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V pfrev m0 Red
4063 48.2526 153.8416 -0.0014 90.987 -0.001 0.01
4065 221.7820 327.3737 0.0014 151.090 -0.007 0.02
Orientac¢ni posun : 105.5904qg
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0019g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0014g
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Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0014, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3265 221.4655 100.1012 1.34 103.932 775090.57 1036228.50 443.29
Orientace osnovy na bodé 4065:
Bod Y X Z
4065 775047.93 1036248.63 442.94
Orientace:
Bod Y X Z
4064 775185.26 1036185.65 443.61
5059 774892.16 1036335.39 441.03
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4064 28.2183 127.3737 -0.0014 151.090 -0.007 0.00
5059 233.1937 332.3519 0.0014 178.312 -0.010 0.01
Orientacni posun : 99.1568g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0020g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0014g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0014, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3265 28.9087 99.3100 1.34 47.152 775090.57 1036228.51 443.30
Oprava soufradnic bodu ¢islo 3265
Bod Y X Z Popis
Stary 775090.57 1036228.50 443.29
Novy 775090.57 1036228.51 443.30
Rozdil -0.00 -0.01 -0.01 Polohova odchylka: 0.007 Stf. soufr. chyba: 0.005
UlozZeny 775090.57 1036228.51 443.29
(Primér) (Primér) (Primér)
Orientace osnovy na bodé 5059:
Bod Y X Z
5059 774892.16 1036335.39 441.03
Orientace:
Bod Y X Z
4065 775047.93 1036248.63 442.94
5060 774850.64 1036425.90 439.04
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prtev m0 Red
4065 51.1781 132.3519 0.0029 178.312 -0.010 0.00
5060 291.4514 372.6194 -0.0029 99.594 -0.015 0.01
Orientacéni posun : 81.1709g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0041g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0029g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0029, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3264 278.6935 101.0486 1.34 180.554 774785.72 1036481.23 437.85
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Priloha M Protokol vypoctu 3

OPRAVA VLIVU REFRAKCE A ZAKRIVENI ZEME

Bod Z dH Refr Zakt v dH Z Opr dH Opr
5038 98.5757 0.00 0.00 0.00 98.5756
4067 95.9042 0.00 0.00 0.00 95.9034
3296 96.9916 0.00 0.00 0.00 96.9913
5037 104.0991 0.00 0.00 0.00 104.0983
4068 96.4622 0.00 0.01 0.01 96.4602
3297 96.5260 0.00 0.00 0.00 96.5253
4067 103.5392 0.00 0.01 0.01 103.5372
5036 104.6007 0.00 0.00 0.00 104.6006
5035 98.9563 0.00 0.00 0.00 98.9562
3298 98.2272 0.00 0.00 0.00 98.2267
3297 103.5764 0.00 0.01 0.01 103.5751
ZPRACOVANI OBOUSMERNE MERENYCH DELEK
Bod A Bod B D Tam D Zpét Rozdil D dH Tam dH Zpét Rozdil dH
5037 4067 159.602 159.602 0.001 159.602
4067 4068 400.188 400.187 0.000 400.187
[8] VOLNE STANOVISKO
Volné stanovisko: 4068
Transformac¢ni parametry:
Typ transformace: Podobnostni (4 parametry)
Méfitko : 1.000055102216 (5.5 mm/100m)
Soufadnicové opravy na identickych bodech:
Bod vY vX
5036 -0.00 -0.00
5035 0.00 0.00
3298 -0.00 -0.00
St¥edni soutadnicova chyba klic¢e mO: 0.00
Urceni vysky:
Bod Z dH Vaha Zp vZ
5036 104.6006 -2.37 0.0050 409.94 0.00
5035 98.9562 -1.02 0.0026 409.95 -0.01
3298 98.2267 1.80 0.0001 409.91 0.03
Vysledné soufadnice:
Bod Y X Z
4068 768858.00 1040551.41 409.94
Orientace osnovy na bodé 4068
Bod Y X Z
4068 768858.00 1040551.41 409.94
Orientace:
Bod Y X Z
5036 768860.47 1040565.39 408.76
5035 768840.69 1040542.47 410.12
3298 768764.13 1040488.91 412.90
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prfev. m0 Red
5036 13.9465 11.1435 -0.0085 14.196 -0.002 -0.00 0.0014
5035 272.4281 269.6388 0.0052 19.486 -0.004 0.01 0.0083
3298 265.3934 262.6022 0.0033 112.766 0.007 -0.03 0.0097
Orientacni posun : 397.2055g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0074g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0043g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0085, Mezni hodnota: 0.0800

POLYGONOVY PORAD

Orientace osnovy na bodé 5037:

5037 769242.70 1040941.29 377.46
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Orientace:

Bod Y X Z
5038 769255.98 1040925.63 377.70
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5038 59.2516 155.2237 0.0000 20.550 -0.017 0.02
Orientac¢ni posun 95.9721g
Orientace osnovy na bodé 4068:
Bod Y X Z
4068 768858.00 1040551.41 409.94
Orientace:
Bod Y X Z
5035 768840.69 1040542.47 410.12
3298 768764.13 1040488.91 412.90
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5035 272.4281 269.6503 0.0057 19.486 -0.004 -0.02
3298 265.3934 262.6042 -0.0057 112.766 0.007 0.03
Orientac¢ni posun : 397.2165g
m0 = SQRT ([vv]/(n-1)) 0.0081g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0057g
Naméfené hodnoty:
Bod S zpé&t S vpred Uhel V @hlu
Smérnik D vpred D zpét D Dp - Dz
95.9721
5037 0.0000 174.7249 174.7249 -0.0042
270.6928 159.602 159.602 159.602 0.000
4067 147.4641 318.0742 170.6101 -0.0042
241.2988 400.187 400.187 400.187 0.000
4068 44.0781 0.0000 355.9220 -0.0042
397.2165
Identické body:
Bod I. Y I. X II. y' II. x'
4068 768858.00 1040551.41 768857.93 1040551.49
5037 769242.70 1040941.29 769242.70 1040941.29
Transformac¢ni parametry:
Typ transformace: Podobnostni (4 parametry)
Rotace 0.0121
Méritko 1.000021032325 (2.1 mm/100m)
Bod I. Y I. X II. y' II. x'
4067 769099.72 1040870.36 769099.71 1040870.38
Parametry polygonového potradu:
Typ poradu : Vetknuty, oboustranné orientovany
Délka potadu 559.789m
Uhlova odchylka -0.0127g
Odchylka Y/X 0.066m / -0.082m
Polohova odchylka 0.105m
Nejvétsi / nejmend3i délka v poradu 400.187m/ 159.602m
Pomér nejvétsi / nejmensi délka 1:2.51
Max. pomér sousednich délek 1:2.51
Nejmensi vrcholovy thel 170.6101g
Vypocltené body:
Bod Y X
4067 769099.72 1040870.36
VYSKOVY VYPOCET POLYGONOVEHO PORADU
Bodl Bod2 Z tam Z zpét dH tam dH zpét dH vV dH
5037 4067 95.9034 104.0983 10.24 10.24 10.24 -0.00
4067 4068 96.4602 103.5372 22.27 22.26 22.27 0.02
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Vy&kovy uzavér: -0.03

Vyskové vyrovnani

Bodl Bod2 dH dH vyr V dH
5037 4067 10.24 10.23 -0.01
4067 4068 22.27 22.25 -0.02

Typ testu polygonového poradu: PPBP: Pripojovaci body PPBP, ZPBP, ZhB, délka potradu do 1500m

Uhlova odchylka [g] : Skutecnd hodnota: -0.0127, Mezni hodnota: 0.0173
Polohova odchylka [m] : Skutecnd hodnota: 0.105, Mezni hodnota: 0.142
Mezni pocet bodl : Skutec¢nd hodnota: 1, Mezni hodnota: 15

Mezni délka pofadu [m] : Skutecnd hodnota: 559.789, Mezni hodnota: 1500.000

[1] POLARNI METODA DAVKOU

Orientace osnovy na bodé 5037:

Orientace:
Bod Y X Z
5038 769255.98 1040925.63 377.70
4067 769099.72 1040870.36 387.69
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5038 59.2516 155.2237 0.0070 20.550 -0.017 -0.02
4067 174.7249 270.6831 -0.0070 159.602 0.005 -0.00
Orientacni posun : 95.9652g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0099g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0070g

Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0070, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3296 93.9965 96.9913 1.34 55.130 769251.36 1040886.84 379.87
Orientace osnovy na bodé 4067:
Bod Y X Z
4067 769099.72 1040870.36 387.69
Orientace:
Bod Y X Z
5037 769242.70 1040941.29 377.46
4068 768858.00 1040551.41 409.94
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prtev m0 Red
5037 147.4641 70.6831 0.0037 159.602 0.005 0.01
4068 318.0742 241.2857 -0.0037 400.187 0.010 -0.02
Orientacéni posun : 323.2152g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0053g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0037g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0037, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3297 317.5849 96.5253 1.34 145.711 769012.60 1040753.56 395.50
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Orientace osnovy na bodé 4068:

Orientace:
Bod Y X Z
4067 769099.72 1040870.36 387.69
5035 768840.69 1040542.47 410.12
3298 768764.13 1040488.91 412.90
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4067 44.0781 41.2857 -0.0059 400.187 0.010 0.01 0.0081
5035 272.4281 269.6503 0.0087 19.486 -0.004 0.02 0.0023
3298 265.3934 262.6042 -0.0027 112.766 0.007 -0.03 0.0103
Orientac¢ni posun : 397.2135¢g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0077g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0044g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0087, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3297 44.3562 103.5751 1.34 254.479 769012.61 1040753.54 395.48
Oprava soutradnic bodu ¢islo 3297
Bod Y X Z Popis
Stary 769012.60 1040753.56 395.50
Novy 769012.61 1040753.54 395.48
Rozdil -0.01 0.03 0.02 Polohova odchylka: 0.028 St¥. souf. chyba: 0.020

Ulozeny 769012.60 1040753.55 395.49
(Prumér) (Primér) (Prumér)
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Priloha N

OPRAVA VLIVU REFRAKCE A ZAKRIVENI ZEME

Protokol vypoctu 4

Bod Z dH Refr Zakt v dH Z Opr dH Opr
5072 101.6607 0.00 0.00 0.00 101.6600
4069 101.7122 0.00 0.00 0.00 101.7112
5071 98.0020 0.00 0.00 0.00 98.0017
5070 98.2903 0.00 0.00 0.00 98.2893
4070 100.3562 0.00 0.00 0.00 100.3553
8190 98.1172 0.00 0.00 0.00 98.1171
4069 99.6452 0.00 0.00 0.00 99.6443
5073 100.8806 0.00 0.00 0.00 100.8799
5073 100.8806 0.00 0.00 0.00 100.8799
3249 101.8419 0.00 0.00 0.00 101.8418
5074 101.5832 0.00 0.00 0.00 101.5827
4070 99.1228 0.00 0.00 0.00 99.1221
ZPRACOVANI OPAKOVANYCH MERENT
Stanovisko: 4070
Cil 5073
Méreni Hz véaha v Hz Z vaha v Z Délka véha v Délky dH vaha v dH
1 221.1636 1 0.0001 100.8799 1 0.0000 149.116 1 0.000
2 221.1637 1 -0.0001 100.8799 1 0.0000 149.116 1 0.000
Prumér: 221.1636 100.8799 149.116
ZPRACOVANI OBOUSMERNE MERENYCH DELEK
Bod A Bod B D Tam D Zpét Rozdil D dH Tam dH Zpét Rozdil dH
5070 4069 197.797 197.797 -0.000 197.797
4069 4070 185.364 185.364 -0.000 185.364
4070 5073 149.116 149.117 -0.000 149.116
POLYGONOVY PORAD
Orientace osnovy na bodé 5070:
Bod Y X Z
5070 775473.72 1041511.81 447.53
Orientace:
Bod Y X Z
5072 775504.07 1041634.88 444.28
5071 775467.51 1041448.86 449.55
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5072 303.2295 15.3924 0.0004 126.738 0.019 -0.03
5071 94.0979 206.2600 -0.0004 63.247 0.009 -0.01
Orientacéni posun 112.1625g
m0 = SQRT ([vv]/(n-1)) 0.0006g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0004g
Orientace osnovy na bodé 5073:
Bod Y X Z
5073 775589.64 1042030.79 439.14
Orientace:
Bod Y X Z
5074 775612.93 1042126.72 436.70
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev m0 Red
5074 55.8872 15.1626 0.0000 98.697 0.020 -0.00
Orientacéni posun 359.2754g
Naméfené hodnoty:
Bod S zpé&t S vpred Uhel V @hlu
Smérnik D vpted D zpét D Dp - Dz
112.1625
5070 0.0000 304.8913 304.8913 0.0014
17.0551 197.797 197.797 197.797 0.000
4069 17.6674 214.4704 196.8030 0.0014
13.8595 185.364 185.364 185.364 0.000
4070 24.9177 221.1636 196.2459 0.0014
10.1068 149.116 149.116 149.116 0.000
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5073 250.8328 0.0000 149.1672 0.0014
359.2754

Identické body:
Bod I.Y I. X II. y' II. x'
5073 775589.64 1042030.79 775589.69 1042030.78
5070 775473.72 1041511.81 775473.72 1041511.81

Typ transformace: Podobnostni (4 parametry)
Rotace : 0.0060
M&ritko : 0.999996573283 (-0.3 mm/100m)

4069 775526.06 1041702.56 775526.08 1041702.55
4070 775566.08 1041883.55 775566.11 1041883.54

Typ poradu : Vetknuty, oboustranné orientovany
Délka potradu : 532.277m

Uhlovéa odchylka : 0.0055g

Odchylka Y/X : -0.049m / 0.009m

Polohova odchylka : 0.050m

Nejvétsi / nejmensi délka v pofadu : 197.797m/ 149.116m

Pomér nejvétsi / nejmensi délka 0 1:1.33

Max. pomér sousednich délek : 1:1.24

Nejmensi vrcholovy uthel : 196.2459g

Vypocltené body:
Bod Y X
4069 775526.06 1041702.56
4070 775566.08 1041883.55

5070 4069 101.7112 98.2893 -5.14 -5.14 -5.14 -0.00

4069 4070 100.3553 99.6443 -1.03 -1.04 -1.04 0.00

4070 5073 100.8799 99.1221 -2.23 -2.22 -2.22 -0.00
Vy&kovy uzavér: 0.01

Vyskové vyrovnani

Bodl Bod2 dH dH vyr V dH
5070 4069 -5.14 -5.14 0.00
4069 4070 -1.04 -1.03 0.00
4070 5073 -2.22 -2.22 0.00

Typ testu polygonového poradu: PPBP: Pripojovaci body PPBP, ZPBP, ZhB, délka potradu do 1500m

Uhlova odchylka [g] : Skutec¢nd hodnota: 0.0055, Mezni hodnota: 0.0200
Polohova odchylka [m] : Skutecnd hodnota: 0.050, Mezni hodnota: 0.138
Mezni pocet bodu : Skutec¢nad hodnota: 2, Mezni hodnota: 15

Mezni délka potadu [m] : Skutec¢néd hodnota: 532.277, Mezni hodnota: 1500.000

[1] POLARNI METODA DAVKOU

Orientace osnovy na bodé 5070:

Bod Y X Z
5070 775473.72 1041511.81  447.53
orientace:
7777777777 Bod Y X Z

5072 775504.07 1041634.88 444.28
4069 775526.06 1041702.55 442.39
5071 775467.51 1041448.86 449.55
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Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev. m0 Red.

5072 303.2295 15.3924 0.0018 126.738 0.019 0.03 0.0027
4069 304.8913 17.0495 -0.0029 197.797 -0.006 0.01 0.0006
5071 94.0979 206.2600 0.0010 63.247 0.009 0.01 0.0033

Orientac¢ni posun : 112.1611g

m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0025g

SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0015g

Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0029, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Orientace osnovy na bodé 4069:

5070 775473.72 1041511.81 447.53
4070 775566.08 1041883.55 441.36

Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5070 17.6674 217.0495 -0.0003 197.797 -0.006 -0.00
4070 214.4704 13.8531 0.0003 185.364 0.008 0.01
Orientac¢ni posun : 199.3824g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0004g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0003g

Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0003, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
8190 194.0551 98.1171 1.34 17.860 775524.22 1041720.32 442.76
Orientace osnovy na bodé 4070:
Bod Y X Z
4070 775566.08 1041883.55 441.36
Orientace:
Bod Y X Z
4069 775526.06 1041702.55 442.39
5073 775589.64 1042030.79 439.14
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V pfev m0 Red
4069 24.9177 213.8531 -0.0010 185.364 0.008 -0.00
5073 221.1636 10.1010 0.0010 149.116 -0.003 0.01
Orientac¢ni posun : 188.9364g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0014g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0010g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0010, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3249 118.0754 101.8418 1.34 4.992 775561.12 1041884.10 441.06

Orientace osnovy na bodé 5073:

5074 775612.93 1042126.72 436.70
4070 775566.08 1041883.55 441.36
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Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prfev. m0 Red.

5074 55.8872 15.1626 0.0036 98.697 0.020 0.00
4070 250.8328 210.1010 -0.0036 149.116 -0.003 0.00
Orientac¢ni posun : 359.2718g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0051g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0036g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0036, Mezni hodnota: 0.0800
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Priloha O

OPRAVA VLIVU REFRAKCE A ZAKRIVENI ZEME

Protokol vypoctu 5

Bod Z dH Refr Zakt v dH Z Opr dH Opr
4071 100.2320 0.00 0.00 0.00 100.2312
5065 99.2843 0.00 0.00 0.00 99.2839
5066 99.3648 0.00 0.00 0.00 99.3642
3256 100.1170 0.00 0.00 0.00 100.1169
5067 99.7711 0.00 0.00 0.00 99.7703
4072 98.4721 0.00 0.00 0.00 98.4711
3255 99.1437 0.00 0.00 0.00 99.1430
4071 101.5305 0.00 0.00 0.00 101.5296
4073 95.6233 0.00 0.00 0.00 95.6227
3255 103.2216 0.00 0.00 0.00 103.2213
4072 104.3794 0.00 0.00 0.00 104.3787
4074 101.6195 0.00 0.00 0.00 101.6189
4073 98.3814 0.00 0.00 0.00 98.3809
4075 98.7503 0.00 0.00 0.00 98.7497
3254 98.2652 0.00 0.00 0.00 98.2647
4074 101.2530 0.00 0.00 0.00 101.2524
4076 100.7080 0.00 0.01 0.01 100.7060
3254 98.2263 0.00 0.00 0.00 98.2262
4075 99.2969 0.00 0.01 0.01 99.2950
4077 100.0313 0.00 0.01 0.01 100.0298
3253 118.1467 0.00 0.00 0.00 118.1467
3253 98.9745 0.00 0.00 0.00 98.9745
4076 99.9734 0.00 0.01 0.01 99.9720
5068 101.6594 0.00 0.00 0.00 101.6586
3252 101.3309 0.00 0.00 0.00 101.3303
4077 98.3460 0.00 0.00 0.00 98.3451
5069 102.8163 0.00 0.00 0.00 102.8161
3252 97.7265 0.00 0.00 0.00 97.7262
ZPRACOVANI OPAKOVANYCH MERENT
Stanovisko: 4076
Cil : 3253
Méreni Hz vaha v Hz Z vaha v Z Délka véha v Délky dH vaha v dH
x 1 260.7008 1 -0.0410 118.1467 1 -9.5861 4.323 1 -0.000
X 2 260.6188 1 0.0410 98.9745 1 9.5861 4.323 1 0.000
Primér: 260.6598 108.5606 4.323
ZPRACOVANI OBOUSMERNE MERENYCH DELEK
Bod A Bod B D Tam D Zpét Rozdil D dH Tam dH Zpét Rozdil dH
5067 4071 159.399 159.400 -0.001 159.400
4071 4072 195.916 195.915 0.001 195.916
4072 4073 125.585 125.585 0.000 125.585
4073 4074 101.287 101.287 -0.000 101.287
4074 4075 119.591 119.590 0.001 119.590
4075 4076 392.169 392.171 -0.001 392.170
4076 4077 291.219 291.221 -0.002 291.220
4077 5068 176.921 176.920 0.001 176.921
POLYGONOVY PORAD
Orientace osnovy na bodé 5067:
Bod Y X Z
5067 775095.57 1039325.72 438.29
Orientace:
Bod Y X Z
5065 775184.42 1039341.63 439.49
5066 775205.32 1039344.05 439.59
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5065 24.8553 88.7199 -0.0015 90.272 -0.009 -0.00
5066 25.5971 89.4647 0.0015 111.281 -0.011 -0.01
Orientac¢ni posun : 63.8661lg
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0021g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0015g

Orientace osnovy na bodé 5068:

5068 775324.85 1040846.17 441.83

5069 775279.21 1040859.79 439.85
3252 775314.80 1040785.14 444.16
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5069 161.5080 318.4625 0.0137 47.643 -0.014 -0.02
3252 53.4631 210.3902 -0.0137 61.870 -0.018 -0.01
Orientac¢ni posun : 156.9408g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0194g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0137g

Naméfené hodnoty:

Bod S zpét S vpred Uhel V thlu
Smérnik D vpfed D zpét D Dp - Dz
63.8661

5067 0.0000 347.4300 347.4300 0.0015
11.2976 159.400 159.400 159.400 0.000

4071 275.1189 77.9988 202.8799 0.0015
14.1790 195.916 195.916 195.916 0.000

4072 16.5845 195.1856 178.6011 0.0015
392.7817 125.585 125.585 125.585 0.000

4073 9.7445 189.9358 180.1913 0.0015
372.9745 101.287 101.287 101.287 0.000

4074 20.2241 266.3599 246.1358 0.0015
19.1118 119.590 119.590 119.590 0.000

4075 5.1179 198.4693 193.3514 0.0015
12.4647 392.170 392.170 392.170 0.000

4076 13.4745 216.9498 203.4754 0.0015
15.9416 291.220 291.220 291.220 0.000

4077 8.6431 203.6120 194.9688 0.0015
10.9120 176.921 176.921 176.921 0.000

5068 53.9727 0.0000 346.0273 0.0015

Identické body:
Bod I.Y I.X II. y' II. x'
5068 775324.85 1040846.17 775325.06 1040846.15
5067 775095.57 1039325.72 775095.57 1039325.72

Typ transformace: Podobnostni (4 parametry)
Rotace : 0.0087
M&ritko : 0.999991430905 (-0.9 mm/100m)

4071 775123.69 1039482.62 775123.71 1039482.62
4072 775166.94 1039673.70 775166.98 1039673.69
4073 775152.71 1039798.48 775152.78 1039798.47
4074 775110.98 1039890.77 775111.06 1039890.77
4075 775146.33 1040005.01 775146.42 1040005.01
4076 775222.57 1040389.69 775222.72 1040389.69
4077 775294.70 1040671.84 775294.88 1040671.82

Typ poradu : Vetknuty, oboustranné orientovany
Délka potadu : 1562.088m

Uhlova odchylka H 0.0138g

Odchylka Y/X B -0.209m / 0.018m

Polohova odchylka : 0.210m

Nejvétsi / nejmensi délka v pofadu : 392.170m/ 101.287m

Pomér nejvét3i / nejmensi délka : 1:3.87

Max. pomér sousednich délek : 1:3.28

Nejmensi vrcholovy thel : 153.8642g

Vypocltené body:
Bod Y X
4071 775123.69 1039482.62
4072 775166.94 1039673.70
4073 775152.71 1039798.48
4074 775110.98 1039890.77
4075 775146.33 1040005.01
4076 775222.57 1040389.69
4077 775294.70 1040671.84
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VYSKOVY VYPOCET POLYGONOVEHO PORADU

Bodl Bod2 Z tam 7 zpét dH tam dH zpét dH Vv dH
5067 4071 100.2312 99.7703 -0.24 -0.24 -0.24 -0.00
4071 4072 98.4711 101.5296 4.71 4.71 4.71 -0.00
4072 4073 95.6227 104.3787 8.65 8.65 8.65 -0.00
4073 4074 101.6189 98.3809 -2.58 -2.58 -2.58 0.00
4074 4075 98.7497 101.2524 2.35 2.35 2.35 -0.00
4075 4076 100.7060 99.2950 -4.35 -4.34 -4.35 -0.01
4076 4077 100.0298 99.9720 -0.14 -0.13 -0.13 -0.01
4077 5068 101.6586 98.3451 -4.88 -4.87 -4.87 -0.01
VySkovy uzdvér: -0.00

VySkové vyrovnani

Typ testu polygonového pofadu: Pomocné body
Uhlova odchylka [g] : Skutec¢nd hodnota: 0.0138, Mezni hodnota: 0.0663
Polohova odchylka [m] : Skutec¢nd hodnota: 0.210, Mezni hodnota: 0.574

[1] POLARNI METODA DAVKOU

Orientace osnovy na bodé 5067:

Bod Y X Z
5067 775095.57 1039325.72 438.29
Orientace:
Bod Y X Z
4071 775123.69 1039482.62 438.05
5065 775184.42 1039341.63 439.49
5066 775205.32 1039344.05 439.59
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V pfrev m0 Red
4071 347.4300 11.2898 -0.0042 159.400 -0.000 0.01 0.0021 *
5065 24.8553 88.7199 0.0006 90.272 -0.009 0.00 0.0055
5066 25.5971 89.4647 0.0036 111.281 -0.011 0.01 0.0034
Orientac¢ni posun : 63.8640g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0039g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0023g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0042, Mezni hodnota: 0.0800

Podrobné body

Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis

3256 297.3810 100.1169 1.34 8.377 775090.78 1039332.59 438.45

Orientace osnovy na bodé& 4071:

775123.69 1039482.62 438.05

91



5067 775095.57 1039325.72 438.29
4072 775166.94 1039673.70 442.75

Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5067 275.1189 211.2898 -0.0005 159.400 -0.000 -0.00
4072 77.9988 14.1708 0.0005 195.916 -0.002 -0.00
Orientac¢ni posun : 336.17149g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0008g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0005g

Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0005, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3255 76.7661 99.1430 1.34 140.371 775152.02 1039620.10 439.78
Orientace osnovy na bodé 4072:
Bod Y X Z
4072 775166.94 1039673.70 442.75
Orientace:
Bod Y X Z
4071 775123.69 1039482.62 438.05
4073 775152.71 1039798.48 451.40
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prtev m0 Red
4071 16.5845 214.1708 0.0004 195.916 -0.002 0.01
4073 195.1856 392.7712 -0.0004 125.585 0.004 0.01
Orientac¢ni posun : 197.5859g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0005g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0004g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0004, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3255 19.6905 103.2213 1.34 55.639 775152.03 1039620.10 439.78

Oprava soutradnic bodu ¢islo 3255

Bod Y X Z Popis
Stary 775152.02 1039620.10 439.78
Novy 775152.03 1039620.10 439.78
Rozdil -0.00 0.01 0.01 Polohova odchylka: 0.007 St¥. souf. chyba: 0.005
Ulozeny 775152.02 1039620.10 439.78
(Prumér) (Primér) (Prumér)

Orientace osnovy na bodé 4073:

Orientace:
Bod Y X Z
4072 775166.94 1039673.70 442.75
4074 775110.98 1039890.77 448.83
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev. m0 Red.
4072 9.7445 192.7712 -0.0017 125.585 0.004 0.01
4074 189.9358 372.9659 0.0017 101.287 -0.001 0.01
Orientac¢ni posun : 183.0284g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0024g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0017g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0017, Mezni hodnota: 0.0800
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Podrobné body

Orientace osnovy na bodé 4074:

Orientace:
Bod Y X Z
4073 775152.71 1039798.48 451.40
4075 775146.33 1040005.01 451.18
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4073 20.2241 172.9659 -0.0013 101.287 -0.001 -0.00
4075 266.3599 19.1044 0.0013 119.590 -0.006 0.01
Orientac¢ni posun : 152.7432g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0019g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0013g

Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0013, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3254 263.3536 98.2647 1.34 103.534 775136.88 1039991.01 451.50
Orientace osnovy na bodé 4075:
Bod Y X Z
4075 775146.33 1040005.01 451.18
Orientace:
Bod Y X Z
4074 775110.98 1039890.77 448.83
4076 775222.57 1040389.69 446.83
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev. m0 Red.
4074 5.1179 219.1044 0.0000 119.590 -0.006 0.01
4076 198.4693 12.4558 -0.0000 392.170 -0.008 0.00
Orientac¢ni posun : 213.9865g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0000g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0000g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0000, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3254 23.7553 98.2262 1.34 16.891 775136.89 1039991.00 451.50

Oprava soutradnic bodu ¢islo 3254

Bod Y X Z Popis
Stary 775136.88 1039991.01 451.50
Novy 775136.89 1039991.00 451.50
Rozdil -0.01 0.01 0.00 Polohova odchylka: 0.016 St¥. souf. chyba: 0.012
Ulozeny 775136.89 1039991.01 451.50
(Prumér) (Primér) (Prumér)

Orientace osnovy na bodé 4076:

4075 775146.33 1040005.01 451.18
4077 775294.70 1040671.84 446.70



4075 13.4745 212.4558 -0.0012 392.170 -0.008 0.01
4077 216.9498 15.9336 0.0012 291.220 0.004 0.01
Orientac¢ni posun : 198.9825¢g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0017g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0012g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0012, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3253 260.7008 118.1467 0.00 4.323 775226.05 1040392.25 446.75
3253 260.6188 98.9745 1.34 4.323 775226.05 1040392.25 446.74
Oprava soutradnic bodu ¢islo 3253
Bod Y X Z Popis
Stary 775226.05 1040392.25 446.75
Novy 775226.05 1040392.25 446.74
Rozdil 0.00 -0.00 0.00 Polohova odchylka: 0.006 St¥. soufr. chyba: 0.004
UloZeny 775226.05 1040392.25 446.75
(Primér) (Primér) (Primér)
Orientace osnovy na bodé 4077:
Bod Y X Z
4077 775294.70 1040671.84 446.70
Orientace:
Bod Y X Z
4076 775222.57 1040389.69 446.83
5068 775324.85 1040846.17 441.83
3252 775314.80 1040785.14 444.16
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4076 8.6431 215.9336 0.0003 291.220 0.004 0.01 0.0005
5068 203.6120 10.9024 0.0002 176.921 -0.003 0.01 0.0006
3252 203.8880 11.1777 -0.0005 115.046 0.023 0.02 0.0001
Orientac¢ni posun : 207.2902g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0004g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0002g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0005, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Orientace osnovy na bodé 5068:
Bod Y X Z
5068 775324.85 1040846.17 441.83
Orientace:
Bod Y X Z
4077 775294.70 1040671.84 446.70
5069 775279.21 1040859.79 439.85
3252 775314.80 1040785.14 444.16
Délka V délky V pfev m0 Red
4077 53.9727 210.9024 -0.0074 176.921 -0.003 0.01 0.0194
5069 161.5080 318.4625 0.0175 47.643 -0.014 0.02 0.0018
3252 53.4631 210.3902 -0.0100 61.870 -0.018 0.01 0.0176
Orientac¢ni posun : 156.9371g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0152g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0088g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0175, Mezni hodnota: 0.0800
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Priloha P

OPRAVA VLIVU REFRAKCE A ZAKRIVENI ZEME

Protokol vypoctu 6

Bod Z dH Refr Zakt v dH Z Opr dH Opr
3093 95.8159 0.00 0.00 0.00 95.8155
5075 93.3226 0.00 0.00 0.00 93.3224
5076 97.5225 0.00 0.00 0.00 97.5223
3092 103.9014 0.00 0.00 0.00 103.9011
5080 99.7322 0.00 0.00 0.00 99.7319
4081 100.1125 0.00 0.01 0.01 100.1111
3076 93.6027 0.00 0.00 0.00 93.6025
5079 99.8966 0.00 0.01 0.01 99.8951
5077 100.0006 0.00 0.00 0.00 99.9993
3077 95.8174 0.00 0.00 0.00 95.8172
5079 99.9466 0.00 0.02 0.02 99.9439
5079 99.9466 0.00 0.02 0.02 99.9439
4081 100.0067 0.00 0.00 0.00 100.0055
5078 100.4359 0.00 0.00 0.00 100.4357
8081 95.7764 0.00 0.00 0.00 95.7762
8081 95.5689 0.00 0.00 0.00 95.5687
ZPRACOVANI OPAKOVANYCH MERENT
Stanovisko: 5077
Cil 5079
Méteni Hz vaha v Hz Z vaha v Z Délka véha v Délky dH véha v dH
1 51.9233 1 0.0000 99.9439 1 0.0000 539.280 1 -0.000
2 51.9233 1 0.0000 99.9439 1 -0.0000 539.279 1 0.000
Prumér: 51.9233 99.9439 539.279
Stanovisko: 5077
Cil 8081
Méreni Hz véaha v Hz Z vaha v Z Délka véha v Délky dH vaha v dH
x 1 112.0652 1 -0.0027 95.7762 1 -0.1037 33.915 1 -0.002
X 2 112.0599 1 0.0027 95.5687 1 0.1037 33.911 1 0.002
Primér: 112.0625 95.6725 33.913
ZPRACOVANI OBOUSMERNE MERENYCH DELEK
Bod A Bod B D Tam D Zpét Rozdil D dH Tam dH Zpét Rozdil dH
5079 4081 294.904 294.904 -0.000 294.904
4081 5077 244.725 244.726 -0.001 244.726
[8] VOLNE STANOVISKO
Volné stanovisko: 4080
Transformac¢ni parametry:
Typ transformace: Podobnostni (4 parametry)
Méfitko 1.000152806679 (15.3 mm/100m)
Soufadnicové opravy na identickych bodech:
Stfedni soufradnicova chyba klic¢e mO: 0.00
Urceni vysky:
Bod Z dH Vaha Zp vZ
3093 95.8155 4.38 0.0001 276.92 -0.00
5075 93.3224 3.48 0.0005 276.91 0.01
5076 97.5223 0.57 0.0004 276.93 -0.01
Vysledné soufadnice:
Bod Y X Z
4080 783994.07 1044767.96 276.92
Orientace osnovy na bodé 4080
Bod Y X Z
4080 783994.07 1044767.96 276.92
Orientace:
Bod Y X Z
3093 783979.21 1044682.32 282.49
5075 784035.83 1044749.10 281.58
5076 784041.48 1044780.67 278.69
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev m0 Red



904 0.014 0.00
814 0.005 -0.01
075 0.008 0.01

0.0044
0.0022
0.0023

3093 218.9958 210.9391 0.0001 86
5075 135.0645 127.0045 -0.0032 45
5076 91.3759 83.3222 0.0031 49

Orientac¢ni posun 391.9432g

m0 = SQRT([vv]/(n-1)) 0.0031g

SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0018g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0032, Mezni hodnota: 0.0800
POLYGONOVY PORAD

Orientace osnovy na bodé& 5079

_________ Boa v x 2
5070 788178.34 1046324.46  247.25

Orientace:

Orientac¢ni posun 24.0817g
Orientace osnovy na bodé& 5077
Bod Y X Z
5077 787647.83 1046227.56 246.75
Orientace:
Bod Y X Z
5079 788178.34 1046324.46 247.25
5078 787702.28 1046245.72 246.43
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev
5079 51.9233 88.4986 -0.0041 539.279 0.008 0.03
5078 42.9226 79.5062 0.0041 57.390 0.009 0.02
Orientac¢ni posun 36.5795g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) 0.0058g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0041g
Naméfené hodnoty:
Bod S zpé&t S vptred Uhel V thlu
Smérnik D vpfed D zpét D Dp - Dz
24.0817
5079 0.0000 266.4963 266.4963 0.0039
290.5820 294.904 294.904 294.904 0.000
4081 76.8553 272.2475 195.3922 0.0039
285.9781 244.726 244.726 244.726 0.000
5077 49.4026 0.0000 350.5974 0.0039
36.5795
Identické body:
Bod I.Y I. X II. y' II. x'
5077 787647.83 1046227.56 787647.84 1046227.52
5079 788178.34 1046324.46 788178.34 1046324.46
Transformadni parametry:
Typ transformace: Podobnostni (4 parametry)
Rotace -0.0044
Méfitko 1.000012160592 (1.2 mm/100m)
Bod I.Y I. X II. y' II. x'
4081 787886.65 1046281.01 787886.66 1046280.99

Typ potadu : Vetknuty,
Délka potradu 539.630m
Uhlovéa odchylka 0.0118g
Odchylka Y/X -0.013m /

oboustranné orientovany

0.036m
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Polohova odchylka

0.038m

Nejvét3i / nejmensi délka v pofadu 294.904m/ 244.726m
Pomér nejvétdi / nejmensi délka 1:1.21
Max. pomér sousednich délek 1:1.21
Nejmensi vrcholovy thel 195.3922g
Vypocltené body:
Bod Y X
4081 787886.65 1046281.01
VYSKOVY VYPOCET POLYGONOVEHO PORADU
Bodl Bod2 Z tam Z zpét dH tam dH zpét dH VvV dH
5079 4081 100.1111 99.8951 -0.32 -0.29 -0.31 -0.03
4081 5077 99.9993 100.0055 -0.25 -0.23 -0.24 -0.02
VySkovy uzdvér: 0.05
VySkové vyrovnani
Bodl Bod2 dH dH vyr V dH
5079 4081 -0.31 -0.28 0.03
4081 5077 -0.24 -0.22 0.02
Vypocltené vysky
Bod Vyska
4081 246.97
5077 246.75
Test polygonového potradu:
Typ testu polygonového poradu: PPBP: Pripojovaci body PPBP, ZPBP, ZhB, délka pofradu do 1500m
Uhlova odchylka [g] Skutec¢néd hodnota: 0.0118, Mezni hodnota: 0.0173
Polohova odchylka [m] Skutec¢néd hodnota: 0.038, Mezni hodnota: 0.139
Mezni délka pofadu [m] Skuteénd hodnota: 539.630, Mezni hodnota: 1500.000
[1] POLARNI METODA DAVKOU
Orientace osnovy na bodé 4080:
Bod Y X Z
4080 783994.07 1044767.96 276.92
Orientace:
Bod Y X Z
3093 783979.21 1044682.32 282.49
5075 784035.83 1044749.10 281.58
5076 784041.48 1044780.67 278.69
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
3093 218.9958 210.9375 -0.0024 86.904 0.016 0.00 0.0056
5075 135.0645 127.0059 -0.0027 45.814 0.007 -0.01 0.0053
5076 91.3759 83.3252 0.0051 49.075 0.009 0.01 0.0003
Orientac¢ni posun 391.9441g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) 0.0044g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0026g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0051, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3092 59.7351 103.9011 1.34 70.412 784045.15 1044816.42 272.44
Orientace osnovy na bodé& 5079:
Bod Y X Z
5079 788178.34 1046324.46 247.25
Orientace:
Bod Y X Z
5080 788231.86 1046338.60 247.57
4081 787886.65 1046281.01 246.97
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Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev. m0 Red.

5080 59.4745 83.5562 -0.0041 55.366 -0.010 0.05
4081 266.4963 290.5862 0.0041 294.904 0.004 0.05
Orientac¢ni posun : 24.0858g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0058g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0041g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0041, Mezni hodnota: 0.0800

Podrobné body
Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3076 96.4295 93.6025 2.19 36.220 788212.70 1046312.99 250.09
Orientace osnovy na bodé 4081:
Bod Y X Z
4081 787886.65 1046281.01 246.97
Orientace:
Bod Y X Z
5079 788178.34 1046324.46 247.25
5077 787647.83 1046227.56 246.75
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prtev m0 Red
5079 76.8553 90.5862 -0.0023 294.904 0.004 -0.01
5077 272.2475 285.9829 0.0023 244.726 0.002 0.03
Orientac¢ni posun ¢ 13.7331g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0032g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0023g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0023, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3077 136.9425 95.8172 1.54 40.994 787915.33 1046251.72 249.31
Orientace osnovy na bodé 5077:
Bod Y X Z
5077 787647.83 1046227.56 246.75
Orientace:
Bod Y X Z
5079 788178.34 1046324.46 247.25
4081 787886.65 1046281.01 246.97
5078 787702.28 1046245.72 246.43
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V pfev m0 Red
5079 51.9233 88.4986 -0.0044 539.279 0.008 -0.03 0.0023
4081 49.4026 85.9829 0.0005 244.726 0.002 -0.00 0.0058
5078 42.9226 79.5062 0.0039 57.390 0.009 -0.02 0.0035
Orientac¢ni posun : 36.5797g
m0 = SQRT(([vv]/(n-1)) : 0.0042g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0024g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0044, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
8081 112.0652 95.7762 1.64 33.915 787672.32 1046204.09 248.80
8081 112.0599 95.5687 1.74 33.911 787672.32 1046204.10 248.81

Oprava soutfadnic bodu ¢islo 8081

Bod Y X Z Popis
Stary 787672.32 1046204.09 248.80
Novy 787672.32 1046204.10 248.81
Rozdil 0.00 -0.00 -0.01 Polohova odchylka: 0.005 St¥. souf. chyba: 0.003
Ulozeny 787672.32 1046204.10 248.80
(Prumér) (Primér) (Prumér)
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Priloha Q

Protokol vypoctu 7

OPRAVA VLIVU REFRAKCE A ZAKRIVENI ZEME

Bod Z dH Refr Zakt v dH Z Opr dH Opr
4082 96.7910 0.00 0.00 0.00 96.7908
5081 100.8736 0.00 0.00 0.00 100.8733
5082 103.2220 0.00 0.00 0.00 103.2218
4083 99.3506 0.00 0.00 0.00 99.3499
3074 100.1150 0.00 0.00 0.00 100.1148
4082 100.6535 0.00 0.00 0.00 100.6528
4084 100.3410 0.00 0.00 0.00 100.3401
3074 100.8605 0.00 0.00 0.00 100.8599
4083 99.6614 0.00 0.00 0.00 99.6605
4085 100.7274 0.00 0.00 0.00 100.7271
3073 98.9272 0.00 0.00 0.00 98.9271
4084 99.2753 0.00 0.00 0.00 99.2749
4086 100.1774 0.00 0.00 0.00 100.1769
3073 99.2117 0.00 0.00 0.00 99.2113
4085 99.8263 0.00 0.00 0.00 99.8258
4087 99.3836 0.00 0.00 0.00 99.3831
4086 100.6200 0.00 0.00 0.00 100.6195
4088 99.6151 0.00 0.00 0.00 99.6143
3072 99.9421 0.00 0.00 0.00 99.9418
4087 100.3865 0.00 0.00 0.00 100.3856
4089 99.1686 0.00 0.00 0.00 99.1683
3072 100.6347 0.00 0.00 0.00 100.6342
4088 100.8341 0.00 0.00 0.00 100.8338
4090 100.8907 0.00 0.00 0.00 100.8899
8078 103.7524 0.00 0.00 0.00 103.7524
4089 99.1133 0.00 0.00 0.00 99.1125
4091 99.7253 0.00 0.00 0.00 99.7244
4090 100.2798 0.00 0.00 0.00 100.2789
4092 99.8377 0.00 0.00 0.00 99.8372
4091 100.1653 0.00 0.00 0.00 100.1649
4093 99.4533 0.00 0.00 0.00 99.4525
3070 100.0872 0.00 0.00 0.00 100.0868
4092 100.5505 0.00 0.00 0.00 100.5497
4094 96.2223 0.00 0.00 0.00 96.2218
3070 100.9628 0.00 0.00 0.00 100.9622
4093 103.7800 0.00 0.00 0.00 103.7794
4095 95.6811 0.00 0.00 0.00 95.6801
3069 95.7830 0.00 0.00 0.00 95.7822
4094 104.3199 0.00 0.00 0.00 104.3189
4096 96.3984 0.00 0.00 0.00 96.3979
3069 104.5985 0.00 0.00 0.00 104.5982
4095 103.6049 0.00 0.00 0.00 103.6043
4097 95.6624 0.00 0.00 0.00 95.6620
4096 104.3416 0.00 0.00 0.00 104.3413
4098 95.5957 0.00 0.00 0.00 95.5955
4097 104.4055 0.00 0.00 0.00 104.4052
5085 96.1336 0.00 0.00 0.00 96.1331
3068 95.9467 0.00 0.00 0.00 95.9465
4098 103.8696 0.00 0.00 0.00 103.8691
5086 95.2716 0.00 0.00 0.00 95.2714
5087 95.1539 0.00 0.00 0.00 95.1536
3068 103.7335 0.00 0.00 0.00 103.7332

ZPRACOVANI OBOUSMERNE MERENYCH DELEK

Bod A Bod B D Tam D Zpét Rozdil D dH Tam dH Zpét Rozdil dH

5082 4082 48.703 48.707 -0.003 48.705
4082 4083 142.240 142.240 0.000 142.240
4083 4084 176.462 176.462 -0.000 176.462
4084 4085 77.946 77.946 -0.000 77.946
4085 4086 92.752 92.757 -0.005 92.754
4086 4087 102.611 102.606 0.005 102.608
4087 4088 163.205 163.205 0.000 163.205
4088 4089 59.851 59.851 0.000 59.851
4089 4090 171.381 171.381 -0.000 171.381
4090 4091 181.678 181.678 0.000 181.678
4091 4092 94.399 94.398 0.001 94.399
4092 4093 172.152 172.152 0.000 172.152
4093 4094 102.581 102.580 0.000 102.581
4094 4095 206.505 206.505 0.000 206.505
4095 4096 114.243 114.243 0.000 114.243
4096 4097 71.582 71.582 0.000 71.582
4097 4098 45.101 45.100 0.000 45.100
4098 5085 104.200 104.200 0.000 104.200

POLYGONOVY PORAD

Orientace osnovy na bodé& 5082:

Bod Y X Z
5082 788753.43 1046623.95 248.31

Orientace:
Bod Y X Z
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5081 788697.72 1046599.27 247.55

Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev. m0 Red.
5081 12.8461 273.4514 0.0000 60.928 0.004 -0.01
Orientac¢ni posun : 260.6053g

Orientace osnovy na bodé 5085:

Orientace:
Bod Y X Z
5086 789278.66 1048440.98 297.91
5087 789284.54 1048450.89 298.79
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev. m0 Red.
5086 204.0107 0.9068 -0.0043 51.968 -0.013 0.01
5087 209.8824 6.7870 0.0043 62.222 -0.009 0.01
Orientac¢ni posun : 196.9003g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0060g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0043g

Naméfené hodnoty:

Bod S zpé&t S vpred Uhel V @hlu
Smérnik D vpted D zpét D Dp - Dz
260.6053
5082 0.0000 219.6743 219.6743 -0.0013
80.2783 48.705 48.705 48.705 0.000

4082 32.0666 240.4600 208.3934 -0.0013
88.6704 142.240 142.240 142.240 0.000

4083 43.0855 214.4011 171.3156 -0.0013
59.9847 176.462 176.462 176.462 0.000

4084 49.8296 236.6370 186.8074 -0.0013
46.7909 77.946 77.946 77.946 0.000

4085 30.8263 245.8737 215.0474 -0.0013
61.8370 92.754 92.754 92.754 0.000

4086 23.4248 211.3381 187.9133 -0.0013
49.7490 102.608 102.608 102.608 0.000

4087 10.5485 173.6738 163.1252 -0.0013
12.8729 163.205 163.205 163.205 0.000

4088 14.0662 234.3748 220.3086 -0.0013
33.1802 59.851 59.851 59.851 0.000

4089

@
©
©
@
—

182.9681 173.9700 -0.0013
171.381 171.381 171.381 0.000

-
i
i~
)
o

4090 76.5813 250.2652 173.6839 -0.0013
380.8315 181.678 181.678 181.678 0.000

4091 23.3293 235.3704 212.0411 -0.0013
392.8714 94.399 94.399 94.399 0.000

4092 19.7035 210.7976 191.0941 -0.0013
383.9642 172.152 172.152 172.152 0.000

4093 29.9043 257.4775 227.5732 -0.0013
11.5361 102.581 102.581 102.581 0.000

4094 25.2999 209.2035 183.9036 -0.0013
395.4384 206.505 206.505 206.505 0.000

4095 31.7350 223.5018 191.7668 -0.0013
387.2039 114.243 114.243 114.243 0.000

4096 1.3890 254.0505 252.6614 -0.0013
39.8640 71.582 71.582 71.582 0.000

4097 12.3370 148.5337 136.1967 -0.0013
376.0595 45.100 45.100 45.100 0.000

4098 1.1722 233.5178 232.3456 -0.0013
104.200 104.200 104.200 0.000

e
S
o
w
3

5085 11.5021 0.0000 388.4979 -0.0013
196.9003
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Identické body:
Bod I.Y I. X II. y' II. x'
5085 789277.92 1048389.03 789278.11 1048388.91
5082 788753.43 1046623.95 788753.43 1046623.95

Typ transformace: Podobnostni (4 parametry)
Rotace : 0.0075
M&ritko : 1.000033347075 (3.3 mm/100m)

4082 788799.82 1046638.80 788799.82 1046638.80
4083 788939.81 1046664.00 788939.81 1046663.98
4084 789082.54 1046767.78 789082.55 1046767.73
4085 789134.80 1046825.61 789134.81 1046825.56
4086 789211.38 1046877.95 789211.40 1046877.89
4087 789283.64 1046950.80 789283.66 1046950.73
4088 789316.40 1047110.69 789316.44 1047110.61
4089 789346.20 1047162.60 789346.24 1047162.51
4090 789365.38 1047332.91 789365.45 1047332.82
4091 789311.48 1047506.42 789311.57 1047506.32
4092 789300.92 1047600.22 789301.02 1047600.13
4093 789258.00 1047766.95 789258.11 1047766.85
4094 789276.47 1047867.85 789276.60 1047867.75
4095 789261.66 1048073.83 789261.81 1048073.72
4096 789238.84 1048185.78 789239.01 1048185.67
4097 789280.79 1048243.78 789280.96 1048243.67
4098 789264.22 1048285.73 789264.39 1048285.62

Typ potadu : Vetknuty, oboustranné orientovany
Délka potradu : 2127.592m

Uhlovéa odchylka : -0.0244g

Odchylka Y/X : -0.18%m / 0.120m

Polohova odchylka H 0.224m

Nejvétsi / nejmensi délka v poradu : 206.505m/ 45.100m

Pomér nejvétsi / nejmensi délka : 1:4.58

Max. pomér sousednich délek :1:2.92

Nejmen$i vrcholovy thel : 136.1967g

Vypocltené body:

Bod Y X
4082 788799.82 1046638.80
4083 788939.81 1046664.00
4084 789082.54 1046767.78
4085 789134.80 1046825.61
4086 789211.38 1046877.95
4087 789283.64 1046950.80
4088 789316.40 1047110.69
4089 789346.20 1047162.60
4090 789365.38 1047332.91
4091 789311.48 1047506.42
4092 789300.92 1047600.22
4093 789258.00 1047766.95
4094 789276.47 1047867.85
4095 789261.66 1048073.83
4096 789238.84 1048185.78
4097 789280.79 1048243.78
4098 789264.22 1048285.73

Bodl Bod2 Z tam 7 zpét dH tam dH zpét dH VvV dH
5082 4082 96.7908 103.2218 2.68 2.69 2.68 -0.01
4082 4083 99.3499 100.6528 1.45 1.46 1.46 -0.01
4083 4084 100.3401 99.6605 -0.94 -0.94 -0.94 -0.00
4084 4085 100.7271 99.2749 -0.89 -0.89 -0.89 -0.00
4085 4086 100.1769 99.8258 -0.26 -0.25 -0.26 -0.00
4086 4087 99.3831 100.6195 0.99 1.00 1.00 -0.00
4087 4088 99.6143 100.3856 0.99 0.99 0.99 0.00
4088 4089 99.1683 100.8338 0.78 0.78 0.78 -0.00
4089 4090 100.8899 99.1125 -2.40 -2.39 -2.39 -0.01
4090 4091 99.7244 100.2789 0.79 0.80 0.79 -0.01
4091 4092 99.8372 100.1649 0.24 0.24 0.24 -0.00
4092 4093 99.4525 100.5497 1.48 1.49 1.48 -0.01
4093 4094 96.2218 103.7794 6.10 6.10 6.10 -0.00
4094 4095 95.6801 104.3189 14.03 14.03 14.03 0.00
4095 4096 96.3979 103.6043 6.47 6.47 6.47 -0.00
4096 4097 95.6620 104.3413 4.89 4.89 4.89 -0.00
4097 4098 95.5955 104.4052 3.13 3.13 3.13 -0.00
4098 5085 96.1331 103.8691 6.05 6.06 6.05 -0.00
VySkovy uzavér: -0.00
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Vyskové vyrovnani

Bodl Bod2 dH dH vyr V dH
5082 4082 2.68 2.68 -0.00
4082 4083 1.46 1.46 -0.00
4083 4084 -0.94 -0.94 -0.00
4084 4085 -0.89 -0.89 -0.00
4085 4086 -0.26 -0.26 -0.00
4086 4087 1.00 1.00 -0.00
4087 4088 0.99 0.99 -0.00
4088 4089 0.78 0.78 -0.00
4089 4090 -2.39 -2.39 -0.00
4090 4091 0.79 0.79 -0.00
4091 4092 0.24 0.24 -0.00
4092 4093 1.48 1.48 -0.00
4093 4094 6.10 6.10 -0.00
4094 4095 14.03 14.03 -0.00
4095 4096 6.47 6.47 -0.00
4096 4097 4.89 4.89 -0.00
4097 4098 3.13 3.13 -0.00
4098 5085 6.05 6.05 -0.00

Typ testu polygonového pofadu: Pomocné body
Uhlova odchylka [g] : Skutec¢nd hodnota: -0.0244, Mezni hodnota: 0.0917
Polohova odchylka [m] : Skutec¢nd hodnota: 0.224, Mezni hodnota: 0.654

[1] POLARNI METODA DAVKOU

Orientace osnovy na bodé 5082:

5082 788753.43 1046623.95 248.31

Orientace:
Bod Y X Z
4082 788799.82 1046638.80 250.99
5081 788697.72 1046599.27 247.55
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4082 219.6743 80.2772 -0.0012 48.705 0.004 0.01
5081 12.8461 273.4514 0.0012 60.928 0.004 0.01
Orientacéni posun : 260.6041g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0017g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0012g

Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0012, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Orientace osnovy na bodé 4082:

4082 788799.82 1046638.80 250.99
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5082 788753.43 1046623.95 248.31
4083 788939.81 1046664.00 252.45

Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
5082 32.0666 280.2772 0.0046 48.705 0.004 0.01
4083 240.4600 88.6615 -0.0046 142.240 0.000 0.01
Orientac¢ni posun : 248.2060g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0065g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0046g

Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0046, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3074 238.4995 100.1148 1.34 30.011 788829.18 1046645.02 250.78
Orientace osnovy na bodé 4083:
Bod Y X Z
4083 788939.81 1046664.00 252.45
Orientace:
Bod Y X Z
4082 788799.82 1046638.80 250.99
4084 789082.54 1046767.78 251.51
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prtev m0 Red
4082 43.0855 288.6615 0.0003 142.240 0.000 0.00
4084 214.4011 59.9765 -0.0003 176.462 0.009 0.01
Orientac¢ni posun : 245.5757g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0004g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0003g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0003, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3074 43.6046 100.8599 1.34 112.237 788829.19 1046645.02 250.78

Oprava soutradnic bodu ¢islo 3074

Bod Y X Z Popis

Stary 788829.18 1046645.02 250.78

Novy 788829.19 1046645.02 250.78

Rozdil -0.01 0.01 0.00 Polohova odchylka: 0.012 St¥. souf. chyba: 0.009

Ulozeny 788829.18 1046645.02 250.78
(Primér) (Primér) (Primér)

Orientace osnovy na bodé 4084:

4083 788939.81 1046664.00 252.45
4085 789134.80 1046825.61 250.62

Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4083 49.8296 259.9765 0.0011 176.462 0.009 0.00
4085 236.6370 46.7818 -0.0011 77.946 -0.001 0.01
Orientac¢ni posun : 210.1458g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0015g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0011g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0011, Mezni hodnota: 0.0800

Podrobné body
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Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3073 321.5922 98.9271 1.34 4.029 789086.08 1046765.85 251.42
Orientace osnovy na bodé 4085:
Bod Y X Z
4085 789134.80 1046825.61 250.62
Orientace:
Bod Y X Z
4084 789082.54 1046767.78 251.51
4086 789211.38 1046877.95 250.36
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev. m0 Red.
4084 30.8263 246.7818 -0.0013 77.946 -0.001 0.01
4086 245.8737 61.8318 0.0013 92.754 0.004 0.00
Orientac¢ni posun : 215.9568g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0019g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0013g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0013, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3073 27.5889 99.2113 1.34 77.099 789086.08 1046765.86 251.42

Oprava soufadnic bodu ¢islo 3073

Bod Y X Z Popis

Stary 789086.08 1046765.85 251.42

Novy 789086.08 1046765.86 251.42

Rozdil -0.00 -0.00 0.00 Polohova odchylka: 0.002 Stf. soufr. chyba: 0.002

Ulozeny 789086.08 1046765.85 251.42
(Primér) (Primér) (Primér)

Orientace osnovy na bodé 4086:

Orientace:
Bod Y X Z
4085 789134.80 1046825.61 250.62
4087 789283.64 1046950.80 251.36
Bod Hz Smérnik V or. Délka v
4085 23.4248 261.8318 0.0020 92.754
4087 211.3381 49.7412 -0.0020 102.608
Orientac¢ni posun : 238.4050g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0028g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0020g

Test poldrni metody:

délky V prev. m0 Red.
0.004 0.01
0.001 0.01

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0020, Mezni hodnota: 0.0800

Podrobné body

Orientace osnovy na bodé 4087:

Orientace:
Bod Y X Z
4086 789211.38 1046877.95 250.36
4088 789316.40 1047110.69 252.35
Bod Hz Smérnik V or Délka v
4086 10.5485 249.7412 0.0004 102.608
4088 173.6738 12.8657 -0.0004 163.205
Orientac¢ni posun :239.1923¢g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0005g
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SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0004g

Test polarni metody:

8;;;;;7;;;é;;;;éiE;;: Skutec¢néd hodnota: 0.0004, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3072 178.7280 99.9418 1.34 71.204 789303.42 1047019.20 251.27
Orientace osnovy na bodé 4088:
Bod Y X Z
4088 789316.40 1047110.69 252.35
Orientace:
Bod Y X Z
4087 789283.64 1046950.80 251.36
4089 789346.20 1047162.60 253.13
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev. m0 Red.
4087 14.0662 212.8657 -0.0011 163.205 0.007 0.00
4089 234.3748 33.1765 0.0011 59.851 0.005 0.00
Orientac¢ni posun : 198.8006g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0016g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0011g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0011, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3072 10.1683 100.6342 1.34 92.389 789303.43 1047019.22 251.27
Oprava soutradnic bodu ¢islo 3072
Bod Y X Z Popis
Stary 789303.42 1047019.20 251.27
Novy 789303.43 1047019.22 251.27
Rozdil -0.01 -0.01 -0.00 Polohova odchylka: 0.016 Stf. soufr. chyba: 0.012
UloZeny 789303.42 1047019.21 251.27
(Primér) (Primér) (Primér)
Orientace osnovy na bodé 4089:
Bod Y X Z
4089 789346.20 1047162.60 253.13
Orientace:
Bod Y X Z
4088 789316.40 1047110.69 252.35
4090 789365.38 1047332.91 250.74
Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev. m0 Red.
4088 8.9981 233.1765 0.0035 59.851 0.005 0.01
4090 182.9681 7.1394 -0.0035 171.381 0.006 0.01
Orientac¢ni posun : 224.1749g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0050g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0035g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0035, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
8078 64.5659 103.7524 1.34 5.152 789341.13 1047161.69 252.67

Orientace osnovy na bodé 4090:

4090 789365.38 1047332.91 250.74
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Orientace:

4089 789346.20 1047162.60 253.13
4091 789311.48 1047506.42 251.53

Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4089 76.5813 207.1394 -0.0010 171.381 0.006 0.01
4091 250.2652 380.8254 0.0010 181.678 0.011 0.01
Orientac¢ni posun : 130.5592g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0015g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0010g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0010, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Orientace osnovy na bodé 4091:

4090 789365.38 1047332.91 250.74
4092 789300.92 1047600.22 251.77

Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V pftev m0 Red
4090 23.3293 180.8254 0.0018 181.678 0.011 0.01
4092 235.3704 392.8630 -0.0018 94.399 -0.006 0.00
Orientac¢ni posun : 157.4943g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0025g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0018g

Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0018, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Orientace osnovy na bodé 4092:

Orientace:

4091 789311.48 1047506.42 251.53
4093 789258.00 1047766.95 253.25

Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4091 19.7035 192.8630 -0.0016 94.399 -0.006 0.01
4093 210.7976 383.9602 0.0016 172.152 0.014 0.00
Orientac¢ni posun : 173.1611g
m0 = SQRT(([vv]/(n-1)) : 0.0022g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0016g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0016, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z

Popis

3070 209.8042 100.0868 1.34 67.578 789283.05 1047665.39 251.52

Orientace osnovy na bodé 4093:

789258.00 1047766.95 253.25
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4092 789300.92 1047600.22 251.77
4094 789276.47 1047867.85 259.35

Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev. m0 Red.
4092 29.9043 183.9602 0.0038 172.152 0.014 0.01
4094 257.4775 11.5259 -0.0038 102.581 -0.004 0.01
Orientac¢ni posun : 154.0522g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0053g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0038g

Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0038, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body

Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis

3070 30.5452 100.9622 1.34 104.586 789283.06 1047665.41 251.51
Oprava soutradnic bodu ¢islo 3070
Bod Y X Z Popis
Stary 789283.05 1047665.39 251.52
Novy 789283.06 1047665.41 251.51
Rozdil -0.01 -0.02 0.01 Polohova odchylka: 0.018 St¥. souf. chyba: 0.013
UloZeny 789283.06 1047665.40 251.52

(Primér) (Primér) (Primér)
Orientace osnovy na bodé& 4094:

Bod Y X Z

4094 789276.47 1047867.85 259.35
Orientace:

Bod Y X Z

4093 789258.00 1047766.95 253.25

4095 789261.66 1048073.83 273.38

Bod Hz Smérnik V or. Délka V délky V prev. m0 Red.

4093 25.2999 211.5259 -0.0005 102.581 -0.004 0.00

4095 209.2035 395.4306 0.0005 206.505 0.007 0.00
Orientacéni posun : 186.2265g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0008g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0005g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0005, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis

3069 208.7919 95.7822 1.34 152.367 789264.56 1048019.75 269.30

Orientace osnovy na bodé 4095:

Orientace:
Bod Y X Z
4094 789276.47 1047867.85 259.35
4096 789238.84 1048185.78 279.85
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4094 31.7350 195.4306 -0.0006 206.505 0.007 0.01
4096 223.5018 387.1985 0.0006 114.243 0.009 0.00
Orientacéni posun : 163.6961g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) : 0.0008g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) : 0.0006g

Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0006, Mezni hodnota: 0.0800

Podrobné body
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Polarni metoda

Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3069 32.8859 104.5982 1.34 54.150 789264.57 1048019.76 269.31
Oprava soufadnic bodu ¢islo 3069
Bod Y X Z Popis
Stary 789264.56 1048019.75 269.30
Novy 789264.57 1048019.76 269.31
Rozdil -0.01 -0.01 -0.00 Polohova odchylka: 0.010 St¥. souf¥. chyba: 0.007
Ulozeny 789264.56 1048019.75 269.31
(Pramér) (Prumér) (Prumér)
Orientace osnovy na bodé 4096:
Bod Y X Z
4096 789238.84 1048185.78 279.85
Orientace:
Bod Y X Z
4095 789261.66 1048073.83 273.38
4097 789280.79 1048243.78 284.74
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4095 1.3890 187.1985 -0.0019 114.243 0.009 0.01
4097 254.0505 39.8637 0.0019 71.582 -0.001 0.01
Orientac¢ni posun 185.8113g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) 0.0026g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0019g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0019, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Orientace osnovy na bodé& 4097:
Bod Y X Z
4097 789280.79 1048243.78 284.74
Orientace:
Bod Y X Z
4096 789238.84 1048185.78 279.85
4098 789264.22 1048285.73 287.87
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4096 12.3370 239.8637 0.0045 71.582 -0.001 0.00
4098 148.5337 376.0514 -0.0045 45.100 0.004 0.01
Orientac¢ni posun 227.5222g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) 0.0063g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0045g
Test poldrni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0045, Mezni hodnota: 0.0800

Podrobné body
Orientace osnovy na bodé 4098:

Bod Y X Z
4098 789264.22 1048285.73  287.87
orientace:
__________ Bod Y X Z
4097 789280.79 1048243.78  284.74

5085 789277.92 1048389.03 293.92

0.0015
-0.0015

45.100
104.200

1.1722
233.5178

176.0514
8.3941

Orientacni posun 174.8778g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) 0.0021g
SQRT( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0015g
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Test polarni metody:

Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0015, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3068 231.7931 95.9465 1.34 43.577 789268.78 1048329.07 290.49
Orientace osnovy na bodé 5085:
Bod Y X Z
5085 789277.92 1048389.03 293.92
Orientace:
Bod Y X Z
4098 789264.22 1048285.73 287.87
5086 789278.66 1048440.98 297.91
5087 789284 .54 1048450.89 298.79
Bod Hz Smérnik V or Délka V délky V prev m0 Red
4098 11.5021 208.3941 -0.0056 104.200 0.005 0.01 0.0060
5086 204.0107 0.9068 -0.0015 51.968 -0.013 -0.01 0.0089
5087 209.8824 6.7870 0.0071 62.222 -0.009 -0.01 0.0029
Orientac¢ni posun 196.8976g
m0 = SQRT([vv]/(n-1)) 0.0064g
SQRT ( [vv]/(n*(n-1)) ) 0.0037g
Test polarni metody:
Oprava orientace [g]: Skutec¢nd hodnota: 0.0071, Mezni hodnota: 0.0800
Podrobné body
Polarni metoda
Bod Hz Z dH V cile Délka Y X Z Popis
3068 12.7394 103.7332 1.34 60.646 789268.77 1048329.08 290.49
Oprava soutradnic bodu ¢islo 3068
Bod Y X Z Popis
Stary 789268.78 1048329.07 290.49
Novy 789268.77 1048329.08 290.49
Rozdil 0.00 -0.01 0.00 Polohova odchylka: 0.010 Stf. souf. chyba: 0.007
UloZeny 789268.78 1048329.07 290.49
(Primér) (Primér) (Primér)
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