Posudek diplomové prace pana Bc. Jana Mohelnika

Pfedlozena diplomova prace komplexné tedi problematiku ROBOTICKEHO
MANIPULATORU . V pojeti autora prace se jednd o mechatronické zafizeni,
které je v soucasné podobé schopné kreslit geometrické tvary (vystup 2D) a
vykonavat 3D tisk. Tim vSak moZnosti nekonci, protoze fidici systémy dovoluji
praci v radé dalsich aplikaci robotického charakteru.

Diplomova prace ma peclivé propracovanou obvyklou strukturu — resersi,
navrh reseni, konstrukci mechanické struktury a elektrického vybaveni a logické
svazani celého systému fridici vypocetni technikou. Nad obvykly ramec je
koncepce otestovana kartonovym modelem kvali vylouéeni eventudlnich
prehlédnuti. Nakonec je uskutecnéno praktické vyzkousSeni v€etné orientacni
zkousky tuhosti souvisejici s reprodukovatelnosti nastaveni.

V prabéhu teseni postupuje autor logicky od jednotlivych konstrukénich uzl(
jak v oblasti mechaniky, tak i velektronice a vypocetni technice. Pri
rozhodovani je brana do uvahy nejen funkceschopnost, ale i cenové podminky
a autor vyuziva své znalosti ke hledani optimalniho reseni. Podle popisu v textu
je mozZné pouziti jak dopredné, tak inverzni kinematiky podle pozadovanych
aplikaci. Jednotlivé kapitoly jsou zakonéeny shrnutim, stejné jako cela prace a
nakonec jsou naznaceny moznosti dalSiho vyvoje (str. 77 a 78).

ZAVER

Predlozend prace svou kvalitou, rozsahem a kompletni realizaci navrhovaného
zarizeni znacné prekonava obvyklou kvalitu diplomnich praci. Zejména ocenuiji
schopnost autora aplikovat teoretické znalosti do konstrukéni praxe. Vysledek
diplomni prace je pouzitelny v praxi. Ztéchto dlivodi doporuduji, aby préace
byla navrZena k ocenéni panu dékanovi fakulty strojni, pfipadné panu rektorovi
CVUT v Praze.
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