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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimoradné narocné
Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prace.
Zadani predstavuje komplexni feSeni navrhu a realizace vyrobniho stroje. S tématem prace pfisel sdm student.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo splnéno ve vSech bodech zcela bez vyhrad. Zde je vhodné upozornit, Ze body zadani 3, 4 a 5 ¢asto staci na
samostatna témata diplomovych nebo bakalarskych praci.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Student byl v praci mimoradné aktivni a samostatny. Dil¢i kroky navrhu konstrukce konzultoval nejen s vedoucim prace,
ale také s odborniky v pfislusnych specializacich. Na konzultace pfichazel vidy dobfe pripraven, takze bylo mozné primo
resit konkrétni problémy. Navrhované zmény aktivné realizoval a vétSinou jesté rozsifoval.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna droven diplomové préce je znacnd, a to nejen samotného odevzdaného textu, ale zejména praktické realizace
robotického manipulatoru, kde student odvedl profesionalni praci.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Formalni a jazykova Uroven je velmi dobra, text je psany svézim a Ctivym jazykem, ktery si ale i pres ¢asté pouzivani
ponékud neformalnich vyraz(i zachovava odbornou Uroven a srozumitelnost. Rozsah prace 88 stran plus pfrilohy je spise
vyssi, avSak odpovidajici rozsahu a komplexnosti feSeného zadani. Graficka Gprava prace je velmi pékna, témér vSechny
obrazky jsou dilem diplomanta, takZe si zachovavaji jednotny raz. Zvlastni ¢asti textu (zdrojové kédy programovacich
jazykd apod.) jsou zfetelné oddéleny od bézného textu. Prace je dobre strukturovana a prehledna.

Vybér zdrojui, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidl( k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Student vyuZil velkého mnoZstvi zdroja jak v ceském, tak i v dalSich jazycich. Pouzité zdroje jsou korektné citovany a
odkazovany v textu v souladu s citacni etikou. Vétsina zdroja je elektronickych dostupnych online.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdlni zru¢nosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Diplomova prdce Robotické rameno predstavuje nadpriumeérné kvalitni dilo. Po celou dobu reseni bylo patrné, Ze
student pracuje na svém projektu s obrovskym nadsenim a nasazenim a Ze presné vi, jakého vysledku chce
dosdhnout. Vysledkem prdce je piné funkcni roboticky manipuldtor schopny automatické vymény pracovnich
ndstroju. Robot momentdlné zvilada 3D tisk plastovych vyrobku, funkci 2D plotteru a odmérovaci funkci, kdy jako
ndstroj je pouZit ¢iselnikovy uchylkomér.

Student navrhl koncepci manipuldtoru, vybral a pofidil standardizované soucdsti — elektroniku, motory atd. Navrhl
a v 3D CAD softwaru nakreslil a zadal k vyrobé vsechny ostatni soucdsti, které pak jesté vlastnorucné dokoncoval,
Cdstecné s vyuZitim strojni dilny naseho ustavu. Je autorem vyznamnych modifikaci v pouZitém open source
firmware robota a obsluZzného grafického uZivatelského rozhrani.

Po konzultaci o mozZnostech a podminkdch financovadni stavby robota univerzitou se student rozhod| veskeré
vydaje hradit sam z vlastnich zdroju.

Nezanedbatelnym prinosem je i samotnd pisemnd prdce, kterd byla koncipovdna ¢dstecné i jako podrobnd
pfirucka pro stavbu takového robota zahrnujici i vétsinu potfebnych vypocti a spoustu odkazl na potfebné open
source zdroje.

Diplomovou prdci doporucuji navrhnout na mimorddné ocenéni.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 21.6.2023 Podpis:
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