¢vuT POSUDEK VEDOUCIHO
ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOKE
UEENI TECHNICKE
V PRAZE

I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Odhad polohy chodce zalozeny na detekci kroku z inercialnich méreni
Jméno autora: Bc. David Tupy

Typ prace: diplomova

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/uGstav: Katedra radioelektroniky (k13137)

Vedouci prace: Ing. Josef Krska

Pracovisté vedouciho prace:  Katedra radioelektroniky (k13137)

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prace.

Zadani vyZadovalo znalost a schopnost implementovat nékolik rdznych algoritm0 pro zpracovani nedokonalych dat z
inercidlnich senzor(, a vytvofit z nich uceleny systém pro odhad (relativni) polohy uZivatele.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil zadani v jeho plném znéni. Nad rdmec zadani se zabyval detekci kroku pfi obecné orientaci méficiho zafizeni
(telefonu). K tomu implementoval rozsifeny Kalmanuv filtr (EKF), ktery reprezentuje orientaci pomoci kvaternion(.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student schopné a samostatné hledal a aplikoval postupy pro reseni zadani. Zaroven pravidelné konzultoval sv(j postup a
diskutoval dalsi kroky.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odbornost préace je na vyborné urovni. Student nastudoval a pochopil princip Kalmanova filtru i jeho rozsifené varianty
(EKF), ktery aplikoval at uz pro filtrovani méfeni nebo pro datovou fuzi. Déle si osvojil préci s kvaterniony a korektné je
vyuZil k reprezentaci prostorové orientace namisto méné vhodnych Eulerovych uhld. Student také vyuZil svych znalosti
ziskanych béhem studia, napfiklad pfi realizaci filtru dat akcelerometru.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Popis a vysvétleni principl je i z jazykové stranky na vysoké Urovni. Zapis rovnic a pouZité symboly jsou v souladu se
souvisejici literaturou. Pouzité znaceni vSak neni na nékolika mistech naprosto konzistentni (napriklad znaceni Ghl{ v sekci
4.2 Gyroskop).
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Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student pracuje s citovanymi zdroji korektné. Vlastni myslenky jsou jasné oddéleny od prevzatych dvah. Student se v textu
odkazuje na relevantni a aktualni odbornou literaturu. Jediné co Ize vytknout je, Ze mezi 77 zdroji je 12 webovych stranek,
pri¢emzZ alespon nékteré z nich Slo nahradit vhodnou referenci na odbornou knihu nebo ¢ldnek. Nicméné toto nema na
celkovou kvalitu prace ani jeji odbornost negativni dopad.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zruc¢nosti apod.
Navzdory kvalité dostupnych senzor( jsou vysledky prace velice uspokojivé a provedena analyza stability odhadu bude
stéZejni pro dalsi vyvoj. Kladné hodnotim Sifi reSerSe na metody tykajici se detekce a odhadu parametri kroku.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Prdce je dobre strukturovand a ddvd najevo studentovo vyborné pochopeni prezentované problematiky, zejména
kdyz se s oblasti inercidlniho uréovdni polohy poprvé setkal teprve pred rokem. Oceriuji také studentovu iniciativu
a zdjem o problematiku. Vysledky prdce jsou relevantni a tvori dobry zdklad pro dalsi vyvoj a integraci s jinymi
systémy pro odhad polohy.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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