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II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

7 4 N~ o/
Zadan narocnéjsi
Hodnoceni narocnosti zadani zavérecné prace.
Diplomova prace se zabyva navrhem fidiciho systému pro flexibilni moduldrni systémy. Jak je
ukazdno v zevrubné resersi literatury v samotné préci, jedné se o téma pomérné nové a velmi
aktualni. Reseni tohoto zadani vyzaduje kombinaci znalosti a orientaci v literatufe vice obordi: mimo
kybernetiky a robotiky téz vypocetni mechaniky. Dle mého nazoru je zadani prace ambiciézni
a Siroké, svym potencialem pro vyzkum by jisté pokrylo i dizerta¢ni praci v€etné nékolika publikaci.

Spinéni zadani splneno
Posudte, zda predlozena zavérecna prace splriuje zadani. V komentari pfipadné uvedte body zadani,
které nebyly zcela splnény, nebo zda je prace oproti zadani rozsifena. Nebylo-li zadani zcela
splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a pfipadné i pri¢iny jednotlivych nedostatkd.

V zadani bylo vyZzadovano:

1) ResSerse literatury

2) Vyvoj fidiciho systému schopného dosahnout cilené statické a dynamické odezvy systému

3) Validace fidiciho systému simulaci a experimentem

4) Analyza vykonu fidiciho systému a naméty ke zlepsSeni

Bodem 1 se zabyvaiji kapitoly 1 a 2, kde jsou predstaveny relevantni publikace. S literaturou autor
pracoval prikladné i v nasledujicich kapitolach.

Body 2-4 se vazou ke konkrétnim tfem konstrukcim posklddanych z , digitdiniho materiélu.”

U prvniho, tzv. ,Voxel Tower” jsou vSechny body splnény bez vyhrad a srozumitelné popséany.

U ostatnich dvou (,,Robot ZuzO“ a zejména ,,Digicomb*) je popis méné detailni, v podstaté se spise
jednd o vymezeni sméru nasledujiciho vyzkumu. Toto ovéem nemUze byt prekvapivé vzhledem

k rozsahu zadani.

Zvoleny postup reseni Vynlka]1c1
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Metoda reSeni odpovida zadani a vyuziva zjednodusSenou analytickou metodu zalozenou na Euler-
Lagrangeoveé rovnici a DMDc metodu.

Odborna uroven A - Vyborne
Posudte droveri odbornosti zdvérecné préce, vyuZziti znalosti ziskanych studiem a z odborné
literatury, vyuZiti podkladd a dat ziskanych z praxe.

Odborna Uroven prace je prikladna.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - V}"bOl“né

Posudte spravnost pouZivani formalnich zapist obsaZenych v praci. Posudte typografickou
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a jazykovou stranku.

Prace je psdna velmi dobrou angli¢tinou a je peclivé vysazena v LaTeXu. Snad jedinou pripominkou
je nékolik drobnych ,preklepld” pritomnych v textu prace (napfr. ,itesfl”, ,reffer”). Celkové je prace
na vyborné formalni Urovni.

Vybeér zdroju, korektnost citaci A - VYbOl“Ile

Vyjadrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich material( k rfeseni zavérecné
prace. Charakterizujte vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje.
Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky rédné odliseny od viastnich vysledkd a tvah, zda nedoslo
k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi zvyklostmi

a normami.

Vybér prament je prikladny, stejné jako jejich uziti v textu. Vlastni vysledky jsou od prevzatych
vysledk( radné odliseny. Dle mého nejlepsiho védomi tato prace neporusuje cita¢ni zvyklosti

a normy.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjadrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavérecné prace, napr. k drovni teoretickych
vysledkd, nebo k urovni a funkénosti technického nebo programového vytvoreného resent,
publika¢nim vystupim, experimentalni zru¢nosti apod.

Bez komentare

Ill. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrnte aspekty zavérecné prace, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte
pripadné otazky, které by mél student zodpovédét pfi obhajobé zavérecné prace pred
komisi.

Predlozenou diplomovou praci hodnotim jako velmi peclivé vypracovanou. Prace se zabyva
aktudInim tématem frizeni flexibilnich modularnich mrizkovych/prihradovych konstrukci.
Vysledky prace jsou povzbuzujici a nabizeji potencial dalSiho vyzkumu a Casopisecké
publikace.

K praci mam nasledujici otazky

1. Metoda DMDc je data-driven. Jak je uvedeno v praci, metoda nemusi byt spolehliva
v pripadé, ze se budici frekvence blizi rezonancni frekvenci robota (kapitola 5). Jak
velky je toto problém z hlediska praktickych aplikaci?

2. VySe uvedeny problém by se dal odstranit modelovanim konstrukce kone¢nymi
prvky, coz je nastinéno v kapitole 4 (Metavoxels, Rigid Body Simulator). Pokud
budete na tématu déle pracovat, pfemyslel jste 0 moznosti se k tomuto pristupu
vratit?

3. Jaké vidite potencialni aplikace pro riditelné modularni flexibilni konstrukce?

Predlozenou zdvérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.

Datum: 13.6.2023 Podpis:
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