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Il. HODNOCENIi JEDNOTLIVYCH KRITERIi

ANi o W v 4 v J4
Zadan pramérné naroéné
Hodnoceni naro¢nosti zadani zavérecné prace.

Zadani pfedpokladalo navrh metody fizeni helikoptéry s vyuZitim dostupnych implementaci a nastrojli a
experimentélni ovéreni funkce.

4 N~ r o I 4 o
Spinén zadani spInéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZena zavérecna prace spifiuje zadani. V komentari pfipadné uvedte body zadani, které
nebyly zcela splnény, nebo zda je prace oproti zadani rozSifena. Nebylo-li zadani zcela splnéno, pokuste se
posoudit zavaZnost, dopady a pripadné i pfi¢iny jednotlivych nedostatkd.
V3echny body zadani prace byly spinény, ovéem zplsob feSeni hlavniho problému, tj. pfedchéazeni kolizim pfi letu
by si v praci zaslouzil hlubsi analyzu jak pfi navrhu metody, tak pfi vyhodnoceni funkce.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace C - dobi’-e

Posudte, zda byl student béhem FesSeni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feSeni pribézné
konzultoval a zda byl na konzultace dostate¢né pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvaréi prace.
Konzultace v prdbéhu prace sice probihaly, ovsem prodleva mezi nimi byla nékdy pfili$ dlouha, coz
znesnadnovalo mé vedeni prace. Jako vazny problém vidim to, Ze text prace jsem poprvé vidél aZz po jejim
formalnim odevzdanim a nemél jsem tak témeéf Zadnou moznost ovlivnit jeho podobu.

A 1] N e v
Odborna aroven D - uspokOlee
Posudte uroveri odbornosti zavére¢né prace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti
podkladd a dat ziskanych z praxe.

Volbou pouziti 3D laserového dalkoméru, jako hlavniho senzoru pro detekci prfekazek, se tloha pomérné dost
zjednodusila, vzhledem k Sirokému zornému poli uvazovaného senzoru, pfi€emz volba takového senzoru byla z
hlediska zadani pfipustna. Metody pro zpracovani senzorickych dat ve formé mapy i volba MRS-UAV systému
jako middleware pro propojeni jednotlivych diléich komponent povaZuji za spravné rozhodnuti.

Zvolené metody A* a RRT jsou urcité vhodné pro planovani bezkolizni cesty, ponékud diskutabilni vSak mlize byt
jejich primarni pouziti jakozto metod pro systém zabrany kolizi pfi letu. Za pfijeti uréitych pfedpoklad( je to mozZné,
ovSem diskuzi téchto predpokladl by v praci mélo byt vénovano vice pozornosti. To vidim jako jeden z hlavnich
nedostatk(l prace.

Druhym vaznym nedostatkem je provedeni a vyhodnoceni experiment(, které maji prokazovat funkci
implementované metody. Metoda sice v jednoduchych scénarich funguje jak se ocekava, coz mi student prakticky
predved! v simulatoru, ale pfislusna kapitola 7 v textu prace o fungovani metody fika jen velmi malo a velice
vagneé. Prezentované obrazky spiSe jen naznacuji chovani metody. Neni ani zfejmé, jaké by bylo chovani v
parametrd, ale v praci neni jediny ¢iselny idaj ani dostateéné slovni zhodnoceni jejich velikosti.

V kapitole 7.1 se piSe o testovani s dynamickymi (pohybujicimi-se) prfekazkami, ale o vysledcich ani provedeni
prislusnych testd jiz dal$i zminka neni.

Z méné vaznych nedostatk bych zminil kapitolu 1.1, kde jsou zmin&né nékteré podobné prace, které jsou
vyhradné z okruhu vyzkumné skupiny vedouciho prace, a hlavné v kapitole chybi jakékoliv vyhodnoceni pfinosu

1/2



C¢VuT POSUDEK VEDOUCIHO
ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOKE
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

téchto praci, ¢imz kapitola ztraci smysl.
V kap. 2.2.2 je pak evidentni faktickd chyba, Ze LIDAR na principu time-of-flight je omezen pouze na kratké
vzdélenosti.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C- dobi"e

Posudte spravnost pouZivani formalnich zapis( obsaZenych v préaci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Kvalita jazyka je uspokojiva, i kdyZ nékteré formulace by zaslouZily upfesnéni nebo korekci. Prace obsahuje fadu
typografickych chyb (napf. nevhodné pouZziti ¢i sazna citaci) nebo preklepl. U nékterych odkaz( neni jasné, zda
odkazuje na obrazek, nebo kapitolu. Hrubou chybou je i vyskyt nékolika obrazk( bez citace z textu. Nékteré
obrazky maji nevyhovujici kvalitu. V kap. 5 je chybné €islovani podkapitol.

¥ i i /4 W
Vybér zdroju, korektnost citaci A - Vyborne
Vyjadrete se k aktivité studenta pii ziskavani a vyuZivani studijnich material( k feSeni zavérec¢né prace.
Charakterizujte vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéite, zda jsou vsechny
prevzaté prvky Fadné odliseny od viastnich vysledkd a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou
bibliografické citace Uplné a v souladu s citaCnimi zvyklostmi a normami.

Prace s prevzatymi zdroji a mySlenkami spliiuje standardni poZadavky.

DalSi komentare a hodnoceni

Vyjadrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavérecné prace, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo
k drovni a funkcnosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikacnim vystuptm, experimentalni
zrucnosti apod.

Jako hlavni pfinos prace vidim sezndmeni-se studenta s perspektivnim systémem MRS-UAV a z toho vyplyvajici
budouci moznosti vyuziti tohoto systému na pracovisti vedouciho. Pro studenta byla jisté prakticky pfinosna
zkuSenost s praci na komplexnim systému vyvijeného tfeti stranou v jazyce C++.

ll. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zavéreCné prace, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Predlozenou zavérecnou praci hodnotim, s ohledem na slabou experimentalni ¢ast i dalSi uvedené
nedostatky, klasifikacnim stupném D - uspokojive.

Datum: 30.5.2023 Podpis:

Jan Chudoba
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