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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani naroCné;jSi

Hodnoceni ndroCnosti zaddni zavérecCné prdce.

Soucasti zadani je kompletni navrh méfici bojky, zahrnujici navrh mechanickych &asti, vybér senzor, fidiciho poéitae a
jejich zprovoznéni. Déle navrh chapadla, feSeni jeho umisténi na dron T650 a celkové spojeni vSech prvkl v systému ROS
jako pfipravu pro vySSi integraci se systémem Multi-robotické skupiny (MRS). Student musel respektovat mechanicka
omezeni souvisejici s pouzitym typem autonomni helikoptéry, s typem zvoleného chapadla, FeSit vod€odolnost bojky,
umisténi komponent vné a uvnitf bojky, a také respektovat naroky skupiny pro vytvoreni fidiciho programu v ROS. Na zavér
bylo FeSeni otestovano v laboratornich podminkach. Zadani tak hodnotim jako naro€néjsi.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda pfedloZend zdvéreCnd prdce splfiuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozSifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i pficiny jednotlivych nedostatku.

Student splnil vSechny body zadani. Vysledkem prace je prototyp méfici bdjky, a jednoduchy manipulétor, ktery byl
umist&n na autonomni helikoptéru a otestovan se systémem MRS. Ridici program manipuldtoru umoZfuje ovladani pfes
vstup z klavesnice a je pfipraven na rozSiteni o dalSi fidici funkce umoZznujici vy$Si autonomii. Logiku béjky zajiStuje
Raspberry Pi, na kterém je spu$tén ROS node pro vyCitani dat senzorU. Testovani feSeni prob&hlo na experimentilnim
kempu MRS v TemeSvaru u Pisku.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posud'te, zda byl student béhem FeSeni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feSeni prtibéZné konzultoval a
zda byl na konzultace dostate¢né pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviréi prdce.

Student byl aktivni a pracoval samostatné. Méli jsme nepravidelné schlzky, kde jsme konzultovali dal$i postup. Student
vétSinou konzultace inicioval a byl na né pfipraven. Jak uz jsem zminil, student se také zuC€astnil dvoutydenniho
experimentalniho plsobeni, béhem kterého dokondil integraci prototyp0. Jedinou vyhradu mam k samotnému psani
prace, které student konzultoval pouze jednorazové pfed odevzdanim.

Odborna uroven B - velmi dobfe

Posud'te uroveri odbornosti zdvéreCné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladt a
dat ziskanych z praxe.

Odbornost prace odpovida Urovni bakalafské prace v oboru, bohuzel student nedokazal pfenést tuto droveri do psaného
textu. Chybi spousta technickych detail(l a podrobnosti, rad bych vidél néjaké vystupy senzor(, idealné ve formé graf(.
Jako vedouci vim, Ze student udélal velké mnoZstvi prace, feSil mnoZstvi pod-problému, jak ohledné SW tak i HW, ale
jeSté zbyva vysledek spravné popsat a zhodnotit.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobfe

Posud'te sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpisti obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Préce je napsana v anglickém jazyce a vysazena s vyuZitim LaTeX a doporu€eného CVUT vzoru pro studentské prace.
Student pomérné Casto pouZziva jednoduché a ne vZdy stylisticky vhodné véty. K jazykové urovni jako takové nemam
Zadné namitky. Rozsah préce je pfiméreny.

Vybér zdrojll, korektnost citaci B - velmi dobre

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidl( k FfeSeni zdvéreCné prdce. Charakterizujte
vybér pramenu. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny pfevzaté prvky fadné
odliSeny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoSlo k poruSeni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tiplné a v
souladu s citaCnimi zvyklostmi a normami.

Student pred vlastnim navrhem FeSeni udélal rosahlou reSerSi dostupné literatury, ze které nasledné vychazel. Student
dostateCné vyuzil vSechny zdroje, které byly pro praci relevantni, spravné je oznaCil v textu a pfilozil vSechny bibliografické
udaje. Chybi mi lepSi vyuZiti zdrojl uvedenych v zadani. K poru$eni citaéni etiky nedoSlo.

Dal$i komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavéreCné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkU, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvofeného feSeni, publikaCnim vystuplm, experimentdlIni zru€nosti apod.
Student FeSil problém velmi samostatné a sebevédomé. Vysledné FeSeni je na velmi dobré technické Grovni. Student
vyfeSil problém s vodot&snosti u 3D tiSténé bojky, umisténi senzorl i poCitale je modularni, jednoduché na obsluhu i
UdrZbu. Chapadlo je ovladano z fidiciho poCitaCe dronu, komunikace dron-bdjka probiha pfes WiFi. VSechny pod-systémy
jsou integrované v systému ROS, a tak kompatibilni s MRS UAV systémem. Moji vytkou je studentova (ne)schopnost praci
dobfe ,prodat”. ReSeni bude dale vyuZito pfi projektech MRS.

Ill. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

Student po reSerSi dostupné literatury navrhl mérici béjku a chapadlo, které umoZriuje nasazeni a vyzvednuti
autonomni helikoptérou. Logiku bojky a integraci senzort obstardvd jednodeskovy poCitaC Raspberry Pi a systém
ROS. Student navrhl fidici program, ktery obsluhuje jednotlivé senzory a zajiStuje komunikaci s bezpilotni
helikoptérou. Student také navrhl ovliadaC chapadla, které je umisténo na helikoptéfe. NavrZené programové
feSeni je integrované do systéemu MRS a v pfipadé potreby lehce rozSifitelné. Ovéfeni konceptu bylo
demonstrovdno na experimentdInim kempu.

PfedloZenou zavére&nou praci doporuCuji k obhajobé a hodnotim klasifikaGnim stupném B - velmi dobre.
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