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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimoradné narocné

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

Cilem této prace bylo vytvorit novou metodu detekce automobil( z dat, kterd neodpovidaji vétsinové pouzivanym
detekcnim datasetlim. Hlavni rozdil spociva v mnohem nizsi vysce, kde jsou umistény detekéni senzory, a druhy podstatny
rozdil je asynchronicita méreni jednotlivych senzor(. Student se s témito skutecnostmi musel vyporadat a vytvorit celké
mnoZstvi anotaci pro natrénovani detektoru. Zadani také vyzaduje, aby detektor vyuZival dvé rlizné modality, coz v
soucasnosti neni pFilis béZné.

SpInéni zadani 'splnéno s mensimi vyhrade|

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student si vybral jednodussi z nabizenych pristup(, tedy sekvencni spojeni 2D a 3D detektoru. V pripravnych fazich prace
jsme uvaZovali o komplexnéjsim spojeni obou modalit, ale na to bohuZel nedoslo (komplexnéjsi propojeni by mélo vést na
Iépe fungujici detektor). Student vytvoril dostate¢né mnozstvi 2D i 3D anotaci na dfive nahraném datasetu, a tyto anotace
nasledné pouzil pro natrénovani multimodalniho detektoru. Spojeni obou modalit probiha na Grovni pfiznakt z 2D
detektoru, které jsou dany na vstup 3D detektoru, ktery tyto priznaky muze vyuZit pro Gpravu svého vystupu. Student
vyhodnotil vysledky algoritmu a porovnal je s unimodalni metodou natrénované jak na verejném automobilovém datasetu,
tak na vlastnim datasetu. Z tohoto porovnani vyplyva, Ze navrzeny detektor je schopny na nasem datasetu dosahnout
lepsich vysledkd nez unimodalni metoda.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace ‘C - dobre

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své rfesenr pribézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvarci prdce.

Student pracoval samostatné a pravidelné dochazel na domluvené konzultace. Tempo prace bylo alespon zpoc¢atku dost
pomalé, takZe tydenni aktuality ne vidy obsahovaly analyzy a experimenty, na kterych jsme se dohodli. Pozdni
implementace nékterych zasadnich Gprav dle mého zbrzdila postup celého zbytku prace, nebot student zbytecné vénoval
usili vylepsovani vykonu na Spatné zpracovanych datech.

Odborna droveri B - velmi dobfe |

Posudte urover odbornosti zdavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Student v praci znamenité popisuje stav poznani v oboru 2D a 3D detekci. Pro interpolaci snimkd a vyhodnoceni kvality
detektoru vybral a pouzZil vhodné metody. Pro odhad rychlosti a zrychleni automobil(i byla bohuzel pouZita pouze
jednoducha metoda a ne pokrocilejsi a presnéjsi metody z oblasti (prediktivniho) trackingu. Experimentalni sekce by mohla
byt obsahlejsi.
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Formalni a jazykova aroven, rozsah prace \C - dobre \

Posudte sprdvnost pouzivdni formdlnich zdpisti obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Jazykova aroven prace je dobra. Po formalni strance nemam vyhrad - prace je logicky ¢lenénd, ilustrace maji popisky a jsou
odkazovany z textu. Rozsahem je prace mensi. Chybi mi extenzivnéjsi vyhodnoceni fungovani algoritmu. Pfedbézné verze
prace také obsahovaly ilustrace tézkych scén, na které detektory fungovaly hire. Tyto ilustrace se bohuZel do finalni verze
prace nedostaly, ac¢ si myslim, Ze ¢tenarovi pomohly udélat si pfedstavu o tom, kde ma algoritmus slaba a silna mista.

Vybér zdroj, korektnost citaci \A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskdvdni a vyuZivdani studijnich materidlt k reseni zdvérecné prdace. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student ve své praci cituje prace ostatnich vhodnym zplsobem. V kapitole pojednavajici o souvisejicich pracich jsou vhodné
oznacené prebrané ilustrace a student cituje velké mnoZstvi relevantnich dél.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k uirovni dosaZenych hlavnich vysledk( zdverecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikachim vystuplm, experimentadini zruc¢nosti apod.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrnte aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocenr.

Student z velké ¢asti splnil zadani prace, byt v mnoha mistech jednodussimi z nabizenych metod, které
pravdépodobné snizuji mozZnosti vysledného detektoru. Mimo jiné souc¢asna implementace detektoru nezvlada
real-time zpracovani dat a tedy jeho pouZitelnost pro aplikace na readlnych robotech neni velka. Na druhou stranu
je nutné ocenit Usili, které student vloZil do vytvoreni a oanotovani trénovaciho datasetu.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném ‘C -dobie

Datum:[91.06.23 ' Podpis:
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