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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdavérecné prdce.

Zadani prace je velmi aktudini a zajimavé, zaméfuje se na metody snimani a rekonstrukce model( realnych 3D objekt(
pomoci aktivnich pristupll s projekci obrazovych vzort. Dle zadani mél byt podan prehled téchto metod a také navrZen a
implementovan vlastni systém pro tvorbu 3D modelu pomoci projekce a snimani vzor(. V pfipadé realizace systému

v pIném rozsahu, v€etné ovéreni presnosti, jde spiSe o naro¢néjsi zaddni.

SpInéni zadani spInéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zadani. V komentdri pripadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Mezi hlavni cile zadani préace patfilo podat pfehled metod rekonstrukce 3D modell objektd, zejména pomoci aktivnich
pristup(, dale v praktické ¢asti navrhnout aktivni systém tvorby 3D modelu pomoci projekce strukturovaného svétla,
nasledné provést analyzu pfesnosti systému a diskutovat vliv typu obrazce na kvalitu 3D modelu. Tyto cile se podafrilo
splnit, avSak v ponékud horsi kvalité zpracovani. V praci také chybi objektivni systematicka analyza presnosti systému

s ohledem na vliv obrazce na kvalitu ziskaného 3D modelu.

Zvoleny postup fesSeni Castecné vhodny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

V teoretické Casti prace student proved| zakladni prehled metod pro rekonstrukci modeld realnych 3D objekt(. Prehled
metod je spiSe obecny, bez podrobnéjsiho technického popisu vhodnym matematickym aparatem a vyuzivda omezeny
pocet odbornych pramend. V praktické ¢asti prace student zvolil spravny postup vychazejici v prvni fazi z vybéru vhodnych
technickych prostfedkd, implementace a ovéreni jednotlivych metod v zakladnich experimentech. Tato ¢ast vSak neni plné
dokoncena.

Odborna uroven D - uspokojivé

Posudte uroveri odbornosti zdavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna uroven teoretického Uvodu a prehledu soucasného stavu v dané oblasti vykazuje vyznamnéjsi nedostatky.
Obsahoveé je tento Uvod vyhovujici pro prvotni seznameni se zakladnimi principy metod pro rekonstrukci modelt 3D
objekttd. Avsak chybi podrobnéjsi popis vybranych metod pomoci vhodného matematického aparatu, potfebnych
grafickych znazornéni a ilustraci. Prezentovany prehled je zaloZen na textové formé a nékolika diagramech prevzatych

z literatury. V praktické ¢asti prace chybi v Gvodu zejména analyza vhodnosti vybranych technickych prostredkd pro
realizaci daného systému. V disledku vSak Ize povaZovat vybrané komponenty, zejména jednodeskovy pocita¢ Raspberry
Pi 4 Model B, kameru Raspberry Pi High Quality a mini projektor Texas Instruments DLPDLCR230NPEVM, za vhodné
zvolené. Z popisu neni pfilis zfejmé, proc byl pro zpracovani dat vyuZit pocita¢ s Windows 11 a toto nebylo provedeno
pfimo na Raspberry Pi 4 B. Popis vlastni realizace ma opét primarné textovou formu s nékolika ilustracnimi obrdazky, chybi
obvyklé vyvojové diagramy, blokova schémata, nebo podrobnéjsi popis realizovanych algoritmU. Zasadnim nedostatkem
prace je pak chybéjici analyza presnosti systému a detailnéjsi diskuse vlivu pouZitého obrazce.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace D - uspokojivé

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdapist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Po formalni strance dosahuje prace uspokojivou, tedy spiSe podpriimérnou Uroven. Rozsah prace je maly, teoreticka ¢ast
je zpracovana na pfiblizné 12 stranach véetné prevazujicich prevzatych obrazk(. Nékteré prevzaté obrazky jsou vloZeny

v predloZené elektronické verzi prace jako rastrové v nizké kvalité a s horsi Citelnosti popiskd, napfiklad obrazek 5, na str.
14. Prakticka ¢ast je pak zpracovana na rozsahu asi 7 stran. V teoretické i praktické ¢asti chybi aspon zakladni popis metod
pomoci matematického aparatu nebo algoritmicky popis. Ve je vysvétleno prevazné textovou formou, prevzatymi
diagramy a vlastnimi ilustracnimi obrazky z procesu snimani 3D modelu jednoho vybraného jednoduchého objektu.

V praktické ¢asti chybi detailnéjsi popis navrzeného feseni, ilustracni obrazky jednotlivych komponent i celku. Prace
obsahuje vétsi mnozstvi preklepl a formalnich nedostatkd. Obsahuje také o nevhodné zvolené terminy a formulace, napf.
,ukazka patterni“ nebo velmi viditelné formatovaci chyby, jako ,,Chyba! ZaloZka neni definovana.“ v obsahu prace. Uplné
pak chybi seznam elektronickych ptiloh, zejména pak aspon zakladnich popis realizovanych implementaci. | ve vlastni
elektronické priloze pak také chybi soubor s popisem obsahu této pfilohy.

Vybér zdrojti, korektnost citaci D - uspokojivé

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuZivdni studijnich materidl k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramenu. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky rfddné
odliseny od vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Autor prace Cerpa pouze z 9 pramenl, napriklad starsich zavérecnych praci, internetovych tutorial(i a také z nékolika
vhodné zvolenych referenci v ¢lancich na konferencich nebo v odbornych ¢asopisech. Seznam pouzité literatury je
zpracovan nevhodné, neni dodrZzeno jednotné formatovani referenci. Vétsinou jsou zdroje prevzatych prvkd v textu prace
citovany, avsak ne disledné. Napftiklad u obrazku 3 na str. 12 odkaz na zdroj chybi.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupGm, experimentdlIni zrucnosti apod.
Mezi hlavni vysledky této bakalafské prace patii zejména strucny prehled metod pro rekonstrukci model(i 3D objekt(,
ktery poslouZi ¢tenariim pro zakladni seznameni s problematikou. Bohuzel vsak chybi podrobné;jsi popis metod a bylo by
tak obtiZzné tyto metody dle popisu realizovat. V prehledu soucasného stavu je také pouZito jen malé mnozZstvi zdroja a
¢tenar tak nemuze potfebné informace snadno dohledat. Bylo vhodné zvoleno technické feseni realizovaného
experimentdlniho 3D skeneru. Po hardwarové a softwarové strance vsak nebyl systém pIné dokoncéen a nebyla tak ani
ovérena jeho Ucinnost. MUZe vsak tvorit dobry zaklad pro navazujici prace.

Il. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Téma prace je velmi zajimavé a aktudlni, je vSak Skoda, Ze student plné nevyuZil a nerozvinul potencidl tohoto
zaddni. PfedloZend prace pres vySe uvedené vyhrady spliiuje hlavni body zadani a student tak prokdzal schopnost

v v ve

samostatné fesit zadany problém.
Jako ndaméty k diskusi se nabizi nasledujici otazky:

(1) Jak jste zajistil, aby byl projektor a kamera dostate¢né zaostfeny ve vsech rovinach snimaného objektu s vétsi
hloubkou?

(2) Pro¢ nebylo zpracovani obrazovych dat provedeno pfimo na jednodeskovém pocitaci Raspberry Pi, ale na
jiném pocitaci s operacnim systémem Windows 117?

(3) Kdyz v pocatku vyvoje systému nefungovala komunikace s miniprojektorem Texas Instruments, pro¢ nebyl
vyuzit jiny vhodny dataprojektor pripojeny pres HDMI port Raspberry Pi?

Predlozenou zdvérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném D - uspokojivé.

Datum: 12.6.2023 Podpis: Ing. Karel Fliegel, Ph.D.
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