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I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Autonomous Road Crossing with a Mobile Robot
Jméno autora: Jan Vlk

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/ustav: Katedra Kybernetiky

Oponent prace: Ing. Vojtéch Spurny, Ph.D.

PracoviSté oponenta prace: Skupina Multi-robotickych systémd, FEL, CVUT

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani Priimérné naroéné
Zadani odpovida svou naroCnosti BakalaFské praci.

Splnéni zadani splnéno
Student splnil spravné vSechny body zadani.

Zvoleny postup feSeni spravny
Zvoleny postup povaZzuji za vhodny pro FeSeni zadaného problému.

Odborna urover A - vyborné

Pro spInéni zadani se musel student seznamit s ROS vyvojovym prostfedim v€etn& Gazebo simulatoru. Z odborného hlediska
hodnotim praci vyborné.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobfe

Zaveére€na prace je psana v anglickém jazyce. Z jazykového hlediska je prace na vysoké drovni. Text neobsahuje pfeklepy
nebo gramatické chyby. BEhem Cteni textu mi chybéla Cést, ktera zasazuje praci do kontextu feSené problematiky ve svété.
Student ma tuto Cast popsanou v ramci sekce diskuze, ktera je umisténa pfed zav€rem prace. Ze strany Ctenafe bych tuto
sekci pfesunul do Uvodu préce, tak jak je to obvyklé u védeckych publikaci. Rozsah prace je vétSi nez je u bakalafskych praci
obvyklé.

Vybér zdroju, korektnost citaci A -vyborné
V praci bylo pouzito 31 referenci, které byly v textu spravné ocitovany.

DalSi komentare a hodnoceni

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

V sekci 5.2.2, kterd ukazuje funk&nost v simulovaném prosttedi, jsou vysledky prezentovany pomoci grafll
vzdalenosti robota od vozidel. Napfiklad prvni uvazovany scénaf uvaZuje 2 vozidla na silnici, kterou se robot snazi
prejit, ale graf na obrazku 5.3 obsahuje 3 vozidla. Podobné je to u ostatnich simulovanych scenafl. Mlzete to
prosim vysvétlit?
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V PRAZE

PfestoZe se nepovedlo realizovat experiment s redlnym robotem v prostfedi s provozem, tak pfedloZenou
zavére€nou praci hodnotim klasifikaGnim stupném A - vyborné.

Datum: 12. Cervna 2018 Podpis:

2/2



