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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimofadné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadani samo o sobé je dost naroc¢né. BEhem reseni prace jsme vSak zadani na navrh Martina Miksika rozsitili tak, ze
vznikne obecny software pro kalibraci robota, ktery bude zcela nezavisly na pouzitém robotu a robotickém kontroleru. Pfi
kalibraci navic nebude nutné znat geometricky model uchyceni kamery a jejiho umisténi vici prirubé robota. To pridalo
dalsi stupen naroc¢nosti, a proto hodnotim zadani jako mimoradné narocné.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo splnéno bez vyhrad.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Martin Miksik byl velmi aktivni béhem celé prace, prichazel s fadou napadd, které pridavaly do zadani dalsi sloZitost, ale na
druhou stranu smérovaly k tomu, aby na konci vznikl vysledek, ktery je velmi neobvykly svym rozsahem a stupném
dotazZeni. Velmi dileZity aspekt je také ten, Ze robotické pracovisté, na kterém Martin pracoval, je soucasti pomérné
rozsahlého projektu fizeni flexibilni vyrobni linky, jejiz zprovoznéni Martin na rdmec plvodniho zadani koordinoval. Zde se
projevil jako vyborny tymovy hrac se strukturovanym myslenim a jasnou vizi cile, kterého chce dosahnout. Velmi ocenuiji
jeho snahu o dosaZeni kvalitniho vysledku nejen své préce, ale i celku, do néjz byl se svou praci zapojen.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Prace je mimoradna nejen svym rozsahem, ale i kvalitou provedeni a odbornou Urovni. Nepokryva pouze oblast kalibrace
robota, ale celkovou integraci robotického pracovisté do vyrobni linky véetné napojeni na nadrazeny systém tizeni vyroby.
Kromé toho vytvoril aplikaci pro testovani robotického pracovisté nezavisle na nadfazeném systému.

Za pozornost stoji zpracovani samotné kalibrace, které je vénovdna samostatna kapitola. Ta za¢ind velmi dobrym popisem
teorie a ndsledné popisem implementace intrinzické i extrenzické kalibrace. Autor prokazuje systematicky pfistup, kdy
navrzené feseni ovéruje jesté dalsi nezavislou metodou, aby potvrdil, Ze zvolena metoda je spravna.

Pti testech se ukazalo, Ze presnost lokalizace dil( kalibrovaného systému je lepsi nez 1 mm, coz je velice dobry vysledek.
Pro ovérovani doplnil autor pracovisté dalsi pevné usazenou kamerou, kterou pouzil k méreni presnosti umisténi
uchopeného dilu na podlozku.

Na zavér musim jesté znovu zdlraznit komplexnost a systematicnost celého reseni, predevsim s ohledem na vytvorené
testovaci nastroje a integraci celého robotického pracovisté do nadrfazeného systému.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Svym rozsahem prace vybocuje nad béZzné bakalarské prace. Je kvalitné a prehledné zpracovana, anglictina je na vyborné
urovni. Mimoradna je prace i tim, Ze je velmi ,Ctiva“.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Pouzité zdroje jsou v praci dobfe uvedeny a citovany.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkt zavérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zruc¢nosti apod.
Martin Miksik odeslal ¢ldnek zabyvajici se klicovou ¢asti své bakaldrské prace, tj. intrinzickou a extrinzickou kalibraci
robota, na prestizni konferenci IEEE IROS. Vysledky recenzniho fizeni zatim nejsou zndmy, ale uz samotny fakt, Ze jiz
priblizné v poloviné semestru mél bakalarskou praci natolik rozpracovanou, aby mohl napsat a odeslat kvalitni ¢lanek,
ukazuje mimoradnou kvalitu této prace. | kdyby ¢lanek pfijat nebyl, presto bude zpétna vazba od recenzent(i cenna pro
budouci pokracovani v tomto tématu.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Jedna se o vyjimecnou praci jednak, co se tyka Sife zabéru, ale také co se tyka pracovniho nasazeni, samostatnosti
a vlastni autorovy iniciativy, aby dosahnul co nejlepsiho vysledku, ktery bude prakticky uplatnitelny. To se mu
podafilo beze zbytku. Vytvorena aplikace byla UspéSné nasazena na robotickém pracovisti, které jsou soucasti
flexibilni vyrobni linky v Testbedu pro Pramysl 4.0 a Uspésné provozovano pfi nékolika pfilezitostech. Vrcholem
bylo zapojeni pracovisté do komplexni vyroby, kterd zahrnovala i dalsi robotické linky. S tim souvisi i to, Zze Martin
Miksik musel koordinovat praci s dalsimi tymy a z velké ¢asti i diky jeho Usili, které slo nad ramec predkladané
prace, se podafilo viechny zapojené tymy zkoordinovat a robotické buriky propojit do vyrobniho celku.
Vytvorené robotické pracovisté a na ném bézici vytvorena aplikace jsou velmi zdafilé a celkovy vysledek vyrazné
prevysuje kvalitu béZnych bakalafskych praci, dokonce i fady diplomovych praci. Proto navrhuji tuto praci na cenu
dékana za nejlepsi bakalarskou praci.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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