Posudek oponenta na bakalaiskou praci Simona Lehkého
"Flying Ball and Beam System"

Prace pojednava o systému kulicky na tyci. Na rozdil od standardniho uspofadani zde student vedle
stabilizace polohy kulicky uvazuje dva dalsi rezimy provozu zafizeni, a to odvalovani kulicky pres
zaobleny okraj tyce a let kulicky pfi jejim vymrsténi vlivem agresivniho fizeni naklonu.

Jde o komplexni praci zahrnujici modelovani hybridnich dynamickych systém(, implementaci
v Simulinku a Stateflow, a konecné realizaci a experimenty na redlném zaftizeni. Postup feSeni hodnotim
jako spravny. Student sestavil dynamické rovnice jednotlivych rezima a stanovil podminky pro prechody
mezi nimi. Shoda sestavenych a implementovanych modell s realizovanymi méfrenimi je dobra.
Z realizovanych systému fizeni se podafilo navrhnout, zrealizovat a zdokumentovat Ulohu stabilizace
polohy, tedy tu asi nejjednodussi, smér dalsi prace na projektu je tedy asi jasny.

Prace je srozumitelné napsana a ma priméreny rozsah. Postup reSeni je dobre popsan a vysledky
experimentu jsou presvédcivé zdokumentovany. Prace je psana dobrou angli¢tinou.

Praci hodnotim stupném A - vyborné.

Dotaz na studenta: Vysvétlete prosim, pro¢ neuvazujete moznost prechodd ,gama 2 3“ a ,gama 3 2“
mezi rezimy letu kulicky a jejiho odvalovani po zaobleném konci tyce, viz obrazek 5.2.
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