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II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.

algoritmus musel na téchto datech spolehlivé pracovat.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani povazuji za splnéné, mam jen malou vyhradu k tomu, zda bylo dosazeno optimalnich vysledk.

Zvoleny postup Fedeni castecné vhodn}‘

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reSent.

Student v praci navrhuje sv(j vlastni algoritmus, ktery na zakladé vysledkd ciziho programu detekujiciho kuZely planuje cestu
pro zavodni formuli. Student sice na za¢atku ma prehled metod pro lokalni a globalni planovani, ale svoji metodu mezi tyto
metody nezaradil. Zvoleny postup se snaZzi zrekonstruovat stfed zavodni drahy na zakladé informaci o poloze kuzelt. Z
hlediska pouzitych senzor( je ziejmé, Ze presnost detekce blizkych kuzell je vétsi, nez presnost detekce vzdalenych kuzeld.
Tato informace neni v praci viibec pouzita. Student se také nesnazi prolozit detekovany stfed drahy a jeji okraje kfivkou
vyssiho fadu nez je prfimka. Nabizelo by se pouziti ¢asti elips, spliny, nebo dubinsovy cesty skladajici se z pfimek a ¢asti
kruZnic, které na sebe hladce navazuiji.

Odborna uroven ‘D - uspokojivé \

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Odbornou Groven hodnotim jako uspokojivou, protoZe v praci popsané algoritmy mi pfijdou nepresné, nebo nesikovné.
Napriklad algoritmus v sekci 2.2.2 doplnuje kuzele na zakladé informace o Sifce trati. Tento algoritmus se ale pouzije pouze
tehdy, kdyz se nedetekuje ani jeden kuZel druhé strany. Na vypadek jednoho kuzelu tak, jak je algoritmus napsany, neni
pouzitelny. V algoritmu 2.2.5 je rovnice pfimky ve tvaru y=kx+c, cozZ pro pfimky kolmé k ose x vede na k jdouci k nekonecnu.
Pritom by Uplné stejny postup mohl byt vyuZit pro rovnici kx+ly=c, kterd je pouZitelna ve vsech pripadech.

Podobny problém je pfi vypoctu rychlostniho profilu, kdy pro vypocet optimalni rychlosti student déli kfivosti, kterd mize
byt presné 0. V popsaném algoritmu oSetfeni této krajni podminky neni, z vysledkl je ziejmé, Ze je rychlost omezena
maximalni rychlosti formule.

BohuZel student v priloze nema zdrojové kédy, kde by se toto mohlo ovérit. Zvlastni je i vysledek tretiho prichodu
optimalizace rychlostniho profilu, kdy na obrazku 2.12(d) formule kolem vzdalenosti 2.5m velmi brzdi a v dalsim Gseku brzdi
méné, pficemz podle popsaného algoritmu by to mélo byt obracené, nejdfive méné pribrzdit a pred zatackou dobrzdit vice
na maximalni povolenou rychlost v zatacce. Navic neni jasné co se stane, pokud by po tfetim prichodu pocatecni rychlost
formule byla vétsi nez vypoctena rychlost pro zacatek drahy.
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Posledni moje vytka je k prezentovanym vysledk({im, kdy neni jasné, co je to ,path planning accuracy” a co je ,,cone detector
accuracy". Zjevné se nejedna o presnost v metrech, ale spise o jakousi pravdépodobnost dojeti do cile a detekce kuzelu.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace \C - dobre

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je psana anglicky, mirné jednodussim jazykem. Rozsah prace je odpovidajici. Nejvétsi vyhradu mam k publikovanym
obrazkdm, které maji rozdilné méritko na osach, diky cemuz pravy Uhel mezi vektory neni pravy Ghel. Situace na obrazku
2.12 vypada jako velmi pozvolna zatacka, ale pfi spravném poméru os jde o zatoceni témér o 90 stupnidl.

Vybér zdrojl, korektnost citaci \A -vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuzivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vyber
pramend. Posudte, zda student vyuzZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Nemam vyhrady k zdrojam ani k citacim.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosazenych hlavnich vysledku zdvérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.
Praci celkové hodnotim jako dobrou hlavné z hlediska, Ze se studentovi podarilo navrhnout vlastni lokalni planovaci
algoritmus, ktery Ize pouZit i na redlna data. Je jisté, Ze pokud by student pouzil lepsi metody, napfiklad rovnici pfimky s
tfemi parametry, nelinearni krivky, zohlednil presnost detekce vzdalenych kuzel(i, mohl dosdhnout lepsich vysledkd. Jesté
lepsich vysledk by mohl dosdhnout vyuZitim cesty naplanované v minulém kroku pfi sejmuti pfedchozich dat. Pokud by
student vyuZil zménu polohy formule a prepocital si cestu z minulého kroku na souc¢asnou polohu formule, tak by ziskal
presné;jsi detekci cesty s ohledem na chybné ¢i chybéjici detekce kuzeld.

Ill. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédeét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisl.

Jak jste definoval ,path planning accuracy” a jak jste definoval ,,cone detector accuracy“?
Jak €asto se provadi algoritmus lokalniho planovani a jak dlouho trva vypocet?

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném ‘C - dobre.
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