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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Cilem préce je navrhnout metodu pro lokalizaci zavodni trati pro vyuziti v autotomné rizené formuli.
Metoda ma byt zalozena na prediktivnim modelu a vyhodnocena na anotovaném datasetu. Metoda
ma byt porovnana s predchozim pristupem zaloZzenym na detekci dopravnich kuzell podél trati.

Spinéni zadani spinéno

Zadani bylo splnéno v celém rozsahu. Soucasti praktické ¢asti prace bylo také anotovani pomérné
velkého mnozstvi dat, coz byva Casové velmi narocné.

Zvoleny postup reseni spravny
Student navrhl tri zplsoby reseni.

Prvni zplsob vyuzivad segmentacni sit U-Net, coz je standardni metoda pro segmentaci obrazk( a pro
dany typ ulohy se mi jevi jako rozumna. Ucit segmentacni model minimalizovanim mean squared
error, o ¢emz student uvazuje v poslednim odstavci na str. 36, se mi nezda teoreticky opodstatnéné.

VsV

Student ale tuto variantu nakonec nepouzil a spravné zvolil minimalizaci kfizové entropie.

Dalsi dva zpUsoby jsou si podobné. Vyuzivaji neuronovou sit pro predikci ohrani¢eni zavodni drahy
ve dvaceti horizontalnich prirezech. Lisi se ale ve formé vystupu: prvni zplsob primo predikuje
horizontalni souradnice, zatimco druhy predikuje 1-D pravdépodobnostni mapy. S modely tohoto
typu nemdam zkusenosti, ale Cisté intuitivné bych ocekdval, Zze z divodu obtizného uceni (hodné
lokdlnich optim) nebudou dosahovat takového vykonu jako prvni pristup, coz naznacuji i vysledky
experimentl. Nicméné se jedna o zajimavy napad a nepovazuji jej za chybu.

Odborna uroven A - vyborné

Student aplikuje znalosti ziskané béhem studia (napf. matematicka optimalizace) na realnou ulohu
plynouci z jeho Ucasti na projektu eForce Driverless (vyvoj autonomné fizené formule pfi CVUT). Z
praktického hlediska vyuzil pri resSeni knihovny pro hluboké uceni, pokrocilé nastroje pro anotaci
obrazkd, simuldtor zavodni trati aj.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobre

Prace sestava z asi 40 stran textu v angli¢tiné. Gramaticka Urover je az na drobnosti dobra.
Typografické chyby jsem nenasel. Misto (¢i kromé) slovniho popisu by pro lepsi pochopeni bylo
vhodné formulovat jednotlivé metody pomoci matematickych vyraz{ (a tyto vyrazy vzdy Cislovat).

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Prace odkazuje na predchozi zavérecné prace, védecké ¢lanky a online materidly. Reference jsou
relevantni a prevzaté prvky jsou v textu radné vyznaceny.

Pozndmka: odkazy na GitHub repozitdre Ize uvést do pozndmky pod ¢arou primo v textu a ze seznamu
literatury je vynechat.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Student vyzkousel tfi metody lokalizace zavodni trati. Prvni z nich, zaloZzena na segmentacnim
modelu, se ukazala jako robustnéjsi nez soucasny pfistup, a v budoucnu by tak mohla byt nasazena
do zavodni formule.

11l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Student se vyporadal s nedostatkem dat, navrhl a vyzkousel nékolik metod, které vyhodnotil a
porovnal s existujicim reSenim. Jedna z navrzenych metod existujici reSeni prekonala.

Predlozenou zdvérecnou praci hodnotim klasifika¢nim stupném A - vyborné.

Otdazky k obhajobé: Se serverovou, high-end grafickou kartou dokdazete zpracovat skoro 60 snimkd za
sekundu. Predpoklddadm, ze zavodni formule takovou vypocetni kapacitu k dispozici nema. Kolik
snimkU za sekundu potrebuje formule zpracovat? A Ize pripadné snizit vypocetni naroky vasi
metody?

Datum: 31.5.2023 Podpis:
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