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II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani prdmérné naro¢né

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdce.

Prace si kladla za cil zefektivnit béh planovaciho algoritmu z rodiny RRT pomoci presunuti nékterych vypocetnich tkont na
programovatelné hradlové pole (FPGA). Prace vyZadovala pochopeni principu fungovani planovaciho algoritmu, nalezeni
jeho vhodné ¢asti pro zefektivnéni a naslednou implementaci a realizaci na FPGA. Zadani hodnotim jako priamérné narocné.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZenad zdvérecnd prdce spliuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Vsechny body zadani byly spinény.

Zvoleny postup Feseni ¢astecné vhodny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody resent.

Zvolené rfeseni se mi jevi jako ¢astecné vhodné. Student nejprve proved| analyzu doby vykonani jednotlivych sekci algoritmu
a vybral takovou, ktera je vhodna pro paralelizaci a presun na FPGA. Déle realizoval implementaci a presun této sekce.
Nakonec proved| zhodnoceni a porovnani doby béhu ,pfed” a ,po"“. Student v rdmci zhodnoceni identifikoval nékolik
aspektd, kvali kterym je algoritmus po zefektivnéni nakonec pomalejsi. Témi jsou napriklad komunikace s FPGA ¢i nulovani
paméti FPGA. Z nabizenych mozZnosti jak problémy vyresit vsak nebylo jiz nic vyzkousené. Byt to zadani explicitné
nevyzadovalo, divim se, Ze se student problémy nepokusil Fesit. Bez toho vypada vysledna prace jako nedodéland aje i
relativné kratka.

Odborna droven D - uspokojivé

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Student nejprve do detailu popisuje principy a aspekty fungovani planovacich algoritm( z rodiny RRT. Zde je Groven textu
dobra. | pfi zhodnoceni doby vykonani zvolené implementace si postupuje dobfe. Samotny popis navrzeného feseni (strana
15) je dle mého nazoru spise nedostatecny. Student zde nevyuZil matematické notace tak jak v pfedeslych sekcich, ¢imz se
Citelnost této, dle mého nazoru nejduleZitéjsi sekce, dosti sniZuje. Na pfiklad uvedu vétu: ,In these calculations, one matrix
contains the population density and shelter maps, which are invariant, respectively, while the other matrix contains the
impact probability, which is dependent on the position and speed of the aircraft and will need to be dynamically changed.,
ktera by si jisté zaslouZila rozepsat formalni notaci, véetné predstaveni operace nasobeni zminénych matic, ktera je na FPGA
realizovana. Jinak, po inZzenyrské strance, je prace dobra. Student zvladal naimplementovat komunikaci s FPGA a i pfesunout
¢ast kédu z algoritmu RRT.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace \D - uspokojive ‘

Posudte sprdvnost pouZivdani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Vétsina textu je psana solidni angli¢tinou, zvlasté prvni kapitoly s reSersi a tvodem do problematiky jsou dobré. Text je dosti
strucny, misty az pfiliz. Kvalita textu se sniZuje s nastupem popisu vlastni prace. Text popisujici vlastni praci je dosti kratky a
neni tolik technicky jako predeslé sekce. Rozsah prace je na spodnim limitu bakalarské prace, tedy pfiblizné 20 stran
(nepocitam-li vyplriové mezery kolem neefektivné umisténych ilustraci). Matematicka notace je v poradku.

Vétsina ilustraci slouzi svému Ucelu. Vytku bych ale mél nap¥. v pripadé ilustrace €. 5.1, ktera je dosti abstraktni a ocenil bych
popisky ¢i vysvétlivky pfimo v ilustraci. | u ilustrace 4.1 bych ocenil podrobnéjsi popis toho, co ilustrace obsahuje.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidli k reseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramenti. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tiplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student provedl dobrou resersi a ivod do problematiky a zdroje korektné cituje. Sekce s referencemi je dobre stylizovana.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosazenych hlavnich vysledk( zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdlni zrucnosti apod.
Myslim si, Ze prace ma rozhodné potencial a je Skoda, Ze se student nevénoval vice ¢asu Feseni problému s implementaci, na
které prisel v ramci vyhodnocovani vysledkd. Domnivam se ,Ze v ramci prace mohlo probéhnout alespoii jedno kolo zpétné
vazby s Upravou feseni na zakladé vysledka.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdveérecné prdce pred komisi.

Prace na mne udélala celkové pozitivni dojem, ale vidim zde mnoho prostoru pro zlepseni: jak v samotné
implementaci a navrzeném reseni, poté v rozsahu a kvalité popisu vlastni prace, a nakonec v celkovém rozsahu
prace. Studentovi bych rad polozZil nasledujici otazky k obhajobé:

1. Grafické koprocesory jsou dnes bézné pritomné i vembedovaném hardware pro mobilni roboty.
Uvazoval jste nad zrychleni ekvivalentni ¢asti algoritmu pomoci akcelerace na grafickém koprocesoru,
napr., s pouzitim OpenCL? Jaké byste ocekaval zrychleni v takovém pripadé? Ocekaval byste u takové
akcelerace néjaka podobna uskali, jako v pfipadé FPGA?

2.V Gvodu piSete o RRT, Ze jedna z jeho vyhod je doba nalezeni planu uvnitf konfiguraéniho prostoru
pokrytého grafem, ktera je, cituji, ,témér instantni“. Co si pod timto pojmem ma ¢tenar predstavit? Jaké
jsou obvyklé vypocetni sloZitost nalezeni cesty v takovém grafu?

PFedloZenou zavérecnou praci doporucuji k obhajobé& a hodnotim ji klasifikacnim stupném [ _ qopre.

Datum: 13.6.2023 Podpis:
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