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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

ANni o w A% r £ r
Zadani primeérné narocné
Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

VloZzte komentar.

SpInéni zadani Splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splnuje zaddni. V komentdfri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i pric¢iny jednotlivych nedostatk.

Prace spliuje vsechny povinné body uvedené v zadani.

Zvoleny postup reseni Spl" avny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody resent.

Student v praci nejprve uvadi prehled existujicich simulatort a jejich vyhody a nevyhody. Na zakladé této reserse definuje
pozadavky na simulator a navrhuje architekturu, ktera se jevi jako vhodna. NavrZené a provedené méreni vykonu dobre
ukazuje limity navrzeného simulatoru. Jako drobny nedostatek vnimam volbu testovacich Gloh v kapitole 6, které nevyzaduji
realisticnost senzorickych dat, které jsou hlavnim motivem pro vyvoj simulatoru.

Odborna uroven A _ V}"bOl‘né

Posudte Uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.
Student prokazal porozuméni problematice simulace senzor(i a prace se softwarovymi knihovnami stejné jako problematice
strojového uceni.

Formalni a jazykova droven, rozsah prace A _ V}”bOl"Ilé

Posudte sprdvnost pouZivdani formdlnich zdpist obsazenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je psana v anglickém jazyce a je dobfe srozumitelna. Struktura prace je vhodna, drobnou vyhradu mam ke grafam v
kapitole 5, kde bych ¢ekal ¢as na vodorovné ose nebo jesté [épe by se hodila reprezentace histogramem. Na obrazku 6.1 d) a
e) je Spatné viditelna cilova pozice drony, jiné natoceni by bylo mozna vhodnéjsi.

Vybér zdroju, korektnost citaci B _ VElmi dobi‘e

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdnr a vyuZivdni studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
prament. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Zdroje jsou spravné citovany. Dle mého nazoru by citace 8-10, 13,14, a ostatni odkazy do dokumentace mohly byt citovany
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| dohromady.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledk( zdverecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupGm, experimentdlni zrucnosti apod.
PrestoZe prace spliuje zadani, z(stava pro mé jako oponenta nevyjasnéna otazka, co prinasi navrzeny simulator oproti
existujicim simulatoram.

11l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrnite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zavérecné prdce pred komisr.

Prace predstavuje novy simulator pro autonomni vzdusné prostfedky postaveny na technologii Unreal Engine.
Zameéruje se zejména na simulaci senzor( a detekci kolizi. Kinematické a dynamické vlastnosti UAV zcela pomiji.
Navrzeny simulator byl otestovan pod rliznou zatézi a v riznych podminkach. Dale bylo ovéreno jeho poufziti pro
Ucely strojového uceni.

Otazky k obhajobé:

* JefeSeno propojeni simuldtoru na systém ROS (ROS2) a pripadné jak?

*  Pro zvyseni vykonu simulatoru pro staticka prostfedi navrhujete spusténi nékolika instanci simulatoru. Jak
by se dala fesit v multirobotické Uloze potreba detekce ostatnich UAV pomoci senzord v takovém
scénari?

* Jaka je hlavni vyhoda navrzeného simulatoru vici existujicim resenim?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.

Datum: 13.6.2023 Podpis:
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