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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani naroCnéjSi

Hodnoceni ndroCnosti zaddni zavérecCné prdce.

Zadani vyZzadovalo navrh mechaniky, elektroniky, fidiciho systému i obsluzného SW robotického ramene, a to v€etné jejich
realizace a nasledného ovéfeni. Tato Uloha pfesahuje ramec standardni bakalafské prace.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda pfedloZend zdvéreCnd prdce splfiuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozSifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i pficiny jednotlivych nedostatku.

Zadani bylo spIlnéno bez vyhrad.

Zvoleny postup FeSeni vynikajici
Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody feSeni.
Student zvolil sprdvné metody feSeni zadané ulohy.

Odborna uroven A - vyborné

Posud'te uroveri odbornosti zavéreCné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podklad a dat
ziskanych z praxe.

Student spravné vyuzil znalosti ziskanych béhem studia, které navic rozsifil a podpofil odbornou literaturou ve vhodném
rozsahu.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zépis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Prace je velmi dobfe Citelna, je vhodné strukturovana a pfeklepy nebo typografické chyby neobsahuje. Rozsah prace je
taktéZ naprosto dostate€ny, nicméné vzhledem k naro€nosti zadani a mnoZstvi odvedené prace bych v nékterych
ojedinélych pfipadech (napfiklad pfi popisu ladéni PID regulatoru) autorovi prace doporucil byt pfi jejich popisu
podrobnéjsi.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidl( k feSeni zdvéreéné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou v8echny pfevzaté prvky fddné odliSeny od
vlastnich vysledk( a uvah, zda nedoSlo k poruSeni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citaénimi
zvyklostmi a normami.

Vybér zdrojl odpovida feSené uloze. Forma citovani je bezchybna.

DalSi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavéreCné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkCnosti technického nebo programového vytvofeného feSeni, publikaCnim vystuplm, experimentdini zrunosti apod.
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Vzhledem k autorové studijnimu zaméreni velmi ocefiuji odvedenou praci pfi navrhu mechanické €asti robota (napfiklad
provedené simulace zatiZeni a vychyleni ramen). Déle ocefiuji vysvétleni a nasledné ovéfeni kliCovych rozhodnuti pfi realizaci
fidiciho firmwaru. RovnéZ pouzité diagramy jsou pékné a hlavné velmi dobfe Gitelné, coZ vyraznym zpUsobem zjednodusilo
orientaci v autorove aplikovaném FeSeni. Obecné je prace na vysoké Urovni.

Na druhou stranu nékteré Gésti prace by zasluhovaly vétSi autorovu pozornost, jmenovité popis ladéni PID regulator( a
dlvod vyskytu $picek s hodnotou okolo 20° pfi pfijmu dat ze senzoru Ghlu natoCeni hfidele. Vzhledem k uz tak

Y.,

1Il. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrnite aspekty zavéreCné prdce, které nejvice ovlivnily VaSe celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pfi obhajobé zdvéreCné prdce pied komisi.

Autor prace splnil naro€né;jSi a komplexni zadani bez vyhrad. Jeho postup povaZuji za naprosto spravny. MnoZstvi
odvedené prace pfi realizaci pfevySuje standartni rozsah bakalafské préce.

Prosim studenta o stru€nou tvahu, jak by mohlo funk€nost VaSeho feSeni ovlivnit prostfedi se siln&j§im
elektromagnetickym ruSenim (napfiklad v disledku nasazeni robota v prlmyslovém prostfedi), a to zejména s
ohledem na pouzité komunikaCni technologie. Pokud by funk€nost pfitomnosti ruSeni ovlivnéna byla, nastifite
prosim nékteré zakladni Upravy vaSeho feSeni, které by dopady pfitomnosti ruSeni snizily.

PfedloZenou zavéreCnou praci hodnotim klasifikaGnim stupném A - vyborné

Datum: 04.06.2023 Podpis: Ondfej Brunner
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