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Jméno autora: Jan Macalik
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II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani primeérné narocné

Zadani jsem z pocatku hodnotil jako lehdi, jelikoZ spociva ve zprovoznéni jiz implementovanych algoritm0 na vlastnich
datech ze simulac¢niho prostredi a také z redlného letu helikoptéry a jejich vyhodnoceni. Nicméné béhem studentovy prace
na projektu se zacaly objevovat problémy s nekompatibilitou vstupnich dat s hodnocenymi algoritmy a dale rozdilné vystupy
algoritm, které znesnadnily jejich porovnani. Proto zpétné hodnotim zadani jako primérné narocné.

SplInéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Idealné bych si predstavoval detailnéjsi a rigor6zné;jsi vyhodnoceni porovnavanych algoritm( s lepsi prezentaci vysledkd,
nicméné vsechny body zadani byly splnény. Oproti zadani byl navic vyhodnocen vliv optimalizace hladkosti na presnost
jednoho z algoritm a vliv pouZitého detektoru vyznacnych bod( u algoritmu druhého.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace E - dostatecné

U studenta byla patrna Spatna ¢asova organizace, coZ se projevovalo dohanénim prace na posledni chvili a naslednym
prodlouZenim prace o rok. Pravidelné konzultace nebyly pfilis prinosné, jelikoz mezi nimi prace moc nepokrocila. Po
prechodu na ad-hoc konzultace dochazelo mezi konzultacemi nékdy i k nékolikamési¢nim pauzam a prace tak postradala
potfebnou kontinuitu.

Odborna udroven C - dobre

Student provedl reSersi metod pro rekonstrukci scén z monokularni kamery a dalSich souvisejicich témat, které ve své praci
sumarizuje. Dale nasbiral data z letu dronu prostfedim, které naskenoval pfesnou pozemni stanici pro vyhodnoceni
srovnavanych metod na redlnych datech. Kvalitativni i kvantitativni vyhodnoceni vysledkd neni prilis detailni, popis
kvaternionu je zavadéjici a u MME metriky jsou v tabulkach vyznaceny nejhorsi hodnoty misto nejlepsich, nicméné v
kontextu bakalarské prace hodnotim odbornou droven jako dobrou.

Formalni a jazykova udroven, rozsah prace C - dobre

Formalni zapisy nejsou zaclenény do vét. V textu jsou zvyraznény tuc¢né matice, vektory i skalary, v rovnicich tu¢né
zvyraznéni chybi. Rozsah prace je adekvatni feSené problematice, z typografického a jazykového hlediska je prace vesmés
dobra. Text by potfeboval dalsi iteraci korekci, jelikoZ obsahuje kostrbaté nebo nedokoncené véty, zdvojena slova, preklepy i
gramatické chyby, ale jejich pocet nebrani pochopeni textu.

Vybér zdrojti, korektnost citaci D - uspokojivé

Soucasti prace je reserse metod pro rekonstrukci 3D scén a proto hodnotim pozitivné vétsi pocet citovanych zdrojl. Sekce
6.1.2 definujici metriku MME je pfevzata z bakalarské prace [42] pouze s pozménénymi slovy bez naleZitého odliseni pomoci
citace zdroje. To spolecné s vyznacenim nejhorsich hodnot MME misto nejlepsich ptsobi velmi neprofesionalné a chtél bych
pred timto pristupem do budoucna studenta dlrazné varovat.
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I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Celkova kvalita odevzdané bakalarské prace trpi tim, Ze byla dokoncéena na posledni chvili, i pres to, Ze bylo téma
zpracovavané 2 roky. Nezbyl tak ¢as na potrebné korekce a detailni vyhodnoceni porovnavanych algoritm.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném D - uspokojivé.
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