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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdavérecné prdce.
Vloite komentar.

Splnéni zadani splnéno j

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce spifiuje zadadni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zavaZnost, dopady a
pripadné i pficiny jednotlivych nedostatki.

Vloite komentar.

Zvoleny postup feseni spravny
Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody Fesen.
Vloite komentar,

Odborna aroven B - velmi dobre

Posudte uroveri odbornosti zavéreéné prdce, vyuZiti znalostf ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Vloite komentafr.

Formalni a jazykova droven, rozsah prace B - velmi dobfe

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpisid obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace obsahuje nemalé mnoistvi preklepd, které by vyfesil i automaticky spellchecker. Experimenty by zaslouZily viastni
kapitolu v textu.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A -vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuZivdni studijnich materidli k FeSeni zavérecné prdace. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny pfevzaté prvky fadné
odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu
s citanimi zvyklostmi a normami.

Vloite komentar.

Dalsi komentéafe a hodnoceni

Vyjadrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikacnim vystupam, experimentdlni zruénosti apod.
Vloite komentar (nepovinné hodnoceni).
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Il. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pfi obhajobé zdvérecné prdce pfed komisi.

Autor prace navrhnul a experimentalné ovéfil sadu ztratovych funkci (velocity loss a dynamic loss) pro tlohu “self
supervised motion flow”, které vylep3uji pfesnost baseline metody SLIM pro sekvence 3D point cloud dat. Dale
autor navrhnul tzv. artificial label loss, ktera nakonec nevylepsila celkovou presnost metody, coz bylo v praci
korektné popsano. V neposledni fadé pak autor navrhuje tzv “refine modul”, ktery také znatelné vylepiuje
vyslednou presnost predikce motion flow ve viech metrikach na Waymo datasetu. Navriené ztratové funkce poté
testuje v kombinaci mezi sebou a také v kombinaci s nékterymi standardnimi ztratovymi funkcemi.

V praci chvalim ddkladnou analyzu state of the art metod (moZna ji bylo vénovano az pfili§ mnoho textu). Dale
jako pozitivni vidim snahu ddkladné experimentalné prozkoumat mozné kombinace ztratovych funkci pro danou
Glohu. Mé osobné trochu nevyhovuje to, Ze jednotlivé experimenty jsou prokladany popisem metody a to, Ze
experimenty nemaji vlastni kapitolu, v niz by se mi orientovalo daleko Iépe, nicméné to mize byt véc vkusu. Velmi
pozitivni je, Ze nékteré autorem navriené ztratové funkce a metody vedly k vylep3eni state of the art vysledkd, coz
by mohlo sméfovat k védecké publikaci. Zda se, Ze vysledky experiment( nebyly primérovany z vice “béh( uceni”
tak, aby byla eliminovan rozdil v nahodnych inicializacich vah na zac¢atku uéeni, coz mi ve vysledcich chybi - zvlasté
u pfipadd, kdy neni Gplné ziejmé jestli dana ztratova funkce pomaha nebo ne.

Otdzky k obhajobé:

1. Ztratova funkce popsana rovnici 3.17 bere v potaz 3 po sobé jdouci snimky a vynucuje stejnou derivaci pro
dva po sobé jdouci flow vektory. Nenasel jsem v praci ablaéni studii, ktera by vynucovala stejnou derivaci u
vétdiho poctu po sobé jdoucich fram(. Jak bylo zvoleno &islo 3 a jaky je trend zmény vysledk( pFi vétsim
poctu snimk?

2. Prosim vysvétlete moiné priciny nestability tréninku pfi aktivaci ztratovych funkei v kombinaci s
consistency loss jiZz od zaatku trénovani modelu. Jak je Vami navrZzeny “training schedule” s aktivaci
ztratovych funkci pfenositelny na jiné datasety? VyZzaduje experimentalni nastaveni typu grid-search pro
kazdy dataset zvlast?

3. V praci mi chybi hlubsi analyza pfi¢in zhorSeni vysledk( pro nékteré kombinace ztratovych funkci i pres
ocekavani, Ze vysledky vylepsi. Lze z téchto nékolika negativnich vysledk( usuzovat, Ze tato kombinace
nikdy nefunguje, nebo je je5té prostor pro dal$i analyzu, kterd by mohla vést k efektivnimu pouZiti?

PfedloZenou zdvéreénou praci hodnotim klasifikaénim stupném Velmi dobfe.
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