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II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdce.

Cilem prace je navrhnout metodu pro nalezeni optimalni rychlosti v danych hmotnych bodech pfi generovani trajektorie.
Tuto metodu poté vyuzit v algoritmu pro nalezeni bezkolizni trajektorie pres nékolik bodl pro autonomni bezpilotni
prostiedky (UAV). A nadale algoritmus porovnat s existujicimi metodami pro generovani trajektorie. Pro navrh i porovnani
obou metod je potfeba dlikladné nastudovani literatury a i proto zadani hodnotim jako narocné.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadneé i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani hodnotim jako splnéné. Student v praci analyticky odvodil model rychlosti v hmotnych bod( zjednoduseného UAV
pro vypocet trajektorie o nejmensi rychlosti. Model byl pak pouZzit pfi planovani trajektorie vyuZitim metody Clustering
Topological PRM. Na zavér jednotlivé vystupy prace, model a metoda, byly otestovany a porovnany s existujicimi metodami.

Zvoleny postup Feseni \vynikajici

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Zvoleny postup rfeseni shledavam vynikajici. Byly nastudovani relevantni metody, prezentovana metoda pro reseni optimalni
rychlosti a planovani bezkolizni cesty vychazi a upravuje existujici metody. Prezentovana metoda je nakonec porovnana s
existujicimi metodami, které ve vétsiné pripad( prekonava.

Odborna troveri |A-vyborné

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Prace vychazi z relevatni odborné literatury, vyuziva state-of-the-art metod a prezentuje novou metodu pro planovani
bezkolizni trajektorie pro UAV.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace \A -vyborné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpisti obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Prace je napsana ctivé, bez vaznych typografickych chyb, jen s par preklepy.

Vybér zdroja, korektnost citaci \A -vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivdni studijnich materidli k FeSeni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
prament. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacnr etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.
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| Prace radné cituje relevantni zdroje.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosazenych hlavnich vysledk( zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlni zrucnosti apod.
NavrZena metoda dosahuje slibnych vysledku, které ukazuji jeji pouzitelnost pri feseni problému v readlném case.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

PredloZenou diplomovou praci hodnotim jako velice kvalitni. Prace byla velmi dobre sepsana. Popisuje dobre
existujici metody a kam zapada studovany problém a jeho feseni. V praci je prezentované tzv. closed-form reseni
pro generovani optimalni trajektorie, které je nadale vyuzivano v planovani bezkolizni trajektorie pres vice bodu.
Dosazené vysledky ukazuji, Ze metoda dosahuje slibnych vysledk a je pouzZitelné pri reseni probléma v redlném
Case.

Predlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném ‘A - vyborné
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