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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani prumérné narocné
Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.

Naroc¢nost prace spociva zejména v nutnosti nastudovat systém ROS a nékolik knihoven pro zpracovani obrazu. Tyto
knihovny pak bylo nutné upravit a zaintegrovat do spole¢ného frameworku.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student vSechny body zadani splnil. Vytvotil pozadované softwarové moduly a tyto otestoval.

Zvoleny postup FeSeni castecné vhodny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody feseni.

Celkové Ize studentlv zpUsob feseni povazovat za vhodny, nicméné pfi feseni jednotlivych krokd bych postupoval jinak.
Proc¢ napftiklad realizoval vlastni Fidici algoritmus move_base a nepouzil néktery z dostupnych ROS modull, napf.
base_local_planner, dwa_local_planner, carrot_planner, pfipadné nevyuzil celé knihovny navigation stack? Misto
komunikace mezi externimi progamy pomoci dodanych knihoven bych volil zapouzdrfeni téchto programi do ROS a vyuziti
komunikace, kterou ROS poskytuje. To by prineslo i vyhodu pro uZivatele téchto balickd, ktefi by jiZ integraci do ROS
nemuseli fesit. Neni mi rovnéz jasna metodologie provadéni experimentu. Jak byla uréena skutecna pozice, na kterou
Clovék ukazuje? Ocekdval bych i rozbor/samostatné experimenty pro uréeni, jak jsou prezentované chyby zplsobeny
Spatnou detekci pozice ruky nebo chybou lokalizace robota. U tohoto typu prace bych rad vidél vétsi pocet opakovani, aby
experimenty byly statisticky vyznamné, experimenty zkoumajici vliv externich faktor( (napf. svétla) na zpracovani obrazu a
zejména obsahlejsi diskuzi nad obdrzenymi vysledky. Student zminiuje, Ze rychlost reakce robota je ovlivnéna rychlosti
zpracovani obrazu. Jak jsou tedy jednotlivé algoritmy zpracovani obrazu rychlé?

Odborna uroven C - dobre

Posudte troveri odbornosti zavére¢né prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Prace je prevainé implementacni a experimentalni, pfilis teoretickych znalosti pro jeji feSeni tak nebylo potieba. Student
mohl svoji znalost resené problematiky prokazat napf. tim, Ze popiSe princip pouZzitych algoritm( pro zpracovani obrazu —
detekce Clovéka a urceni jeho pdzy. | pro Ctenare by bylo zajimavé se dozvédét, jak tyto algoritmy pracuji.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobie

Posudte spravnost pouZivdni formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdanku.

Z hlediska rozsahu a gramatiky nemam k praci vyhrady. Drobné gramatické a stylistické prohresky nesnizuji Citelnost textu.
Na druhou stranu, text je psan formou vypravéni priibézné prokladanym technickymi detaily. Lze jej tak povaZovat za manual
nebo doprovodny text k realizovanému software a ne odborny technicky text. Typicka je véta (strana 29) ,Na zac¢atku tohoto
skriptu jsou nastavené urcité parametry pro vyuziti AlphaPose pro jeden snimek a upravené tak, aby bylo moZzné zpracovavat
informace pfijaté pomoci ServiceServer objektu ve skriptu service_server.py (viz sekce 4.2.1)“. O jaké konkrétni parametry
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se jedna? Jaky je jejich vyznam a ucel? Jaké pfijaté informace se zpracovavaji? JelikoZ ServiceServer je obecny komunikacni
server, kde ty informace ziska?

Nestastné je i ¢lenéni textu. Napfiklad algoritmus 3 prezentovany v kapitole 3.5 (strana 18) je popsan az v sekci 4.8.1
(strana 28).

Vybér zdrojh, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZivani studijnich materidld k feSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramen(. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu
s citac¢nimi zvyklostmi a normami.

Vsechny reference povazuji za vhodné a v souladu s citacnimi normami a zvyklostmi.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zavérecné prdce pred komisi.

PrestoZze mam k realizaci i textu prdce vyhrady, student nepochybné splnil vSechny body zadani a prokazal
schopnost vyresit samostatné zadany problém. PfedloZenou zdvérecnou praci proto hodnotim klasifikaénim
stupném C - dobfte.
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