CVvuT POSUDEK OPONENTA
ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOKE
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Lokalni venkovni navigace mobilniho robotu s mapovanim prichodnosti
terénu

Jméno autora: Michal Kasadra

Typ prace: bakalarska

Fakulta/astav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/ustav: Katedra kybernetiky

Oponent prace: Milos Pragr

Pracovisté oponenta prace: Katedra pocitac

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani prdmérné narocné

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.
Zadani hodnotim jako priimérné narocné, protoze vyzaduje seznameni s mnoha oblastmi pozemni robotiky a jejich integraci
do robotického systému, ale neobsahuje poZzadavek na vyznacéné rozsifeni state-of-the-art.

SpInéni zadani spInéno

Posudte, zda predloZenad zdvérecna prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani povazuji za splnéné.

Zvoleny postup reseni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdavny postup nebo metody resent.

Navrzené rfeseni je postaveno na middleware ROS, a kombinuje moduly béZzné v robotické praxi s moduly
implementovanymi studentem. Prace obsahuje moduly nad rdmec zadani, jejichZ nutnost byla zjisténa pfi realném nasazeni.
Zvoleny postup povazuji za spravny.

Odborna droven A - vyborné

Posudte urover odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladui a dat
ziskanych z praxe.
Zvolené metody a pouZité moduly odpovidaji state-of-the-art.

Formalni a jazykova Groven, rozsah prace B - velmi dobfe

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Vzhledem k tomu, Ze prace je psana slovensky, nemohu jazykovou Groven posoudit. Organizace textu je v nékterych mistech
trochu chaoticka.

Vybér zdroj, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuzZivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuzil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Zvolené zdroje jsou citovany korektné. Review state-of-the-art poskytuje prehled metod pro SLAM a analyzu prichodnosti
adekvatni pro bakalarskou praci.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosazenych hlavnich vysledk( zdveérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

Ill. CELKOVE HODNOCENI{, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrnite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zavérecné prdce pred komisr.

Prace prezentuje systém pro navigaci mobilniho robotu skrz terén. Zvlasté ocenuji nasazeni na redlném robotu,
které vedlo k pridani modulu filtrujicimu dynamické prekazky. Prace demonstruje schopnost studenta integrovat i
implementovat Siroky rozsah metod a moduld, i kdyZ sama o sobé vyznacné nepresahuje state-of-the-art.

Proto pFedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikanim stupném |, vyborng.

Otazky:

V textu zminujete omezeni pro nasazeni ve vegetaci, ktera je oznacena jako prekazka, byt je prQjezdna pro robot.

Jakym zplsobem byste navrhoval systém upravit, aby se mohl pohybovat v takovém prostredi? (Poznamenal bych
navic, Ze nesouhlasim s oznac¢enim tohoto problému jako chyby LIDARu - LIDAR spravné pozoruje objekt, ktery se
na misté nachazi. Problém je spiSe predpoklad rigidity pozorovaného objektu, ktery je ve skute¢nosti poddajny.)

V textu zminujete, Ze kvuli nepresnosti GNSS se poloha robota neaktualizuje, pokud je zména mensi nez 5 metra.
V ojedinélych pripadech blizko budov nebo strom(l ale mohou nékteré GNSS moduly vykazat i vyrazné vétsi
outliery. Bylo nutné uvaZovat robustnost v{ici tomuto problému?

Datum: 29.1.2023 Podpis:
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	Zadání
	
	Hodnocení náročnosti zadání závěrečné práce.
	Zadání hodnotím jako průměrně náročné, protože vyžaduje seznámení s mnoha oblastmi pozemní robotiky a jejich integraci do robotického systému, ale neobsahuje požadavek na význačné rozšíření state-of-the-art.
	Splnění zadání
	
	Zadání považuji za splněné.
	Zvolený postup řešení
	
	Posuďte, zda student zvolil správný postup nebo metody řešení.
	Navržené řešení je postaveno na middleware ROS, a kombinuje moduly běžné v robotické praxi s moduly implementovanými studentem. Práce obsahuje moduly nad rámec zadání, jejichž nutnost byla zjištěna při realném nasazení. Zvolený postup považuji za správný.
	Odborná úroveň
	
	Posuďte úroveň odbornosti závěrečné práce, využití znalostí získaných studiem a z odborné literatury, využití podkladů a dat získaných z praxe.
	Zvolené metody a použité moduly odpovídají state-of-the-art.
	Formální a jazyková úroveň, rozsah práce
	
	Posuďte správnost používání formálních zápisů obsažených v práci. Posuďte typografickou a jazykovou stránku.
	Vzhledem k tomu, že práce je psána slovensky, nemohu jazykovou úroveň posoudit. Organizace textu je v některých místech trochu chaotická.
	Výběr zdrojů, korektnost citací
	
	Vyjádřete se k aktivitě studenta při získávání a využívání studijních materiálů k řešení závěrečné práce. Charakterizujte výběr pramenů. Posuďte, zda student využil všechny relevantní zdroje. Ověřte, zda jsou všechny převzaté prvky řádně odlišeny od vlastních výsledků a úvah, zda nedošlo k porušení citační etiky a zda jsou bibliografické citace úplné a v souladu s citačními zvyklostmi a normami.
	Zvolené zdroje jsou citovány korektně. Review state-of-the-art poskytuje přehled metod pro SLAM a analýzu průchodnosti adekvátní pro bakalářskou práci.
	Vyjádřete se k úrovni dosažených hlavních výsledků závěrečné práce, např. k úrovni teoretických výsledků, nebo k úrovni a funkčnosti technického nebo programového vytvořeného řešení, publikačním výstupům, experimentální zručnosti apod.

