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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani pramérné naroéné

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.
Zadani hodnotim jako priamérné narocné, protoze vyZzaduje seznameni s mnoha oblastmi pozemni robotiky a jejich integraci
do simulovaného systému, ale neobsahuje poZadavek na vyznacné rozsifeni state-of-the-art.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatk.

Zadani povazuji za splnéné.

Zvoleny postup feseni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.
Navrzené reSeni je postaveno na middleware ROS, a kombinuje moduly béZzné v robotické praxi s moduly
implementovanymi studentem. Implementované moduly pouZivaji standardni metody. Zvoleny postup povaZuji za spravny.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladui a dat
ziskanych z praxe.
Zvolené metody a pouzité moduly odpovidaji state-of-the-art.

Formalni a jazykova Groven, rozsah prace B - velmi dobre

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Formalni a jazykova Uroven prace je na dobré Grovni. Prace je velmi podrobna v popisu technickych detailCi implemetace, a
proto ma na bakalarskou praci relativné velky rozsah.

Vybér zdrojti, korektnost citaci B - velmi dobte

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuzivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vyber
pramend. Posudte, zda student vyuzZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Zvolené zdroje jsou citovany korektné. Pfehled state-of-the-art je zamérem hlavné na metody SLAM, zatimco prehled metod
zamérenych na mapovani a analyzu prichodnosti terénem by mohl byt Sirsi.

Dalsi komentare a hodnoceni
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Vyjddrete se k urovni dosazenych hlavnich vysledk( zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

Ill. CELKOVE HODNOCENI{, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zavérecné prdce pred komisr.

Prace prezentuje systém pro navigaci mobilniho robotu skrz terén. Vzhledem primarné k integracnimu charakteru
prace by pro ovéreni spolehlivosti bylo pfinosné realné nasazeni, ale to neni v zadani striktné vyZzadovano a
dlvody pro jeho neprovedeni uvedené v praci povazuji za legitimni. Prace demonstruje schopnosti studenta
pracovat s Sirokym rozsahem modul a metod, nikde ale vyrazné nepresahuje state-of-the-art.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaCnim stupném |5\ a|mi dobre.

Otazky:
Jedno z diskutovanych omezeni prace je nasazeni ve zastfeSenych nebo podzemnich prostorach, které je
zplsobené zvolenou 2.5D mapou. Jak byste upravil zvolené feseni pro nasazeni v takovych prostorach?

Zvolené analyza prlichodnosti terénu je zaloZena hrubosti a sklonu terénu. Takové metody vychazeji z
predpokladu rigidity terénu, ktery ve venkovnim prostredi ¢asto porusen napr. mékkou, ¢astecné prlichozi
vegetaci. Jak byste zménil navrzeny systém za predpokladu nasazeni v takovém prostredi?

Datum: 29.1.2023 Podpis:
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	Zadání
	
	Hodnocení náročnosti zadání závěrečné práce.
	Zadání hodnotím jako průměrně náročné, protože vyžaduje seznámení s mnoha oblastmi pozemní robotiky a jejich integraci do simulovaného systému, ale neobsahuje požadavek na význačné rozšíření state-of-the-art.
	Splnění zadání
	
	Zadání považuji za splněné.
	Zvolený postup řešení
	
	Posuďte, zda student zvolil správný postup nebo metody řešení.
	Navržené řešení je postaveno na middleware ROS, a kombinuje moduly běžné v robotické praxi s moduly implementovanými studentem. Implementované moduly používají standardní metody. Zvolený postup považuji za správný.
	Odborná úroveň
	
	Posuďte úroveň odbornosti závěrečné práce, využití znalostí získaných studiem a z odborné literatury, využití podkladů a dat získaných z praxe.
	Zvolené metody a použité moduly odpovídají state-of-the-art.
	Formální a jazyková úroveň, rozsah práce
	
	Posuďte správnost používání formálních zápisů obsažených v práci. Posuďte typografickou a jazykovou stránku.
	Formální a jazyková úroveň práce je na dobré úrovní. Práce je velmi podrobná v popisu technických detailů implemetace, a proto má na bakalářskou práci relativně velký rozsah.
	Výběr zdrojů, korektnost citací
	
	Vyjádřete se k aktivitě studenta při získávání a využívání studijních materiálů k řešení závěrečné práce. Charakterizujte výběr pramenů. Posuďte, zda student využil všechny relevantní zdroje. Ověřte, zda jsou všechny převzaté prvky řádně odlišeny od vlastních výsledků a úvah, zda nedošlo k porušení citační etiky a zda jsou bibliografické citace úplné a v souladu s citačními zvyklostmi a normami.
	Zvolené zdroje jsou citovány korektně. Přehled state-of-the-art je zaměřem hlavně na metody SLAM, zatímco přehled metod zaměřených na mapování a analýzu průchodnosti terénem by mohl být širší.
	Vyjádřete se k úrovni dosažených hlavních výsledků závěrečné práce, např. k úrovni teoretických výsledků, nebo k úrovni a funkčnosti technického nebo programového vytvořeného řešení, publikačním výstupům, experimentální zručnosti apod.

