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Stavitelny senzorovy drzak

Podstatou prace byl konstrukéni navrh a testovani stavitelného drzaku senzorl. Zadani hodnotim

Vv

ReSersni ¢ast zacina popisem pouzitého optického zamérovaciho systému. Dale zahrnuje typy
stavitelnych konstrukci pouZivané v rliznych technickych oblastech, véetné hobby. Ocenuji ndzorna
kinematicka schémata i zhodnoceni pouzitelnosti pro tuto aplikaci. Je zde popsana i technologie 3D
tisku, kterou autor posléze vyuzil pro vyrobu svych prototypU.

V praktické ¢asti autor nejprve vysvétluje dlvody, pro¢ (vhodné) rozdélil drzak na dva samostatné
celky a pokracuje popisem jednotlivych verzi prototypu. Dikladné popisuje a hodnoti jednotlivé
aspekty vysledné konstrukce, véetné vlivu pouzité technologie vyroby na kvalitu povrchu,
geometrickou a rozmérovou presnost. Experimentdlné ovéfil nejvhodnéjsi typ lepidla i techniku
lepeni koutovych odrazedd, proved| padovou zkousku, otestoval pohodInost nastavovani polohy i jeji
presnost. Cast prace je vénovana inverzni kinematice jako metodé vypoctu polohy.

Formalni hodnoceni: Autor ma obtize se vyjadfrit v logické posloupnosti, srozumitelné a technicky
spravné (tyka se obsahu i formy). Byl si toho védom a akceptoval doporuceni na zmény ohledné
poradi kapitol, formulaci vét, technickych vyrazl i zpracovani grafiky a kvalitu textu tim vyrazné
zvysil. Pfesto je v praci stdle mnoZstvi technicky nepfesnych pfipadné nesrozumitelnych vyjadreni
(napf. kap. 2.3.2, 2.3.3).

Navrzena konstrukce je funkcni. Vyuziva existujicich prvka a neoplyva konstruktérskou invenci.
Nicméné velmi ocenuji mnoZstvi a Sifi odvedené prace a diplomovou praci hodnotim stupném

B, velmi dobte

V Dubaji, 29. 1. 2023

Ing. Bc. Sarka Némcova, Ph.D.



