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Naroc¢nost zadani

Zadani vyzaduje velmi Siroky inzenyrsky rozhled a hodnotim jej jako mimofadné naroéné. Zadani se
dé systematicky rozdélit na dvé casti.

e Prvni ¢ast obsahuje ndvrh a konstrukci vicerotorové helikoptéry nesouci az 20 kg efektivni zatéze.
Tento pozadavek vede k technicky komplexnimu a rozmérové mimoiradnému feSeni.

e Druhd ¢ast se skldda z ndvrhu algoritmu pro autonomni vyhleddvani pozaru hoficich uvnit# vysoko-
patrovych budov za pomoci senzorii umisténych na palubé bezpilotni helikoptéry. Krom efektivniho
vyhledavani je soucasti taktéz fuze palubnich méreni do pravdépodobnostnich hypotéz reprezentujici
stav pozaru v Case.

Soucasti zadani je také integrace obou ¢asti se systémem skupiny MRS pro autonomni #izeni bezpilotnich
helikoptér a ovéreni funkctionality navrzenych algoritmu v simulaci.

Splnéni zadani

Student splnil zadén{ v jeho plném rozsahu.

Aktivita a samostatnost pri zpracovani prace

Student pracoval aktivné a samostatné. Pravidelné pfichdzel s novymi poznatky, informoval o stavu
implementacnich praci a konzultoval smér vyvoje a dosazené vysledky. Testovani prvni ¢ésti zadani
vyzadovalo asistenci a zkuSenosti seniornich ¢lentt skupiny MRS. Jejich asistenci pfi ndvrhu, integraci
a experimentalnim testovani si byl student schopen aktivné zorganizovat.

Velmi pozitivné hodnotim studentovi schopnosti v komunikaci a koordinaci s externimi prumyslovymi
partnery, ktefi navrhovali vystielovaci mechanismus. Student taktné a aktivné reagoval na zmény v ndvrhu
a sam piichéazel s technickymi a technologickymi navrhy na zlepSeni robustnosti a funkctionality samotného
mechanismu a jeho integrace s jim navrzenou helikoptéru.

Aktivitu a samostatnost studenta hodnotim stupném A - vyborné.

Odborna uroven

Zmnalosti a schopnosti studenta a jim pouzité postupy v oblasti hardwarového navrhu a konstrukce povazuji

v~/

teckym strojem, ktery byl ve skupiné vedouciho prace kdy postaven a zprovoznén. Helikoptéra splnuje



v8echny konstrukéni a funkcionalni pozadavky, a je schopna plné autonomniho letu a trizeného vystielu
az Sesti hasicich kapsli. Tuto ¢ast prace povazuji za excelentni a nemam k ni zddnou vytku.

Navrzené algoritmy jsou popsany srozumitelné a jsou podlozeny dostatetné odbornym matematickym
popisem. Piistup k jejich ndvrhu je spravny, logicky a funkéni. Vycéist mohu pouze dva nedostatky. Prvni je
nedostatek podpurnych obrazku a vizualizaci, které by usnadnily a zrychlily pochopeni navrzenych metod.
Druhou vytkou je ne plné propracované simula¢ni ovéreni navrzenych algoritmi, které v odevzdané préci
ukazuje pouze jednu vzorovou ukazku vyuziti navrzenych metod. Vzhledem k objemu dosazené prace a
narocnosti zadani v8ak piikladam témto vytkdm minimélni diraz.

Odbornou uroven prace hodnotim stupném B - velmi dobre.

Formalni a jazykova droven, rozsah prace

Text prace je napsany dobfe srozumitelnou anglictinou. Student si s velkou véts§inou mnou detekovanych
chyb poradil, avsak prace stile obsahuje nemalé mnozstvi pireklept. Piesto je formdlni a jazykova troven
prace velmi dobra a hodnotim ji tak stupném B - velmi dobie.

Vybér zdroji, korektnost citaci

Prace obsahuje mnoho vhodné pouzitych citaci tykajicich se pouzitych algoritmu a praci podobného
zaméreni. Pouzita literatura je citovana z velké ¢asti korektné. Vybér zdroju je v poradku a jejich mnozstvi
povazuji za dostacujici. Vybér zdroju a korektnost citaci hodnotim stupném A - vyborné.

CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Ptedlozenad prace je z mého pohledu velmi dobra, jak svou komplexnosti tak i navrzenymi algoritmy.
Student plné splnil vSechny body zadani, dle kterého

e navrhl a zkonstruoval rozmérnou bezpilotni helikoptéru se schopnosti nést az 20 kg efektivni zatéze,

e navrhnul a implementoval vhodné metody pro efektivni vyhleddvani pozara uvniti vysokopatrovych
budov pomoci palubnich senzoru bezpilotni helikoptéry létajici vné,

e navrhl a implementoval metodu pro stanoveni hypotéz popisujicich stav nalezenych pozaru, a
e metody pouzil a ovéril v zachranarské misi simulované ve virtualnim svéteé.

Nad ramec zadéni student otestoval funkénost jim zkonstruované helikoptéry v realnych podminkach,
integroval na ni systém pro autonomni #izeni skupiny MRS a zprovoznil vystfelova¢ hasicich kapsli, ktery
byl dodén externim primyslovym partnerem.

Ptedlozenou praci hodnotim stupném B - velmi dobfie.

V Praze 20. ledna 2023
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